
การออกแบบวงจรนิวเมติกส์
การออกแบบวงจรจ าเป็นต้องใชค้วามรู้พื้นฐาน ล าดับการท างานและข้อมูลระบบบังคับ

ทางเทคนิครวมถึงรายละเอียดที่มา โดยพิจารณาลักษณะเงื่อนไขของงาน การออกแบบวงจร
นั้นจะมีลักษณะของวงจรการท างานที่มีความแตกต่างกันขึ้นอยู่กับวัตถุประสงค์ การน าไปใช้
งาน ค านงึถึงการประหยดัเนือ้ที่ในการตดิตั้ง มีราคาถูก ความสะดวกสบาย และความปลอดภัย
ในการใช้งานของเครื่องจักรนั้น ๆ ดังนั้น ในการออกแบบวงจรให้มีความเหมาะสมกับการใช้
งานของเครื่องจักรจึงมีความส าคัญอย่างยิ่ง



การออกแบบวงจรนิวเมติกส์ หมายถึง การท าอย่างไรก็ได้เพื่อให้ อุปกรณ์ท างาน 
(Actuators)สามารถท างานได้บรรลุวัตถุประสงค์ อุปกรณ์ท างานส่วนมากแล้ว
มักจะเป็นกระบอกสูบชนิดสองทิศทางส่วนวาล์วควบคุมก็มักจะเป็นวาล์วท างาน
ด้วยลมและวาล์วท างานด้วยไฟฟ้า



การควบคมุกระบอกสบูในระบบนิวเมติกส ์แบ่งการควบคุมออกเปน็ 2 ชนิด คือ 
การควบคมุทางตรง (Direct Control) และการควบคมุทางอ้อม (Indirect Control)



วงจรการท างานแบบต่อเนือ่งและไม่ตอ่เนือ่ง



การออกแบบวงจรในระบบนวิเมติกส ์ได้ก าหนดเปน็ขัน้ตอนดังต่อไปนี้

ขั้นตอนที ่1 เลือกชนดิของกระบอกสูบใหเ้หมาะสมกบัการใช้งาน
ขั้นตอนที ่2 เลือกขนาดของกระบอกสูบและระยะชกั
ขั้นตอนที ่3 เลือกชนดิของเมนวาล์ว และขนาดของวาล์ว
ขั้นตอนที ่4 เลือกอุปกรณ์ควบคมุความเรว็และชนดิของการควบคุมความเรว็
ขั้นตอนที ่5 ก าหนดขั้นตอนการท างานและก าหนดต าแหนง่ของวาลว์ควบคมุ
ขั้นตอนที ่6 เขียนแผนภาพการไหลล าดับการท างาน
ขั้นตอนที ่7 เขียนวงจรควบคมุการท างาน โดยดูจากแผนภาพขัน้ตอนการท างาน
ขั้นตอนที ่8 เพิ่มเติมเงือ่นไขพเิศษ (ถ้าม)ี ลงในวงจร เพื่อใหว้งจรสมบูรณย์ิง่ขึ้น
ขั้นตอนที ่9 ตรวจสอบการท างานของวงจรที่ออกแบบและต่อวงจรจากอุปกรณ์จรงิ





ขั้นตอนที่ 1 เลือกชนิดของกระบอกสบู

เลือกใช้กระบอกสบูท างานสองทาง (Double Acting Cylinder) 
ทั้งสองตัว เพราะต้องใชแ้รงมากและระยะชกัยาวมากเกนิกว่าที่จะเลอืกใช้
กระบอกสบูทิศทางเดยีว



ขั้นตอนที ่2 เลือกขนาดกระบอกสบูใชส้ตูรและกราฟในบทที่ 3

ขั้นตอนที ่3 เลือกชนิดของวาล์ว ในที่นี้เลอืกใชว้าล์ว 5/2 เลื่อนด้วยลมทั้งสอง
ด้านเพราะต้องการท างานแบบคา้งต าแหนง่



ขั้นตอนที่ 4 เลือกอปุกรณ์ควบคมุความเร็ว 
 โดยใชว้าลว์หรีค่วบคุมทางเดยีว ทั้งการเคลือ่นที่เขา้และเคลือ่นที่ออกของ
กระบอกสบูตวัที่ 1.0 ส่วนกระบอกสบูตัวที่ 2.0 เคลื่อนที่ออกถกูควบคมุความเร็ว
ส่วนเคลือ่นที่เขา้กลบัอยา่งรวดเร็ว โดยใชว้าล์วเรง่ระบาย



ขั้นตอนที่ 5 ก าหนดขัน้ตอนการท างานเปน็แผนภาพล าดับการท างาน 
 (เป็นการใช้อกัษรภาษาองักฤษหรอืตัวเลขที่มีจุดทศนิยมเปน็ศนูยผ์สมกบั
เครื่องหมาย + และ - เช่น A+, B+, A-, B- หรือ 1.0+,2.0+, 1.0-, 2.0-)



ขั้นตอนที่ 6 เขียนแผนภาพการไหลล าดับการท างาน และแผนภาพขั้นตอนการท างาน 
(แสดงขัน้ตอนการท างานของกา้นสบูโดยใชต้ัวอกัษรผสมกับเครื่องหมาย + และ 

- พร้อมทั้งโยงลูกศรแสดงสัญญาณของวาล์วควบคุมทิศทางและการแสดงขั้นตอนการ
ท างาน โดยใช้แผนภาพความสัมพันธ์ระหว่างการเคลื่อนที่ของก้านสูบกับจังหวะในการ
ท างาน)



ขั้นตอนที่ 7 เขียนวงจรควบคุมการท างาน



ขั้นตอนที่ 8 เป็นเงือ่นไขที่เพิม่เติมมาเพือ่ให้วงจรมคีวามพิเศษขึน้

ขั้นตอนที่ 9 ตรวจสอบการท างานของวงจรที่ท าการออกแบบโดยการต่อวงจร
จากชุดสาธตินวิเมติกส์
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