
 
 

แบบฝึกหดั  
หน่วยท่ี 2 เร่ือง  ระบบแนวแกนและระบบโคออร์ดิเนตของเคร่ืองจกัรกลซีเอ็นซี 

 

 

ตอนท่ี 1 ค ำส่ัง จงตอบค ำถำมต่อไปน้ีใหถู้กตอ้งและสมบูรณ์ 
 

1. จงอธิบำยทิศทำงกำรเคล่ือนท่ีของแนวแกน X และแนวแกน Z มำพอสังเขป 
  

 

 

 
 

2. จงบอกควำมหมำยของสัญลกัษณ์ต่อไปน้ี    

    หมำยถึง……………………………………………………………………………...…………………………………….…………………… 
  หมำยถึง……………………………………………………………………………...………………………………….……………………… 
    หมำยถึง……………………………………………………………………………...………………………………….……………………… 
              หมำยถึง……………………………………………………………………………...………………………………….……………………… 
         หมำยถึง……………………………………………………………………………...………………………………….………...…………… 
 

3. ขอ้มูลของเคร่ืองมือตดัท่ีตอ้งป้อนเขำ้ไปในระบบควบคุมซีเอน็ซีจะประกอบดว้ยอะไรบำ้ง 
  

 

 

 
 

4. กำรเขียนโปรแกรมงำนกลึงซีเอน็ซีถำ้ก ำหนดขอ้มูลของเคร่ืองมือตดัสั้นหรือยำวกวำ่ขนำดของเคร่ืองมือ
ตดัท่ีใชจ้ริงผลจะเป็นอยำ่งไร จงอธิบำย 
  

 

 

 

 

 
 
 
 

 

 

    
 

 
 

   



 
 

5. กำรก ำหนดขนำดแบบต่อเน่ืองแตกต่ำงกบักำรก ำหนดขนำดแบบสัมบูรณ์อยำ่งไรจงอธิบำยมำพอ  
   สังเขป 

  

 

 

 

 

 
ตอนท่ี 2 ค ำส่ัง จำกรูปจงเขียนค่ำโคออร์ดิเนตลงในตำรำงท่ีก ำหนดใหต้ำมกำรก ำหนดขนำด      แบบ
สัมบูรณ์และแบบต่อเน่ืองโดยวดัจำกต ำแหน่งจุดศูนยง์ำนตำมท่ีก ำหนด  
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ค่ำโคออร์ดิเนตงำนกลึงกบักำรก ำหนดขนำดแบบสัมบูรณ์ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ค่ำโคออร์ดิเนตงำนกลึงกบักำรก ำหนดขนำดแบบต่อเน่ือง 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

จุดศนูยช้ิ์นงำนจุดท่ี 1 
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จุดศนูยช้ิ์นงำนจุดท่ี 2 
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จุดศนูยช้ิ์นงำนจุดท่ี 1 
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จุดศนูยช้ิ์นงำนจุดท่ี 2 
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