
วิทยาลัยเทคนิคชลบุรี  จัดท าโดย นายวิรุณ  จิตต์บุญ 

ใบงานที่ 4 
แผนผังคาร์โนห์ 

จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 1. บอกขั้นตอนการลดรูปวงจรลอจิกเกตด้วยแผนผันคาร์โนห์ 
  2. บอกวิธีการต่อวงจรลอจิกเกตด้วยแผนผันคาร์โนห์ 
  3. ลดรูปวงจรลอจิกเกตด้วยแผนผันคาร์โนห์ 
  4. ต่อวงจรลอจิกเกตท่ีลดรูปด้วยแผนผันคาร์โนห์ 
เคร่ืองมือ/วัสดุอุปกรณ์ในการปฏิบัติงาน 
 1. แผงทดลองพื้นฐานวงจรดิจิทัล 
 2. ไอซีเบอร์ 7400 , 7402 , 7404 , 7408 , 7432 และ 7486 
 3. สายต่อวงจร 
ขั้นตอนในการปฏบิัติงาน 
 1. กฎลดรูปสมการโดยแผนผังคาร์โนห์ (Karnaugh Maps) 
 แผนผังคาร์โนห์ชนิด 2 ตัวแปร (2 Variable Karnaugh Map) 
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รูปท่ี 1  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 2 ตัวแปร 

ตารางท่ี 1 แผนผังคาร์โนห์ชนิด 2 ตัวแปรในลักษณะ Min Term 

ช่องท่ี 
ตัวแปร ฟังก์ชัน 

Min Term A B 
0 0 0 A B  
1 0 1 A B 

2 1 0 A B  
3 1 1 A B 
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รูปท่ี 2  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 2 ตัวแปรในลักษณะ Min Term 
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ตารางท่ี 2 แผนผังคาร์โนห์ชนิด 2 ตัวแปรในลักษณะ Max Term 

ช่องท่ี 
ตัวแปร ฟังก์ชัน 

Min Term A B 
0 0 0 A + B  

1 0 1 A + B  

2 1 0 A + B 

3 1 1 A + B  
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รูปท่ี 3  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 2 ตัวแปรในลักษณะ Max Term 

 
 แผนผังคาร์โนห์ชนิด 3 ตัวแปร (3 Variable Karnaugh Map) 
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รูปท่ี 4  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 3 ตัวแปร 

ตารางท่ี 3 แผนผังคาร์โนห์ 3 ตัวแปรในลักษณะ Min Term 

ช่องท่ี 
ตัวแปร ฟังก์ชัน 

Min Term A B C 
0 0 0 0 A B C  
1 0 0 1 A B C 

2 0 1 0 A B C  

3 0 1 1 A B C 

4 1 0 0 A B C  

5 1 0 1 A B C 

6 1 1 0 A B C  
7 1 1 1 A B C 
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รูปท่ี 5  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 3 ตัวแปรในลักษณะ Min Term 
ตารางท่ี 4 แผนผังคาร์โนห์ 4 ตัวแปรในลักษณะ Max Term 

ช่องท่ี 
ตัวแปร ฟังก์ชัน 

Max Term A B C 
0 0 0 0 A + B + C 

1 0 0 1 A + B + C  

2 0 1 0 A + B  + C 

3 0 1 1 A + B  + C  

4 1 0 0 A  + B + C  

5 1 0 1 A  + B + C  

6 1 1 0 A  + B  + C  

7 1 1 1 A  + B  + C  
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รูปท่ี 6  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 3 ตัวแปรในลักษณะ Max Term 
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 แผนผังคาร์โนห์ชนิด 4 ตัวแปร (4 Variable Karnaugh Map) 
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รูปท่ี 7  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 4 ตัวแปร 

ตารางท่ี 5 แผนผังคาร์โนห์ 4 ตัวแปร ในลักษณะ Min Term 

ช่องท่ี 
ตัวแปร ฟังชัน 

Min Term A B C D 
0 0 0 0 0 A B C D  
1 0 0 0 1 A B C D 

2 0 0 1 0 A B C D  

3 0 0 1 1 A B C D 

4 0 1 0 0 A B C D  

5 0 1 0 1 A B C D 

6 0 1 1 0 A B CD  

7 0 1 1 1 A B C D 

8 1 0 0 0 A B C D  

9 1 0 0 1 A B C D 

10 1 0 1 0 A B CD  

11 1 0 1 1 A B C D 

12 1 1 0 0 A B C D  

13 1 1 0 1 A B C D 

14 1 1 1 0 A B C D  

15 1 1 1 1 A B C D 
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รูปท่ี 8  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 4 ตัวแปรในลักษณะ Min Term 
ตารางท่ี 6 แผนผังคาร์โนห์ 4 ตัวแปร ในลักษณะ Max Term 

ช่องท่ี 
ตัวแปร ฟังชัน 

Min Term A B C D 
0 0 0 0 0 A + B + C + D 

1 0 0 0 1 A B C D  

2 0 0 1 0 A B C D 

3 0 0 1 1 A B C D  

4 0 1 0 0 A B C D 

5 0 1 0 1 A B C D  

6 0 1 1 0 A B CD  

7 0 1 1 1 A B C D  

8 1 0 0 0 A B C D  

9 1 0 0 1 A B C D 

10 1 0 1 0 A B CD   

11 1 0 1 1 A B C D  

12 1 1 0 0 A B C D  

13 1 1 0 1 A B C D  

14 1 1 1 0 A B C D  

15 1 1 1 1 A B C D  
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รูปท่ี 9  แผนผังคาร์โนห์ชนิด 4 ตัวแปรในลักษณะ Max Term 
 2. จากตารางความจริง เขียนสมการลอจิก 2 ตัวแปรในรูป Min Term 

INPUT OUTPUT 
A B Y 
0 0 1 
0 1 0 
1 0 1 
1 1 1 

 
Y = ...................................................................................................................................................................... 
 3. วาดรูปวงจรลอจิกจากข้อ 2 
 
 
 
 
 3. ต่อวงจรลอจิกตามสมการลอจิก Y 
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 4. ต่อวงจรลอจิกตามข้อ 3 และบันทึกผลการทดลอง 

INPUT OUTPUT 
A B Y 
0 0  
0 1  
1 0  
1 1  

 5. จากตารางความจริง ข้อ 2 ใช้แผนผังคาร์โนห์ลดรูปสมการลอจิก 
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Y = ...................................................................................................................................................................... 
 6. วาดรูปวงจรลอจิกจากข้อ 5 
 
 
 
 
 3. ต่อวงจรลอจิกตามสมการลอจิก Y 
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 7. ต่อวงจรลอจิกตามข้อ 6 และบันทึกผลการทดลอง 

INPUT OUTPUT 
A B Y 
0 0  
0 1  
1 0  
1 1  

 
 8. จากตารางความจริง เขียนสมการลอจิก 3 ตัวแปรในรูป Min Term 

INPUT OUTPUT 
A B C Y 
0 0 0 1 
0 0 1 0 
0 1 0 0 
0 1 1 0 
1 0 0 1 
1 0 1 0 
1 1 0 1 
1 1 1 1 

 
 Y = ........................................................................................................................................................ 
 9. วาดรูปวงจรลอจิกจากข้อ 8 
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 10. ต่อวงจรลอจิกตามข้อ 9 และบันทึกผลการทดลอง 

INPUT OUTPUT 
A B C Y 
0 0 0  
0 0 1  
0 1 0  
0 1 1  
1 0 0  
1 0 1  
1 1 0  
1 1 1  

 
 
 
 11. จากตารางความจริง ข้อ 8 ใช้แผนผังคาร์โนห์ลดรูปสมการลอจิก 

AB
C 00 01 11 10

0

1

0

1

2

3

6

7

4

5

 
Y = ...................................................................................................................................................................... 
  



รหัสวิชา 20127-2007 31 วิชา ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 

วิทยาลัยเทคนิคชลบุรี  จัดท าโดย นายวิรุณ  จิตต์บุญ 

 
 12. วาดรูปวงจรลอจิกจากข้อ 11 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 13. ต่อวงจรลอจิกตามข้อ 12 และบันทึกผลการทดลอง 

INPUT OUTPUT 
A B C Y 
0 0 0  
0 0 1  
0 1 0  
0 1 1  
1 0 0  
1 0 1  
1 1 0  
1 1 1  

สรุปผลการทดลอง 
............................................................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................................... 
............................................................................................................................................................................... 

 


