
ใบงานที่ 16 
เซ็นเซอร์และการใช้งาน 

จุดประสงค์การเรียนรู้ 
 1.ศึกษาการแสดงอุณหภูมิและความช้ืนออกทางโมดูลจอ LCD 
 2.ศึกษาการเปิด/ปิดหลอดไฟ LED ด้วยเซ็นเซอร์ LDR 
 3.ศึกษาการวัดระยะทางและแจ้งเตือนด้วย Ultrasonic Sensor 
เคร่ืองมือและอุปกรณ์การทดลอง 
 1.เครื่องไมโครคอมพิวเตอร์ 
 2.บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ ESP32 
 3.โปรแกรการทดลอง 
 4.อุปกรณ์อิเล็กทอรนิกส์ส าหรับทดลอง 
การทดลองที่ 1 การแสดงอุณหภูมิและความช้ืนออกทางโมดูลจอ LCD 
อุปกรณ์ในการทดลอง 
 1.บอรด์ NodeMCU ESP32 
 2.โมดูล DHT11 หรือ DHT22 
 3.โมดูล LCD 16x2 
 4.แผงต่อวงจร 
 5.สายไฟต่อวงจร 
ประกอบวงจรตามรูป 
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การติดต้ังไลบรารี่ LiquidCrystal_I2C ของโมดูลจอ LCD 
  1. ไปท่ีเว็บไซต์ https://github.com/lucasmaziero/LiquidCrystal_I2C จากนั้นไฟล์ท่ี ดาวน์โหลด
มาจะเป็นไฟล์ zip เช่น LiquidCrystal_I2C-master.zip เป็นต้น 
  2. ติดต้ังไลบรารี่ (Library) ให้กับ Arduino IDE โดยใช้ตัว Manager ของ Arduino IDE ด้วยการ 
คลิกท่ีเมนู Sketch > Include Library » Add .ZIP Library... หรือจะใช้วิธีแบบ Manual โดย แตกซิป แล้ว
เปล่ียนช่ือโฟลเดอร์เป็น LiquidCrystal_I2C จากนั้นค่อยก็อปป้ีโฟลเดอร์นี้ไปวาง ไว้ที่ 
Documents\Arduino\libraries ก็ได้ 
  3. สุดท้ายหลังจากติดต้ังไลบรารี่ (Library) เสร็จ ก็ให้เข้าไปตรวจสอบท่ี Arduino IDE ดูว่ามีช่ือ ไลบ
รารี่ท่ีเราเพิ่งจะติดต้ังถูกเพิ่มเข้าไปรายช่ือไลบรารี่ท้ังหมดแล้วหรือยัง โดยคลิกไปท่ีเมนู Sketch - Include 
Library หรือจะคลิกดูท่ีเมนู File > Examples ก็ได้ ซึ่งในกรณีนี้จะต้อง ปรากฏช่ือไลบรารี่ว่า 
LiquidCrystal_I2C ถ้าพบแล้วแสดงว่าการติดต้ังเสร็จเรียบร้อย พร้อม ใช้งานแล้ว 
 
 หลังจากลงมือเช่ือมต่อสายสัญญาณเรียบร้อยแล้ว ก่อนท่ีจะลงมือเขียนโค้ดและอัพโหลดโปรแกรม เรา
จะ ต้องมาติดต้ังไลบรารี่ (Library) ท่ีจ าเป็น ซึ่งในท่ีนี้ก็คือไลบรารี่ DHT.h ให้กับ Arduino IDE เสียก่อนโดย 
1. ท่ี Arduino IDE คลิกเมนู Tools » Manage Libraries... หรือกดคีย์ Ctrl + Shift + I 
2. ในช่อง Search พิมพ์ค าว่า dht แล้วกดคีย์ Enter 
3. ท่ีไลบรารี่ DHT sensor library by Adafruit ดังรูป คลิกปุ่ม Install เพื่อติดต้ัง 
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4. จะปรากฏหน้าต่างแจ้งว่าไลบรารี่นี้ จ าเป็นต้องใช้งานไลบรารี่ Adafruit Unified Sensor ร่วมด้วย ซึ่งยังไม ่
ได้ถูกติดต้ัง ในท่ีนี้ให้เราเลือกว่าจะ ติดต้ังท้ังหมด คลิกปุ่ม Install all 
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บันทึกผลการทดลอง 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
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…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
 
  



รหัสวิชา 20127-2007 161 วิชา ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 

วิทยาลัยเทคนิคชลบุรี  จัดท าโดย นายวิรุณ  จิตต์บุญ 

การทดลองที่ 2 การเปิด/ปิดหลอดไฟ LED ด้วยเซ็นเซอร์ LDR 
อุปกรณ์ในการทดลอง 
 1.บอรด์ NodeMCU ESP32 
 2.โมดูล LDR 
 3.หลอดไฟ LED 
 4.ตัวต้านทาน 
 5.แผงต่อวงจร 
 6.สายไฟต่อวงจร 
ประกอบวงจรตามรูป 
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 ลงมือต่อวงจรตามรูป ให้เช่ือมต่อขา DO ของโมดูลเซ็นเซอร์ LDR เข้ากับขา D34/GPIO34/ADC1_6 
ของ บอร์ด ESP32 ส่วนขา Vcc ให้เช่ือมต่อกับขา VIN ของบอร์ดเพื่อจ่ายไฟเล้ียงขนาด 5V และเช่ือมต่อ GND 
เข้า ท่ีขา GND ของบอร์ด ต่อมาท่ีขา Anode (+) หรือขาบวกของหลอดไฟ LED ให้น าตัวต้านทาน 2209 มา
ต่อไว้ เพื่อป้องกันไม่ให้หลอดไฟ LED เสียหาย และเช่ือมต่อไปยังขาดิจิตอลใดๆ ของบอร์ด (ในท่ีนี้ใช้ขา 
D18/GPIO18) เพื่อรับค่าดิจิตอลเอาต์พุตมาแสดงผลท่ีหลอดไฟ LED ส่วนขา Cathode (-) หรือขาลบของ
หลอดไฟ LED ให้ เช่ือมต่อเข้ากับขา GND ของบอร์ด 

 

 
 
บันทึกผลการทดลอง 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 
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การทดลองที่ 3 การวัดระยะทางและแจ้งเตือนด้วย Ultrasonic Sensor 
อุปกรณ์ในการทดลอง 
 1.บอรด์ NodeMCU ESP32 
 2.โมดูลจอ LCD 16x2 
 3.โมดูล Ultrasonic Sensor 
 4.แผงต่อวงจร 
 5.สายไฟต่อวงจร 
ประกอบวงจรตามรูป 
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 ส าหรับโมดูลจอ LCD + I2C Controller ให้ต่อขา SDA และ SCL เข้ากับ D21/GPIO21 และ 
D22/GPIO22 ท่ีซึ่งเป็นขา Default ของบอร์ด แล้วต่อขา VCC 5V จากขา VIN ของบอร์ด กับ GND ให้
เรียบร้อย สุดท้ายหลอดไฟ LED สีแดงและเขียวที่เอาไว้แจ้งเตือนเมื่อเข้าใกล้ระยะท่ีก าหนด ท้ังสองดวงให้ต่อขา 
Anode (+) เข้ากับ ตัวต้านทาน 2200 แล้วเช่ือมต่อไปยังขา GPIO ใดๆ (ในท่ีนี้ใช้ขา D18/GPIO18 ส าหรับสี
แดง และขา D5/GPIOS ส าหรับสีเขียว) ส่วนขา Cathode (-) ของท้ังสองดวงก็ต่อกับ GND ให้เรียบร้อย 

 
 การท างาน เมื่อขา Trig ของตัวเซ็นเซอร์ HC-SR04 ได้รับสัญญาณพัลส์ (Trigger) ท่ีมีความกว้างอย่าง
น้อยๆ 10us ซึ่งเป็นข้อก าหนดในการท างานของโมดูล HC-SR04 เพื่อท่ีมันจะได้ส่งสัญญาณพัลส์ (Sonic 
Burst) ท่ี เป็นคล่ืนเสียงความถ่ีสูงหรือคล่ืนอัลตร้าซาวนด์ความถ่ี 40 KHz จ านวน 8 ลูก (Cycle) ออกไปได้ 
ในขณะท่ี คล่ืนเสียงถูกส่งออกไปนั้น สัญญาณพัลส์ท่ีขา Echo ของตัวเซ็นเซอร์จะเปล่ียนสถานะจาก LOW เป็น 
HIGH และจะคงสถานะนี้ไว้จนกว่าคล่ืนเสียงจะสะท้อนกลับมาท่ีตัวเซ็นเซอร์ จึงจะเปล่ียนสถานะจาก HIGH 
เป็น LOW นั่นเท่ากับว่าเราก็จะได้สัญญาณพัลส์ท่ีมีสถานะเป็น HIGH ท่ีขา Echo เป็นตัวบอกระยะเวลาท่ีคล่ืน
เสียงใช้ใน การเดินทางไปและกลับ เพื่อน าไปใช้ค านวณหาระยะทางหรือระยะห่างระหว่างตัวเซน็เซอร์กับวัตถุ
ต่อไป 
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