
 

 

หน่วยการเรียนรู้ 
วิชา  คณิตศาสตรเ์ครื่องมือกล   รหัสวิชา  20102 - 2005   

ท–ป–น  2–0–2     จ านวน  2  คาบ/สัปดาห ์  รวม 36 คาบ 
 

 

สัปดาหท์ี ่ หน่วยที่ ชื่อหน่วยการสอน จ านวนคาบ 
1  1 เรขาคณิตแนวราบ 2 

2 - 3  2 รูปทรงเรขาคณิต 4 
4 - 5  3 งาน พลงังาน และเครื่องมือกลเบือ้งตน้ 4 
6 - 7 4 ฟังกช์นัตรีโกณมิติ 4 
8 - 9 5 พิกดัความเผื่อและงานสวม 4 

10 - 11 6 ความเรว็ตดั ความเรว็รอบ และความเรว็ขอบ 4 
12 - 13 7 ความเรว็และอตัราทดของเครื่องจกัรกล 4 
14 - 15 8 เรียวและการกลงึเรียว 4 
16 - 17 9 เกลียว 4 
18  สอบปลายภาคเรียน 2 

รวม 36 
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ตารางวิเคราะหส์มรรถนะรายวิชา 
วิชา  คณิตศาสตรเ์ครื่องมือกล   รหัสวิชา  20102 - 2005   

ท–ป–น  2–0–2     จ านวน  2  คาบ/สัปดาห ์  รวม 36 คาบ 
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1.  เรขาคณิตแนวราบ  

2.  รูปทรงเรขาคณิต  

3.  งาน พลงังาน และเครื่องมือกลเบือ้งตน้  

4.  ฟังกช์นัตรีโกณมิติ  

5.  พิกดัความเผื่อและงานสวม  

6.  ความเรว็ตดั ความเร็วรอบ และความเรว็ขอบ  

7.  ความเรว็และอตัราทดของเครื่องจกัรกล  

8.  เรียวและการกลงึเรียว  

9.  เกลียว  

 
  

 

 
 
 
 
 
 

สมรรถนะรายวิชา 

หน่วยที่ 



 ค 

ตารางวิเคราะหห์ลักสูตร 
วิชา  คณิตศาสตรเ์ครื่องมือกล   รหัสวิชา  20102 - 2005   

ท–ป–น  2–0–2     จ านวน  2  คาบ/สัปดาห ์  รวม 36 คาบ 
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1.  เรขาคณิตแนวราบ 2 2 3    2 1 7 5 
2.  รูปทรงเรขาคณิต 2 2 4    2 1 11 3 
3.  งาน พลงังาน และเครื่องมือกล
เบือ้งตน้ 

2 2 4    2 1 11 3 

4.  ฟังกช์นัตรีโกณมิต ิ 2 2 4    2 1 11 3 
5.  พิกดัความเผ่ือและงานสวม 2 2 4    2 1 11 3 
6.  ความเรว็ตดั ความเรว็รอบ และ
ความเรว็ขอบ 

2 2 4    3 2 13 1 

7.  ความเรว็และอตัราทดของ
เครื่องจกัรกล 

2 2 4    2 1 11 3 

8.  เรียวและการกลงึเรียว 2 2 4    3 1 12 2 
9.  เกลียว 2 2 3    2 1 10 4 

 18 18 34        
รวม 70 20 10 100  

ล าดบัความส าคญั 1 2 3   
 
 

พฤติกรรม 

ชื่อหน่วย 


