


จุดประสงค์ของการเรียนการสอน

เม่ือเรียนจบบทนีแ้ล้วนักศึกษาสามารถ
1.  เขยีนรูปคล่ืนทางด้านเอาต์พตุของวงจรตัด 

รูปคล่ืน วงจรเปลีย่นระดบัของสัญญาณได้  
2.  ค านวณหาค่าต่าง ๆ  ในวงจรที่ใช้ซีเนอร์

ไดโอดที่ใช้กบัวงจรรักษาระดับแรงดัน



จุดประสงค์ของการเรียนการสอน

3.  อธิบายการท างานของวงจรวงจรตัด 
รูปคล่ืน  วงจรเปลีย่นระดบัของ   
สัญญาณได้

4.  อธิบายการท างานของวงจรทว ี
แรงดนัได้



ไดโอดใช้งานในวงจรอะไรบ้าง ?

• วงจรเรียงกระแส 

• วงจรตดัรูปคล่ืน

• วงจรยกระดับสัญญาณ

• วงจรทวแีรงดัน

• วงจรรักษาระดับแรงดัน



วงจรตดัรูปคล่ืน
(Clippers Circuit)

วงจรตดัรูป
คล่ืน



ชนิดวงจรตัด
รูปคล่ืน

1. วงจรตดัรูปคล่ืนแบบอนุกรม
( Series Clippers Circuit )

แบ่งได้เป็น 2 ชนิดดังนี้

2. วงจรตดัรูปคล่ืนแบบขนาน
( Parallel Clippers Circuit )



วงจรตดัรูปคล่ืน
แบบอนุกรม



การท างานของวงจรตดัรูปคล่ืนแบบอนุกรม



ในสภาวะอนิพตุเป็นบวก

VO =   VI +   5V



ในสภาวะอนิพตุเป็นเป็นลบ

VO =  0V



วงจรตดัรูปคล่ืน
แบบขนาน



Ex 2.2 ในสภาวะทีอ่นิพตุเป็นบวก

Vo = Vi + VR



ในสภาวะอนิพตุเป็นลบ

VO = V = 4 V



วงจรยกระดบัสัญญาณ
(Clamper Circuit)



ในสภาวะสัญญาณอนิพตุเป็นบวก

VO = 0



ในสภาวะสัญญาณอนิพตุเป็นลบ

VO = VI + 

VC



การน าซีเนอร์
ไดโอดไปใช้งาน



การค านวณวงจรเม่ือค่า Vi และ RL คงที่



พจิารณาตามขั้นตอนต่อไปนี้
1. ปลดซีเนอร์ไดโอดออกจากวงจร
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2. พจิารณาซีเนอร์ไดโอดต่อเข้าไปในวงจร
และค านวณหาค่าต่อไปนี้
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• วงจรทวแีรงดนั 2 เท่าชนิดคร่ึงคล่ืน

• วงจรทวแีรงดนั 2 เท่าชนิดเต็มคล่ืน

วงจรทวแีรงดนั



วงจรทวแีรงดัน 2 เท่าชนิด
คร่ึงคล่ืน



การท างานของวงจร



การท างานของวงจร



วงจรทวแีรงดนั 2 เท่า
ชนิดเต็มคล่ืน



การท างานของวงจร



การท างานของวงจร



วงจรทวแีรงดนั 3
เท่า และ 4 เท่า



วงจรทวีแรงดันแบบ 3, 4 เท่า



วงจรทวีแรงดันแบบ 3, 4 เท่า



วงจรทวีแรงดันแบบ 3, 4 เท่า



วงจรทวีแรงดันแบบ 3, 4 เท่า



สรุปบทเรียน



1. วงจรตดัรูปคล่ืนเป็นวงจรตดัรูปสัญญาณ

เพ่ือให้ได้สัญญาณตามต้องการ  แบ่งออกได้

เป็น 2 ชนิดคือ

1. วงจรตดัรูปคล่ืนแบบอนุกรม

2. วงจรตดัรูปคล่ืนแบบขนาน



3. วงจรยกระดบัสัญญาณเป็นวงจรที่ท า 

หน้าทีย่กระดบัรูปคล่ืนให้ได้รูป 

สัญญาณตามต้องการ



4. การใช้งานซีเนอร์ไดโอด  จะมี 
ลกัษณะการต่อวงจร โดยการต่อ
ซีเนอร์ขนานกบัโหลด  เพ่ือให้
ซีเนอร์ไดโอดแบ่งกระแสจาก
โหลด



เม่ือแรงดนัทีจ่่ายให้กบัโหลดเกนิกว่า
จุดแรงดนัพงัทลายของซีเนอร์  ซ่ึงจะท า
ให้แรงดนัตกคร่อมโหลดคงทีท่ีร่ะดบั
แรงดนัพงัทลาย
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