


o4

a 4 A 1
'N"l]ﬁ‘l/\lﬁ!ﬂi’)‘iﬁﬁ»ﬂﬁﬂ!!ﬂx‘ﬂg]j!‘ﬂu 4 “H‘Hﬂﬂx‘lﬁ

a dA I
1. ’J\‘l‘i]ﬁﬂﬁh“]ﬂﬂ@ﬂ/\lamﬂﬁ

d A d
2. 19950158 Wames

o\ d =\
3. 199519950 ames¥ia 7T

A ¢ A
4. 'JQ"])TN"!)TV\I@!W@TUHQ L



4.3 29050amesriia T (T-type filter)

W

Aa d <;
- MOUANIAU (X, ) HAIA

= vAa A = Y cé :i
- VAAINNAUANUC AD S NAITNATHNTIUHAINAITNDAN



wA a ¢ A
Qﬂ!ﬁﬂﬂﬂﬂl@ﬂ?&%ﬁﬂﬁ!ﬂ@ﬁ%uﬂ 7T




=\ o’ =\ o
lyrsasHamesyia T asaulemsmuIala
ARYY

1. msmwaduaivveslsas mnszuansa
(DC Circuit)

2. msmuaduaInveeas Inszuaass
(AC Circuit)



A A o T b %4 1
lupsammruamnszualusnly viasg

A A 1 = J Y A
‘Hﬂ“lﬁ’lﬂﬂﬂﬁ@ﬁJ‘i’l!@”lﬂ“l/!ﬂ"ll@\‘i’J\‘ifﬂﬁl’!ﬂﬂ\‘iu

) r _
%ghlﬂ dc _Vdc Idc X R




U/ U/

| Y W Y Y :;’
T‘i‘éfz)i]%‘ﬁﬂﬂﬂa!‘lfﬁaﬂﬂﬁ!!‘ljx‘]!ﬁ\‘]ﬂuulﬂ NH




v 1 A
M08 4.7
. :é P~ | W :i v
3995 TT - Type Filter 29054 HaNA W IAUN o]
Y} a w d Y}
195MNU 160 Vde 1azmdHANAHBUIVARIANINY

¢ Y A A ¢ o
300lavin nazualviaamnu 100 Naauenil asdmriIA
Y ' J
U3IAUAY NDINNAVDIIIDT




8)))

ERL
=o
—)

AINGAST (4.170)

vde' = Vde - Idc Ri
unualugns
vde' = 160V - 100 (107%) X 30002
=160 V-30 V
. Vde =130V «—

v Y ¢ [} Jd
AU ALINAHIDINANG (Vdc') = 130 Tan



A0814 4.8

v
A A J

ﬂi‘lﬁ'lﬂ?ﬂ!‘lf‘i'lﬁ'l!!ﬁflﬁ%ﬂ"ﬂ NDIAINAUVDIINDY

Q

T o

TC - Type Filter NNHUTIAUIUWA 1MV 150 Vdc,

Q
I A A

anumMumulyan 1.2 KQ uaza s Sauausvo
YADIAHHEIHUMHY 500 O

R = 500




Aax o
IBNM

NGNS

UNUA

1.2K

Vdc' = x150V =105.8V

 500+1.2K



4.3.2 ﬂ15ﬁ1mm°ludmmmaafnsm°§

1 A A A Jd
IO UNADNNLAUY (Z)
Zi=R+ Xi

Wo R € Xi aanu Zl = X



Y ' A A ¢ Y v 431’
HIAUD 1ANADNNLUAUCY (Zo) "lﬂﬂ\ﬂ!

A ”
e X <R, ala



Y ¢ Aa A ¢ Y v :g’
‘Vi'lﬂ“’é)'lﬂ‘l/!ﬂ@ll‘lﬂl!!ﬂﬂ"ﬁ (ZO) Ulﬂﬂ\‘ll!

A ",
e X SR azle



msmawssau VI(rms)




ASHIAT Vr(rms)

Y v

"' Aa o ¢ 43
mneUaANnes (X, ) Tanat




A A a . A =
lunsaiNn118ve49 Line Frequency 1300140 19

NIZUTTAVVDIHAINNANND 60 H, 3z 1A WMIIU31
ialaanai

Vr'(rms) = L7 x Vr(rms)(Full — Wave)

. LC,

, o0 A
L = inducttor Nt enilisus (H)

C = Capacitor #rivenilulalasvhsa (F)



o 1 A
M139819N 4.11

assnnamaslidlanvinneSve s 1nnnvesiss
awes ol L=5H R =300Q C,—4 UF AN
dumulvian 4 KQ  usaduiidon1a0s =80 vde 10
Vr( rms) aNuGve a1t 60 Hz

R =300 L=5H

‘de =80V S R =41
Vde =30V C2=4 uF I $ L 4k

Vrirms) =10V




T U/ ddﬂi 5:
HIAULIICIHEIBNED 19 ‘Wﬂ (Vdc )"l A9

Q

AINGNAT

unualugns

vde = — ¥ 8oV = 74.4v

300+ 4K




A108199N 4.11

v vV A A Jd & ci Jd [}
ﬁmm‘saﬂmﬂaﬂaamamaamamwﬂ (Vr (rms)

NGNS

1.77

Vr(rms)' = E><Vr(rms)

unuM lugas

Vr(rms)' = L0 x10=0.89V

5x4




A10819N 4.11

Aa (A q " J
winlditlanlnmesieana (r')

AINGAT

unualugas




o 1 A
M3981d4N 4.11

madilandunavesisasladsaumsnnalili

- vrms) 10 4 05
Vdc 80




M0819N 4.12
A
390NUUVINVT  TT - Type Filter !N@é’ljﬂﬂﬂ1§
v < tag v Aax d
qmanyngﬂumu HIIAHAY 1BT1ANA 180 V nszua
¢ T a (A d:i é Y |
191NN 50 mA ﬂ1‘§‘IJ!‘]Jﬂ!W\Iﬂ!ﬂ@‘i‘l’l!@]ﬂﬂﬂuﬂﬂﬂ’ﬂ

Y d' Y Y v A J
0.02 !!53ﬂﬂﬂﬂ1ﬂ]1’iﬂﬂ3\‘mﬁv\|ﬁ!ﬂ@ﬁ =220 Vdc 12
= oy
Vrms AINNOVUDIUYIaID1E u!‘V\I 60 HZ

228 Udc
12U0Ur {rm=s)




AI08191 4.12

AaA o
IBN

W

| dd:; d Y v
NI 1!9]"“7]!?)19]1/!9]611?)\1Qﬂﬁlinlﬂﬂ\‘iﬁllﬂ]ﬁ
aol1il

[N©

R, = Yde_20W _ 40
Idc_ 50mA




A10819N 4.12

Vv

v % , =1
HIAIANUNATHNIY Ri "lﬂmu

180(Ri + 4kQ)) = 880k

RI = 4.49kQ) — 4kQ) = 0.49kQ



v 1 A
M20819N 4.12
1M1 Vr(rms) 10aa#!

wialangmriualriasUilaunnmesiluaad




o 1 A
fMI98194N 4.12

wmm Vr(rms) 13

wolanagmyiualsasditlaunmnesiduaan







rectifier

circuit




ﬂ@ uﬁaﬂmﬂgﬂamammwmﬂuamaz

(o)

ﬂiﬁﬁﬂcl‘liﬂﬁu!!ﬁiﬂﬂ ﬂmaaﬂmmumm

1T A A

ﬁﬁ@i‘]ﬁ] %”ﬂ@ﬁ!ﬁ@ﬂﬂWJ@QﬂJﬂ@’Jﬂ‘V]%JFHi"ﬁﬁ
!W’I‘H"ﬁﬂ1 ‘V]uﬂﬁu!!ﬁ’l’lﬂﬁﬁ



A ¢ A
Nmamgammaamwamaﬂuﬂ




4.1 MMl uaIHVIAY
(DC Calculation)

vde' =0.318 Vm - Ide Ri
vde' =0.636 Vi - I dc Ri



lunsa ilamviuanszuan viapu)viaa

= B.636Um .
Udc

_ B.318Um




moenan 4.12

o w d
‘%x‘]ﬂﬁ!?ﬂ!‘l"i1?1'1!!5\19]1!!@19]1/!9]‘1]@\‘]
zi WU A
3399 L - Type Filter !Nﬂﬂ@ﬂ!li&ﬂﬂﬂﬂﬂﬂ
Y S A ¢ < zi'l c§ P~ |
mﬂ’ng‘mﬂ"lwg@mamummau ‘BINA
Y a q

Peak Voltage 111101 150 V. A3 BaUAUBUD
W t-ﬂ' o ' d
AAUKHYIUT INIDU 400 szwm HazZnasila

1viaa lvaiun 50 mA



5M
WINUIIAUA-F 191070 (Vdc')
Vdc'=0.636 Vm -1 dc R |
= 0.636 (150) - ( 50 x 10-3) (400)

=954 -20
=754V



ameenan 4.13

IRNIUIAWTIAUDIANAANATON
AaNUMUMUIHan 1.5 KQ 1933995 L-
Type Filter !ﬁﬂ Ri=250QQ , L=5SH , C
=6 UF nazamsaduildan199Half
WaveRectifier 11100 180 V 29714 384%1 Idc



AaA o
IBN

Y Y Jd a A f Y
HIA LI HED 1N - (Vdc )Ulﬂﬂ1ﬂ'gﬂ§

unualugasozla

1,500

Vdc' = x180=154.2V

250+1,500



Y ::' ] Y
‘Vnﬂ1ﬂﬁ%!!i’ﬂ‘ﬁaﬂm@1ﬂ1lgﬂvlﬂ%1ﬂgﬂﬁ

A0l Vdc =1542V . Idc = 102 mA



4.2 msannaluaiuvediswsaniye

' % =
NN UL










Y11 Vr ' (rms ) 10033

Vr(rms) = X—CVr(rns)

XI



A aw = ,
11101¥MNND V99 line frequency 60 HZ
Y U A a\ i <& ci
ansomanssaysdidasisuea n

Vv
Vv A

d
PINWAVUDIINDT (Vr "(rms ) ) 1Aa31

O 529
LC

(FULL-WAVE)

™ (Half —Wave)




UAZILHIA Ripple Factor (') N

9
9 v A

J
11ANA |AAL

r’ :%(Full —Wave)

LC

Lag

r' = 7'—85(Half —Wave)

LC




A0819N 4.14

o T v AA U A =
IMHIUANMTIAUAT 15Iau3iila vay
Aa Aa q ¢
silitlanvinines veue111AV9 93993 L - type
3
filter (M@ L=10H ,Ri=350 () ,C=47 UF
tazANUMUMUInaaMny 4 KQ daaia
a :i Y a\ J) ¥ & A
punaniloulvinnlsasilameslaainisasing
d A '
Tnleasuudnnam( Vm = 180 V) ANNDvU03

Line Frequency = 60 HZ



AaA o
IBNI

‘I"Hi’ﬂ!!ﬁ\‘i

C

4,000
350+ 4,000

' d
ua-a Nor1nn (Vde') la

x0.636x180 =105V




Y U A = ' d
awssausditlaneiawa (vr'(rms)) 1a
INGA3




waisdidlaninmesionnn laoningas




U

vsoazlFaasluaumsii (4.29n) 1aasil

. 0.83
LC

I

moU Vde =105V, Vr '(rms)=1.12V, r ' =0.01 (% r ' =
1.06%)



=~
asduniseu



v A 9 a
LN RREINGN

J

aAUD “I/\Illﬁﬁ MIAANTIY ﬂ?ﬂﬁ]ﬁmﬁﬂ‘ﬂﬁﬂuﬂﬁ !,an‘n:s NIVUNN © TUINY

dua3umalulad (Ine- i), 2548

Boylestad, Robert. Nashelsky, Louis. Electronic Devices and Circuit
Theory 6' " ed. Newjersey : Prentice Hall, A Division of Simmon & Schuster
Engle Wood, 1986.

Paynter, Robert T. Introductory Semiconductor Electronics Divices and Circuit
2" ed. New Jersey : Prentice Hall, A Division of Simmon & Schuster Engle
Wood, 1996.

Robert L. Boylestad Louis Nashelsky. Electronic Devices and Circuit
Theory 7°. Newjersey : Prentice Hall, Inc. Simmon & Schustre/A Viacom

Company.



	Slide 1
	Slide 2: ชนิดของวงจรฟิลเตอร์
	Slide 3: 4.3  วงจรฟิลเตอร์ชนิด  (-type filter)  
	Slide 4: คุณสมบัติของวงจรฟิลเตอร์ชนิด 
	Slide 5: ในวงจรฟิลเตอร์ชนิด  สามารถแบ่งการคำนวณได้ดังนี้ 
	Slide 6: 4.3.1  การคำนวณในส่วนของวงจรดีซี
	Slide 7: หรือจะหาโดยใช้หลักการแบ่งแรงดันได้ดังนี้
	Slide 8
	Slide 9
	Slide 10
	Slide 11
	Slide 12: 4.3.2  การคำนวณในส่วนของวงจรเอซี
	Slide 13
	Slide 14
	Slide 15: การหาค่าแรงดัน Vr(rms)
	Slide 16: การหาค่า Vr(rms)
	Slide 17
	Slide 18
	Slide 19
	Slide 20
	Slide 21
	Slide 22: ตัวอย่างที่ 4.11
	Slide 23
	Slide 24
	Slide 25: ตัวอย่างที่ 4.12
	Slide 26
	Slide 27: ตัวอย่างที่ 4.12
	Slide 28
	Slide 29: ลักษณะวงจร L type Filter
	Slide 30: คุณสมบัติของวงจร L type Filter
	Slide 31: วงจรสมมูลของวงจรฟิลเตอร์ชนิดL type Filter 
	Slide 32: 4.1 การคำนวณในส่วนของดีซี  (DC Calculation) 
	Slide 33: ในกรณีไม่ได้กำหนดกระแสที่ไหลผ่านโหลด
	Slide 34: ตัวอย่างที่ 4.12 
	Slide 35
	Slide 36: ตัวอย่างที่ 4.13 
	Slide 37: วิธีทำ 
	Slide 38: หาค่ากระแสโหลดที่เอาต์พุตได้จากสูตร 
	Slide 39: 4.2  การคำนวณในส่วนของวงจรสมมูล        ทางด้านเอซี 
	Slide 40
	Slide 41
	Slide 42
	Slide 43
	Slide 44
	Slide 45: ตัวอย่างที่ 4.14 
	Slide 46
	Slide 47
	Slide 48
	Slide 49
	Slide 50
	Slide 51: หนังสืออ้างอิง

