
 

 

เนื้อหาวิชาท่ีสอน 

บทที่ 1 
เรื่อง โครงสร้างและหลักการทำงานของหุ่นยนต์ 

1.1  ความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับหุ่นยนต์ 
 หุ่นยนต์ คือเครื่องจักรกลชนิดหนึ่งท่ีมีโครงสร้างหรือโครงร่างท่ีสร้างขึ้นมาเป็นไปตาม
วัตถุประสงค์ของงานนั้นๆ โดยสร้างขึ้นมาเพื่อใช้ทำงานแทนมนุษย์ โดยสามารถใช้งานได้ท้ังแบบ
ควบคุมด้วยมือและแบบอัตโนมัติ ขึ้นอยู่ในการใช้งานลักษณะท่ีแตกต่างกันไป 
 หุ่นยนต์ถูกแบ่งออกเป็น 2 ประเภทตามลักษณะการใช้งาน คือ  
 1.1.1 หุ่นยนต์ชนิดติดต้ังอยู่กับที่  เป็นหุ่นยนต์ท่ีไม่สามารถเคล่ือนท่ีไปได้แต่จะขยับได้
บางส่วน จะนิยมสร้างเป็นแขนโดยมีข้อต่อสำหรับใช้ขยับเคล่ือนท่ี เช่น หุ่นยนต์แขนกลสำหรับหยิบ
ช้ินงาน เป็นต้น 

 

รูปที่ 1.1 หุ่นยนต์ชนิดอยู่กับท่ี 
ท่ีมา : http://091pokky.blogspot.com/2016/11/robot-1.html 

 1.1.2 หุ่นยนต์ชนิดเคลื่อนที่ได้ เป็นหุ่นยนต์ท่ีแตกต่างจากหุ่นยนต์แบบอยู่กับท่ี โดยสามารถ
เคล่ือนท่ีได้ท้ังตัวของหุ่นยนต์สามารถควบคุมได้ท้ังมือและเคล่ือนท่ีแบบอัตโนมัติตามคำส่ังท่ีใช้ควบคุม 
โดยการเคล่ือนท่ีแบบอัตโนมัติจะอาศัยการตรวจจับ เช่น สี เส้น หรือวัตถุ เป็นต้น 



 

 

 

รูปที่ 1.2 หุ่นยนต์ชนิดเคล่ือนท่ี  
ท่ีมา : https://kdkendykriangsak.wordpress.com/ 

 ปัจจุบันมีการพัฒนาหุ่นยนต์ให้มีลักษณะเป็นสัตว์เล้ียงอย่างสุนัข เพื่อให้มาเป็นเพื่อนเล่นกับ
มนุษย์ เช่น หุ่นยนต์ IBO ของบริษัทโซนี่ หรือแม้กระท่ังมีการพัฒนาหุ่นยนต์ให้สามารถเคล่ือนท่ีแบบ
สองขาได้อย่างมนุษย์ เพื่ออนาคตจะสามารถนำไปใช้ในงานท่ีมีความเส่ียงต่ออันตรายแทนมนุษย์ ใน
ประเทศไทย สถานศึกษาในระดับอุดมศึกษาหลายแห่งหรือองค์กรของภาครัฐ และเอกชน ได้เล็งเห็น
ถึงประโยชน์ของเทคโนโลยีหุ่นยนต์ และร่วมเป็นแรงผลักดันให้เยาว์ชนในชาติ พัฒนาองค์ความรู้ 
เพื่อให้ก้าวทันเทคโนโลยีของประเทศท่ีพัฒนาแล้ว โดยการจัดให้มีการแข่งขันหุ่นยนต์ขึ้นในประเทศ
ไทยหลายรายการ เพื่อให้นักศึกษาได้สามารถ นำความรู้ ท่ีเรียนมาประยุกต์ใช้งานได้ เป็นการ
เส ริ ม ส ร้ า ง แ ล ะ พั ฒ น า ทั ก ษ ะ  เพื่ อ น ำค ว าม รู้ ไป พั ฒ น าป ระ เท ศ ใน อ น าค ต  (ท่ี ม า  : 
https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 
1.2 การใช้งานหุ่นยนต์  
 การใช้งานหุ่นยนต์สามารถสร้างขึ้นมาตามการนำไปใช้งานได้ดังนี้ 
 1.2.1 งานที่เป็นอันตรายสำหรับมนุษย์ เป็นงานท่ีไม่สามารถให้มนุษย์เส่ียงต่ออันตรายใน
การทำงานจึงได้สร้างหุ่นยนต์ท่ีทำงานได้แทนมนุษย์มาทดแทนตัวอย่าง แสดงดังรูปท่ี 1.3  

 

รูปที่ 1.3 หุ่นยนต์สำหรับงานท่ีเป็นอันตราย  



 

 

ท่ีมา : https://www.robolit.com/index.php/en/tag/bomb-disposal/ 

 1.2.2 งานที่เกิดจากการทำซ้ำๆ เป็นหุ่นยนต์ท่ีใช้แทนมนุษย์ในการทำงานซ้ำ เช่น การหยิบ
ช้ินส่วนรถยนต์ เป็นต้น 

 

รูปที่ 1.4 หุ่นยนต์สำหรับงานท่ีทำซ้ำๆ 
ท่ีมา : https://www.therobotreport.com/industrial-robots-sales-72-first-half-2019/ 

 1.2.3 งานที่ต้องการใช้แรงงานคนไม่มาก จะคล้ายกับการทำงานซ้ำๆ เช่น การเสิร์ฟอาหาร 
เป็นต้น 

 

รูปที่ 1.5 หุ่นยนต์สำหรับงานท่ีใช้แรงงานคนน้อย 
ท่ีมา : https://www.inc.com/business-insider/robot-waiters-are-failing-in-china.html 

1.3 ประโยชน์ของหุ่นยนต์  
 หุ่นยนต์เริ่มเข้ามามีบทบาทกับชีวิตประจำวันของมนุษย์เรื่อยมา เทคโนโลยีท่ีได้รับการพัฒนา
อย่างต่อเนื่องในปัจจุบัน ทำให้ความสามารถของหุ่นยนต์พัฒนาขึ้นอย่างรวดเร็ว สามารถทำงานต่าง ๆ 
ท่ีมนุษย์ไม่สามารถทำได้จำนวนมาก ซึ่งการนำหุ่นยนต์เข้าใช้งานแทนมนุษย์นั้น ทำให้ลดบทบาท
มนุษย์ให้น้อยลงสามารถแบ่งประเภทตามความสามารถของหุ่นยนต์ได้ (ท่ีมา : https://th.wikipedia 
.org/wiki/หุ่นยนต์) 



 

 

 1.3.1 ความสามารถในงานวิจัย 
 หุ่นยนต์สามารถทำการสำรวจงานวิจัยทางด้านวิทยาศาสตร์ ร่วมกับมนุษย์ เช่น การสำรวจ
ท้องทะเลหรือมหาสมุทรท่ีมีความลึกเป็นอย่างมาก หรือการสำรวจบริเวณปากปล่องภูเขาไฟเพื่อเก็บ
บันทึกข้อมูลการเปล่ียนแปลงต่าง ๆ ซึ่งเป็นงานเส่ียงอันตรายท่ีเกินขอบเขตความสามารถของมนุษย์ท่ี
ไม่สามารถปฏิบัติงานสำรวจเช่นนี้ได้ ทำให้ปัจจุบันมีการพัฒนาหุ่นยนต์เพื่อใช้ในงานวิจัยและสำรวจ 
เพื่อให้หุ่นยนต์สามารถทนต่อสภาพแวดล้อมและสามารถทำการควบคุมหุ่นยนต์ได้ในระยะไกลด้วย
ระบบคอนโทรล โดยมีเซนเซอร์ติดต้ังท่ีตัวหุ่นยนต์เพื่อใช้ในการวัดระยะทางและเก็บข้อมูลในส่วนต่าง 
ๆ ทางด้านวิทยาศาสตร์ (ท่ีมา : https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 

 

รูปที่ 1.6 หุ่นยนต์สำรวจใต้ท้องทะเล 
ท่ีมา : https://www.thairath.co.th/news/foreign/1241432 

 1.3.2 ความสามารถในด้านการแพทย์  
 ในงานด้านการแพทย์ เริ่มนำเอาหุ่นยนต์แขนกลเข้ามามีส่วนร่วมในการช่วยทำการผ่าตัด
คนไข้ เนื่องจากหุ่นยนต์นั้นสามารถทำงานในด้านท่ีมีความละเอียดสูงท่ีเกินกว่ามนุษย์จะทำได้ เช่น 
การนำเอาหุ่นยนต์มาใช้งานด้านการผ่าตัดสมอง ซึ่งมีความจำเป็นอย่างมากท่ีต้องการความละเอียดใน
การผ่าตัด หุ่นยนต์แขนกลจึงกลายเป็นส่วนหนึ่งของการผ่าตัดในด้านการแพทย์ การทำงานของ
หุ่นยนต์แขนกลในการผ่าตัด จะเป็นลักษณะการทำงานของการควบคุมการผ่าตัดโดยผ่านทางแพทย์
ผู้ทำการผ่าตัดอีกที ซึ่งการผ่าตัดโดยมีหุ่นยนต์แขนกลเข้ามามีส่วนร่วมนั้นจะเน้นเรื่องความปลอดภัย
เป็นอย่างสูง รวมท้ังความสามารถในการเคล่ือนท่ีของหุ่นยนต์ รวมถึงงานเภสัชกรรมท่ีมีบาง
โรงพยาบาลนำหุ่นยนต์มาใช้ในการจ่ายยา (ท่ีมา : https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 



 

 

 

รูปที่ 1.7 หุ่นยนต์หมอ 
ท่ีมา : https://www.blockdit.com/posts/5da813d0e0ecd27766cf172d 

 1.3.3 ความสามารถในงานอุตสาหกรรม  
 หุ่นยนต์เริ่มมีบทบาททางด้านเทคโนโลยีอุตสาหกรรมในขณะท่ีงานด้านอุตสาหกรรม มีความ
ต้องการด้านแรงงานเป็นอย่างมาก การจ้างแรงงานจำนวนมากเพื่อใช้ในงานอุตสาหกรรม ทำให้ต้นทุน
การผลิตของแต่ละโรงงานอุตสาหกรรม เพิ่มจำนวนสูงขึ้น และงานอุตสาหกรรมบางงานไม่สามารถท่ี
จะใช้แรงงงานเข้าไปทำได้ ซึ่งบางงานนั้นอันตรายและมีความเส่ียงเป็นอย่างมาก หรือเป็นงานท่ี
ต้องการความรวดเร็วและแม่นยำในการผลิตรวมท้ังเป็นการประหยัดระยะเวลา ทำให้หุ่นยนต์
กลายเป็นทางออกของงานด้านอุตสาหกรรม (ท่ีมา : https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 

 

รูปที่ 1.8 หุ่นยนต์ทางอุตสาหกรรม 
ท่ีมา : http://www.robomac.co.th/ 

 1.3.4 ความสามารถในด้านความม่ันคง 
 อาจจะสร้างเครื่องบินสอดแนมผู้ก่อการร้าย โดยติดต้ังเรดาร์คอยตรวจจับเหตุท่ีอาจไม่ชอบ
มาพากล และยังสามารถใช้เป็นตัวทดลองประสิทธิภาพของอาวุธได้ (ท่ีมา : https://th.wikipedia. 
org/wiki/หุ่นยนต์) 



 

 

 

รูปที่ 1.9 หุ่นยนต์สร้างความมั่นคง 
ท่ีมา : http://axisoflogic.com/artman/publish/Article_55830.shtml 

 1.3.5 ความสามารถในด้านบันเทิง  
 หุ่นยนต์ประเภทนี้ได้รับการพัฒนาให้สามารถตอบโต้กับคนได้เสมือนเป็นเพื่อน เล่นหรือสัตว์
เล้ียง ซึ่งมีในรูปแบบของสุนัข แมว และแมลง เป็นต้น หรือกระท่ังสร้างความบันเทิงทางเพศให้กับ
มนุษย์ได้อีกด้วย (ท่ีมา : https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 

 

รูปที่ 1.10 หุน่ยนต์สร้างความบันเทิง 
ท่ีมา : https://sites.google.com/site/ningnerrr/home/khwam-samarth-ni-dan-bantheing 

 1.3.6 ความสามารถในงานครัวเรือน  
 ทำงานในบ้านแทนมนุษย์ อำนวยความสะดวกภายในบ้านทดแทนแรงงานมีความปลอดภัยไม่
ต้องจ้างแรงงาน (ท่ีมา : https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 



 

 

 

รูปที่ 1.11 หุ่นยนต์ในครัวเรือน 
ท่ีมา : https://www.tubefilter.com/2015/01/05/youtube-videos-teach-robots-to-cook/ 

 1.3.7 ความสามารถในด้านการแข่งขัน 
 ใช้สำหรับการแข่งขันที่จัดขึ้น เพื่อนำเทคโนโลยีมาใช้ในการพัฒนาหุ่นยนต์ให้มีความเป็นเลิศ 
(ท่ีมา : https://th.wikipedia.org/wiki/หุ่นยนต์) 

 

รูปที่ 1.12 หุ่นยนต์สำหรับแข่งขัน 
ท่ีมา : http://www.siamcoverage.com/siamcoverage-th/tpa-plc-competition-201906 

1.4 โครงสร้างของหุ่นยนต์ขนาดเล็ก  
 โครงสร้างของหุ่นยนต์จะประกอบไปด้วยอุปกรณ์ช้ินส่วนท่ีมีลักษณะตามการใช้งาน โดยจะ
ส่วนประกอบจะต้องทำงานสอดคล้องกันเพื่อทำให้หุ่นยนต์สามารถเคล่ือนท่ีไปได้และในการเลือกใช้
อุปกรณ์จะต้องคำนึงถึงการทำงานท่ีมีประสิทธิภาพ ความแข็งแรง ความทนทานและการประหยัด
พลังงาน โดยโครงสร้างมีรายละเอียดดังนี้ 

 



 

 

1.4.1 โครงร่าง (Frame) 
 โครงร่างของหุ่นยนต์จะทำหน้าท่ียึดส่วนต่าง ๆ ท่ีประกอบขึ้นเป็นหุ่นยนต์เช่น ส่วนของภาค
ควบคุม ส่วนของภาคส่งกำลังเป็นต้น โดยส่ิงท่ีนิยมนำมาจัดทำเป็นหุ่นยนต์ ได้แก่ เหล็ก ไม้ อลูมิเนียน 
และแผ่นอะคริลิก โดยสามารถเลือกใช้ให้เหมาะสมกับการนำไปใช้งานได้ 

 โครงร่างที่สร้างจากเหล็ก จะมีความแข็งแรง ทนทาน แต่จะมีน้ำหนักมากการปรับแต่ง
รูปร่างจะทำได้ค่อนข้างยาก โดยจะนิยมใช้กับหุ่นยนต์ท่ีต้องการใช้งานหนัก หรือหุ่นยนต์สำหรับ
แข่งขันที่ใช้การกระแทกอย่างรุนแรง 

 

รูปที่ 1.13 โครงร่างหุ่นยนต์ท่ีสร้างจากเหล็ก 
ท่ีมา : https://www.eurekamagazine.co.uk/design-engineering-

features/technology/built-for-battle-robot-wars-revamped-house-robots/147505/ 

 โครงร่างที่สร้างจากไม้ จะมีเป็นโครงร่างท่ีสร้างได้ง่าย น้ำหนักเบาสามารถปรับรูปร่างได้ง่าย
แต่โครงร่างจะไม่แข็งแรง นิยมใช้กับหุ่นยนต์ท่ีไม่ต้องการใช้กับงานหนัก เช่น หุ่นยนต์สำหรับความ
บันเทิง เป็นต้น  

 

รูปที่ 1.14 โครงร่างหุ่นยนต์ท่ีสร้างจากไม้ 



 

 

ท่ีมา : https://www.basic-robot.com/product/36228-27618/ชุดประกอบสำเร็จ-หุ่นเดินหกขา
โครงสร้างไม้-รุ่น-modify-ไม่รวมรีโมท 

 โครงร่างที่สร้างจากอลูมิเนียม จะเป็นโครงร่างท่ีสร้างได้ยากเช่นเดียวกับโครงร่างแบบเหล็ก
และมีราคาค่อนข้างแพง การยึดติดหรือการติดต้ังต้องใช้น็อตเป็นอุปกรณ์สำหรับยึดติดและต้องมีข้อ
ต่อสำหรับการต่อในรูปลักษณะต่างๆ การใช้งานส่วนใหญ่จะใช้สำหรับการทำหุ่นยนต์สำหรับแข่งขัน 

 

รูปที่ 1.15 โครงร่างหุ่นยนต์ท่ีสร้างจากอลูมิเนียม 
ท่ีมา : https://vachalenxeon.blogspot.com/2018/02/rescue-robotics_20.html 

 โครงร่างที่สร้างจากแผ่นอะคริลิก จะเป็นโครงร่างท่ีสร้างได้ไม่ยาก และหาซื้อได้ง่ายราคาไม่
แพงน้ำหนักเบา ความแข็งแรงจะขึ้นอยู่กับความหนาของแผ่นอะคริลิก แต่แผ่นอะคริลิกจะแตกได้ง่าย
ต้องมีการใช้อย่างระมัดระวงั 

 

รูปที่ 1.16 โครงร่างหุ่นยนต์ท่ีสร้างจากแผ่นอะคริลิก 


