
วิชาหุ่นยนต์เบื้องต้น รหัส 20105-2121  ภาคเรียนที่ 2 ประจำปีการศึกษา 2565 
แผนกวิชาช่างอิเล็กทรอนิกส์  วิทยาลัยเทคนิคชลบุรี  ครูผู้สอน นายธีรศักดิ์ เชียงหลง 
 

 

ใบงานที่ 4  เรื่อง การสร้างและประกอบหุ่นยนต์ขนาดเล็กแบบควบคุมด้วยมือ 

โดยใช้วงจรอิเล็กทรอนิกส์ 

 
วัตถุประสงค์ (เพ่ือให้นักเรียนษาสามารถ) 

1. สร้างโครงร่างของหุ่นยนต์ตามการออกแบบได้ถูกต้อง 

2. ประกอบโครงร่างร่วมกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ของหุ่นยนต์ได้ถูกต้อง 

3. ต่อวงจรอิเล็กทรอนิกส์เพ่ือควบคุมหุ่นยนต์ด้วยมือได้ถูกต้อง 

4. ทดสอบการทำงานของหุ่นยนต์แบบควบคุมด้วยมือได้ถูกต้อง 

5. บันทึกผลการทดลองได้ถูกต้อง 

6. สรุปผลการทดลองได้ตามวัตถุประสงค์  

 

อุปกรณ์การทดลอง 
1. มอเตอร์แรงดันไฟฟ้ากระแสตรง 5 โวลต ์    2  ตัว 
2. บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino Uno    1  อัน 
3. บอร์ดขับมอเตอร์ขนาดเล็กด้วยพัลส์     1  อัน 
4. โมดูลบลูทูธ        1  ตัว 
5. แผงต่อวงจร        1  แผง 
6. สายต่อวงจร 
7.   สายยูเอสบี 
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ขั้นตอนการทดลอง 
1. เตรียมวัสดุและอุปกรณ์ให้พร้อม 
2. ตรวจสอบสภาพต่าง ๆ ของอุปกรณ์ เช่น ลักษณะการทำงาน ความเรียบร้อย 
3. ให้ผู้เรียนลากเส้นในการต่อวงจรควบคุมมอเตอร์ 1 ตัวด้วยสวิตช์ปุ่มกด 1 ตัวตามรูปต่อไปนี้ และ 

อธิบายการทำงานของวงจร 
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4. ให้ผู้เรียนออกแบบวงจรที่ใช้ควบคุมมอเตอร์ 2 ตัวด้วยสวิตช์ปุ่มกด 1 ตัว โดยการลากเส้นวงจรลง 
ในรูปต่อไปนี้ และอธิบายหลักการทำงาน 
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5. ให้ผู้เรียนออกแบบวงจรที่ใช้ควบคุมมอเตอร์ 2 ตัวด้วยสวิตช์ปุ่มกด 2 ตัว โดยการลากเส้นวงจรลง 
ในรูปต่อไปนี้ และอธิบายหลักการทำงาน 
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6. ให้ผู้เรียนออกแบบวงจรที่ใช้ควบคุมมอเตอร์ 2 ตัวด้วยโมดูลบลูทูธ รุ่น HC06 โดยการลากเส้น 
วงจรลงในรูปต่อไปนี้และอธิบายหลักการทำงาน 
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สรุปผลการทดลอง 

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………

………………………………………………………………………………………………………………………………………………………… 

 
 


