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ค าน า 
 
 แผนจัดการเรียนรู้รายวิชา “การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า” เรียบเรียงขึ้นเพื่อให้ตรง
ตามหลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) พุทธศักราช 2556 ของส านักงานคณะกรรมการ
อาชีวศึกษา กระทรวงศึกษาธิการ 
 แผนการจัดการเรยีนรูน้ี้ไดก้ล่าวถึงการควบคุมไฟฟ้าที่ส าคัญและการโปรแกรม โดยแบ่งเป็น 
13 หน่วย ได้แก่ ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับ PLC, โครงสร้างและส่วนประกอบของ PLC, พื้นฐานทาง
ดิจิตอลของ PLC, คุณสมบัติของ PLC, การใช้งานโปรแกรมม่ิงคอนโซล, ค าสั่งพื้นฐาน, ค าสั่งพิเศษ
, การใช้งานโปรแกรม SYSWIN 3.4, การออกแบบโปรแกรม, การประยุกต์ใช้ PLC ควบคุมหลอด
ไฟฟ้า, การประยุกต์ใช้ PLC ควบคุมมอเตอร์ , การประยุกต์ใช้ PLC ควบคุมระบบนิวเมติกส์ ,การ
แก้ไขและปรับปรุงโปรแกรม ในแต่ละหน่วยจะแทรกใบงานกิจกรรม และแบบประเมิน ผลการ
เรียนรู้ เพื่อเป็นประโยชน์ต่อการเรียนการสอน และการประเมินผล นอกจากนี้ผู้เรียบเรียงได้
ยกตัวอย่างประกอบหลักหลายและใช้ภาษที่อ่านแล้วท าความเข้าใจได้ง่าย เพื่อให้เหมาะกับนกัเรียน
ในระดับนี้ 
 ส าหรับแผนการสอนรายวิชานี้ ผู้จัดท าได้ทุ่มเทก าลังกาย ก าลังใจและเวลาในการศึกษา
ค้นคว้า ทดลอง ตั้งแต่ปีการศึกษา 2551  จนถึงปัจจุบันเพื่อให้เกิดประสิทธิภาพต่อการเรียนการ
สอน และการจัดการเรียนการสอนตามแนวทางหลักปรัชญาของเศรษฐกิจแบบพอเพียง   
 ท้ายที่สุดนี้  ผู้จัดท าขอขอบคุณผู้ที่สร้างแหล่งความรู้ และผู้ที่มีส่วนเกี่ยวข้องต่าง ๆ ซ่ึงเป็น
ส่วนส าคัญที่ท าให้แผนการสอนวิชา  ภาษาไทยธุรกิจ เล่มนี้เสร็จสมบูรณ์เป็นที่เรียบร้อย  และหาก
ผู้ใช้พบข้อบกพร่องหรือมีข้อเสนอแนะประการใด  ขอได้โปรดแจ้งผูจั้ดท าทราบดว้ย  จักขอบคุณยิ่ง 
 
 

                                                                       นายมงคล   หุ่นด ี
                      ผู้เรียบเรียง 

                                                                                              
 
 
 
 
 



 

แผนการสอน/แผนการเรียนรู้รายวิชา 
ชื่อรายวิชา  การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า                                                                                                           
รหัสวิชา      20104-2108                         (ท-ป-น)                   1-3-2 
ระดบัชัน้     ปวช        สาขาวิชา/กลุ่มวิชา/แผนกวิชา      สามัญ 
หน่วยกติ     2                                     จ านวนคาบรวม                           72                         
คาบ 
ทฤษฏี         1                                      คาบ/สัปดาห์   ปฏบิัต ิ                   3             
คาบ/สัปดาห ์
ภาคเรยีนที.่....................1..................ปีการศกึษา...........................2565............................. 
จุดประสงค์รายวิชา 

1. รู้ เข้าใจเก่ียวกับโครงสร้าง ส่วนประกอบการป้อนค าสั่ง โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะเกี่ยวกับการใช้ค าสั่ง แก้ไข ปรับปรุงโปรแกรมงานควบคุมประเภทต่างๆ 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการปฏิบัติงาน มีความละเอียดรอบคอบ ปลอดภัย เป็นระเบียบ สะอาด 

ตรงต่อเวลา มีความซื่อสัตยแ์ละมีความรับผิดชอบ 
สมรรถนะฐานรายวิชา 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับโครงสร้างและหลักการท างานของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 
2. ใช้ชุดค าสั่ง ควบคุมงานไฟฟ้า  
3. ต่อวงจรการใช้งานควบคุมมอเตอร์ ระบบนิวเมติกส์ และอุปกรณ์ไฟฟ้า 

ค าอธบิายรายวิชา 
 ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับโครงสร้าง ส่วนประกอบของโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ ค าสั่งการป้อน
ข้อมูล วงจรการใช้งานควบคุมมอเตอร์และอุปกรณ์ไฟฟ้าต่างๆ วงจรควบคุมระบบนิวเมติกส์ การแก้ไขและ 
ปรับปรุงโปรแกรมป้อนข้อมูล 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 



 

รายการหน่วย ชื่อหน่วย และสมรรถนะประจ าหน่วย 
ชื่อเรื่อง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

บทท่ี 1 ความรู้เบ้ืองต้นเกี่ยวกับ PLC 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ:     
- เลือก PLC ได้เหมาะสมกับงาน 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. สรุปประวัติและความเป็นมาของ PLC ได ้
2. บอกคุณสมบัติ PLC ท่ีมีใช้ในปัจจุบันได้ 

 
ด้านทักษะ 
3. แก้ปัญหาการแบ่งขนาดของ PLC ได้ 

 
ด้านจิตพิสัย 
4. เลือกใช้ PLC ส าหรับงานควบคุมได้ 

 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. ตระหนักถึงความส าคัญของชนิด  PLC เพ่ือใช้งาน

ได้อย่างเหมาะสม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

บทท่ี  2  โครงสร้างและส่วนประกอบของ PLC 
  

 

สมรรถนะ:     
- ใช้งานแหล่งจ่ายไฟฟ้าของ PLC 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้                                          



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

1. อธิบายหน้าท่ีของหน่วยประมวลผลกลางได ้
2. บอกความแตกต่างของหน่วยความจ าชนิดต่าง ๆได ้
 
ด้านทักษะ                                                                                               
3. สาธิตการใช้งานอุปกรณ์เอาท์พุตได ้

  
ด้านจิตพิสัย 
4. อภิปรายการใช้งานแหล่งจ่ายไฟฟ้าของ PLCได ้

 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. รู้ถึงความส าคัญของอุปกรณ์อินพุต และสามารถ

น าไปใช้ประโยชน์ในชีวิตประจ าวัน 
  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี  3  พ้ืนฐานทางดิจิตอลของ PLC 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ:    
- ท างานลอจิกประเภทต่าง ๆ 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้                                                                     
1. แปลความหมายเบอร์ของรีเลย์เพ่ือใช้งานได ้ 
2. ระบุตัวอย่างเลขฐานชนิดต่าง ๆได ้

 
ด้านทักษะ 
3. เปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างเลขฐานต่าง ๆได ้

  
ด้านจิตพิสัย 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4. ประพฤติตามโครงสร้างข้อมูลได ้
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. เห็นคุณค่า และความส าคัญของดิจิตอลของ PLC

น าไปใช้ในชีวิตประจ าวัน                  
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี  4  คุณสมบัติของ  PLC 

 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ:    
- เลือกรุ่นของ PLC ไดเ้หมาะกับแรงดัน 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้ 
1. อธิบายคุณสมบัติของ PLCได ้ 
2. บอกชนิดของรีเลย์ระบุหมายเลขรีเลย์ท่ีต้องการใช้งาน

ได ้ 
 

ด้านทักษะ                                                                       
3. เปลี่ยนแปลงจ านวนอินพุตเอาท์พุตและอุปกรณ์ต่อ

ขยายของ PLC ได ้
 

ด้านจิตพิสัย 
4. ใช้ เหตุผลในการเลือกรุ่นของ PLC ให้เหมาะกับ

แรงดันใช้งานท่ัวไปได ้  
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 



 

 
 

5. รู้จักรวบรวมประโยชน์ของคุณสมบัติของ  PLCเพ่ือ
น าไปใช้ให้ถูกวิธี 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 5   การใช้งานโปรแกรมมิ่งคอนโซล 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :  
- ตั้งค่าใช้งาน PLC จากโปรแกรมมิ่งคอนโซล 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 
1. อธิบายความหมายของค าสั่งต่าง ๆ ได้ 
2. บอกหน้าท่ีและส่วนประกอบของโปรแกรมมิ่งคอนโซล

ได ้
 

ด้านทักษะ 
3. สาธิตการเรียกใช้งานค าสั่งพิเศษได ้

 
ด้านจิตพิสัย 
4. เลือกใช้งานค าสั่งต่าง ๆได ้

 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. ศึกษาลักษณะแนะน าโปรแกรมมิ่งคอนโซล น ามาใช้ให้

เกิดประโยชน์อย่างถูกต้องเหมาะสม 
 
 

         
 
 
 
 



 

 
 
 
 
 
 
 

 

ชื่อเรือ่ง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 6   ค าสั่งพ้ืนฐาน 
   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ:    
- เขียนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งพ้ืนฐาน 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้ 
1. ขยายความหมายของค าสั่งพ้ืนฐานได้ 

 
ด้านทักษะ 
2. สาธิตวิธีการเขียนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งพ้ืนฐานได ้

 
ด้านจิตพิสัย 
3. ผสมผสานโครงสร้างและสัญลักษณ์ของค าสั่งพ้ืนฐาน

ได ้
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
4. มีเจตคติท่ีดีต่อการเขียนโปรแกรม  และน าความรู้ไป

ใช้งานอย่างสร้างสรรค์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

  
ชื่อเรือ่ง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

บทท่ี 7   ค าสั่งพิเศษ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :   
- เขียนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งพิเศษ 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
 ด้านความรู้                                                                       
1. อธิบายความหมายของค าสั่งพิเศษได้ 

 
ด้านทักษะ 
2. เขียนโปรแกรมโดยใช้ค าสั่งพิเศษได ้

  
ด้านจิตพิสัย 
3. จ าแนกโครงสร้างและสัญลักษณ์ของพิเศษได้ 
 
 ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
4. ตระหนักถึงความส าคัญของการเปรียบเทียบโครงสร้าง

และสัญลักษณ์ของพิเศษ และน ามาประยุกต์ใช้ได้
ถูกต้องเหมาะสม 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

บทท่ี 8  การใช้งานโปรแกรม SYSWIN 3.4 
 
 
 

สมรรถนะ :   
- สั่งงาน PLC ผ่านทางจอแสดงผล 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ด้านความรู้                                                                      
1. บอกลักษณะของโปรแกรม SYSWIN 3.4 ได ้
2. บอกความแตกต่างระหว่าง Download และ

Upload Program ของ PLC ได ้
 

ด้านทักษะ 
3. สาธิตการสั่งงาน PLC ผ่านทางจอแสดงผลได ้

 
ด้านจิตพิสัย 
4. อภิปรายการเขียนโปรแกรมเบ้ืองต้นได้ 

 
 ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. วางหลักการสิทธแิละหน้าท่ีของโปรแกรม 

SYSWIN 3.4 เพ่ือให้เกิดความยุติธรรมต่อสังคม
มากท่ีสุด 

 
     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 9   การออกแบบโปรแกรม 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :    
- ออกแบบโปรแกรมจากวงจรรีเลย ์

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
ด้านความรู้ 
1. บอกคุณสมบัติของการออกแบบโปรแกรมจาก

วงจรรีเลย์ได ้ 
2. บอกลักษณะของเง่ือนไขในการควบคุมได้ 

 



 

 
 
 
 
 
 

ด้านทักษะ 
3. สาธิตการออกแบบโปรแกรมจากเง่ือนไขท่ีเป็นค าสั่งได้ 

 
ด้านจิตพิสัย 
4. จ าแนกโปรแกรมจากไดอะแกรมการท างานได ้

 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. ศึกษาความรู้เบ้ืองต้นเกี่ยวกับการออกแบบโปรแกรม 

และน ามาใช้ให้เหมาะสมกับงานในอนาคต 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 10  การประยุกต์ใช้ PLC ควบคุมหลอด
ไฟฟ้า 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :   
- ควบคุมไฟจราจร 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
 ด้านความรู้                                                                      
1. บอกลักษณะของ PLC ควบคุมไฟว่ิงได ้
2. บอกความแตกต่างระหว่าง PLC ควบคุมไฟจราจร

กับPLC ควบคุมไฟว่ิงได้ 
 
ด้านทักษะ 
3. สาธิตการออกแบบการใช ้PLC ควบคุมไฟจราจรได ้
 
ด้านจิตพิสัย 
4. เลือกแบบการใช ้PLC ควบคุมหลอดอินแคนเดรส

เซนต์ได ้



 

 
 
 

 
 ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. วางหลักการสิทธแิละหน้าท่ีของการประยุกต์ใช้ PLC 

เพ่ือให้เกิดความยุติธรรมต่อสังคมมากท่ีสุด 
 
     
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 11   การประยุกต์ใช้ PLC ควบคุม
มอเตอร์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :    
- ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
ด้านความรู้ 
1. บอกคุณสมบัติของการใช้ PLC ควบคุมมอเตอร์

ไฟฟ้ากระแสตรงได ้ 
 
ด้านทักษะ 
2. สาธิตการใช ้PLC ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 

1 เฟสได้ 
 
ด้านจิตพิสัย 
3. จ าแนกประเภทของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ 3 เฟส

ได ้
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
4. ศึกษาความรู้เบ้ืองต้นเกี่ยวกับการควบคุมมอเตอร์ และ

น ามาใช้ให้เกิดประโยชน์อย่างถูกต้องเหมาะสม 
 
 



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 12  การประยุกต์ใช้ PLC ควบคุมระบบ
นิวเมติกส์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :   
- ควบคุมระบบนิวเมติกส์ 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
 ด้านความรู้                                                                      
1. อธิบายความหมายของการเคลื่อนท่ีด้วยไฟฟ้ากลับ

ด้วยสปริงได ้
 
ด้านทักษะ 
2. เปรียบเทียบวงจรควบคุมวาล์ว  5/2 กับวงจร

ควบคุมวาล์ว 3/2 ได้ 
 
ด้านจิตพิสัย 
3. อภิปรายวงจรควบคุมวาล์ว 5/2 เคลื่อนท่ีไปกลับ

ด้วยไฟฟ้าได ้
 
 ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
4. วางหลักการสิทธแิละหน้าท่ีของระบบนิวเมติกส์เพ่ือให้

เกิดความยุติธรรมต่อสังคมมากท่ีสุด 
 
     
 
 
 
 
 



 

 
 
 
 
 
 

ชื่อเรื่อง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
บทท่ี 13  การแกไ้ขและปรับปรุงโปรแกรม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ :    
- ถอดและประกอบ PLC 

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
ด้านความรู้ 
1. อธิบายวิธีการเปลี่ยนรีเลย ์ฟิวส ์และแบตเตอรี่ส ารอง

ได ้
2. บรรยายลักษณะของการประกอบ PLCได ้
 
ด้านทักษะ 
3. สาธิตเขียนโปรแกรมเพื่อทดสอบความผิดพลาดของ

โปรแกรมได ้
 
ด้านจิตพิสัย 
4. อภิปรายใช้งานโปรแกรม CX-ONEได ้
 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
5. ศึกษาความรู้เบ้ืองต้นเกี่ยวกับการปรับปรุงโปรแกรม

และน ามาใช้ให้เกิดประโยชน์อย่างถูกต้องเหมาะสม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

รายช่ือหน่วยการสอน/การเรียนรู ้
 

หน่วยการสอน/การเรียนรู้ 
วิชา  การโปรแกรมและควบคุมไฟฟ้า 

รหัส... 20104 - 2108......คาบ/สัปดาห.์....4.......คาบ 
รวม......72…… คาบ 

หน่วยที่ ชื่อหน่วย ทฤษฎี 
จ านวนคาบ 

ทฤษฎี ปฏิบตั ิ
1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
10 
11 
12 
13  
 

ความรู้เบือ้งตน้เกี่ยวกบั PLC 
โครงสร้างและส่วนประกอบของ PLC 
พื้นฐานทางดิจิตอลของ PLC 
คณุสมบตัิของ PLC 
การใช้งานโปรแกรมม่ิงคอนโซล 
ค าสั่งพื้นฐาน 
ค าสั่งพิเศษ 
การใช้งานโปรแกรม SYSWIN 3.4 
การออกแบบโปรแกรม 
การประยกุต์ใช้ PLC ควบคุมหลอดไฟฟ้า 
การประยกุต์ใช้ PLC ควบคุมมอเตอร ์
การประยกุต์ใช้ PLC ควบคุมระบบนิวเมตกิส์ 
การแก้ไขและปรับปรงุโปรแกรม 

1 
1 
1 
1 
2 
1 
1 
2 
2 
2 
2 
1 
1 
 

3 
3 
3 
3 
6 
3 
3 
6 
6 
6 
6 
3 
3 
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