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ใบงานที ่1 
การเขียน Ladder Diagram เพือ่ควบคมุการท างานแบบ เปิด-ปิด 
(Basic Ladder Diagram for ON-OFF Control)  

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถเขียน Ladder Diagram เพื่อควบคุมการท างานแบบเปิด-ปิด ได ้
2. เขา้ใจความแตกต่างของสวิตชท่ี์ใชห้นา้สมัผสัแบบปกติเปิด (Normally Open) และ

หนา้สัมผสัแบบปกติปิด (Normally Close) 
3.สามารถเลือกใชง้านสวติซ์เพื่อควบคุมการท างานของระบบไดอ้ยา่งเหมาะสม 

 
เพราะเหตุใดจึงต้องใช้สวติซ์แบบปกติเปิด(Normally Open) และสวติซ์แบบปกติปิด (Normally 
Close) 
 
เงื่อนไขการควบคุม 
 ใชส้วิตซ์แบบกดติด-ปล่อยดบั (Push Button Switch) ต่อหนา้สมัผสัแบบปกติเปิด 
(Normally Open) หน่ึงปุ่ม และสวิตซ์แบบกดติด-ปล่อยดบั(Push Button Switch) ต่อหนา้สมัผสั
แบบปกติปิด (Normally Close) หน่ึงปุ่มเป็นอินพตุ, หลอดไฟหน่ึงหลอดเป็นเอาตพ์ตุ, ท าการเขียน
โปรแกรม ส าหรับการท างานต่อไปน้ี 

1. กดสวิตซ์แบบปกติเปิด (Normally Open) จะสัง่งานใหห้ลอดไฟเปิด 
2. กดสวิตซ์แบบปกติปิด (Normally Close) จะสัง่งานใหห้ลอดไฟปิด 

สามารถแสดงการท างานใหเ้ห็นดงั Timing Diagram ต่อไปน้ี 
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ใบงานที ่1 
การเขียน Ladder Diagram เพือ่ควบคมุการท างานแบบ เปิด-ปิด 
(Basic Ladder Diagram for ON-OFF Control)  

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่2 
การเขียน Ladder Diagram เพือ่ใช้สวิตซ์ 1 ตัวควบคมุการท างานแบบ เปิด-ปิด 
(Toggle Switch) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถเขียน Ladder Diagram เพื่อควบคุมการติด-ดบัของหลอดไฟโดยใชส้วติซ์ตวั
เดียวได ้

2. สามารถเขียน Ladder Diagram เพื่อควบคุมการท างานแบบ Toggle ON-OFF ได ้
 
เงื่อนไขการควบคุม 

ตอ้งการใชส้วติชแ์บบกดติด-ปล่อยดบั(Push Button Switch) ในการควบคุมการปิด-เปิด
หลอดไฟ โดยก าหนดใหก้ดสวิตชค์ร้ังแรกหลอดไฟจะติด พอกดสวิตชค์ร้ังท่ี 2 หลอดไฟจะดบั และ
ใหท้ างานสลบักนัเช่นน้ีไปเร่ือยๆ 
 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่3 
การควบคมุการติด-ดับของหลอดไฟ 
(Lamp ON-OFF Control) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถเขียน Ladder Diagram โดยใชค้  าสัง่พื้นฐานได ้
2.ผูเ้รียนสามารถเขา้ใจการท างานแบบ Sequence Control ได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

หลอดไฟสามหลอด A, B, และ C ถูกควบคุมโดยสวิตชส์ามตวัคือ S1(เป็นสวิตซ์แบบกด
ติด-ปล่อยดบั), รีเซ็ท(Reset) (เป็นสวิตซ์แบบกดติด-ปล่อยดบั) และ ปิด(OFF)(เป็นแบบคา้งสภาวะ) 
การท างานจะเป็นดงัต่อไปน้ี 

1. ถา้กดปุ่ ม OFF , หลอดไฟทั้งหมดจะดบั 
2. ถา้กดปุ่ ม Reset(กดแลว้ปล่อยปุ่ม), หลอด A จะติด แลว้หลอด B และ C จะดบั 
3. ถา้หลอด A ติดอยูแ่ลว้กดปุ่ม S1 จะท าใหห้ลอด B ติด และเม่ือปล่อยปุ่ม S1 หลอด A จะ

ดบั 
4. ถา้หลอด B ติดอยูแ่ลว้กดปุ่ม S1 จะท าใหห้ลอด C ติดและเม่ือปล่อยปุ่ม S1 หลอด B จะ

ดบั  
5.  ถา้หลอด C จะติดอยูแ่ลว้กดปุ่ม S1 จะท าใหห้ลอด A ติดและเม่ือปล่อยปุ่ม S1 หลอด C 

จะดบั   จะเป็นเง่ือนไขอยา่งน้ีวนไปมาเร่ือยๆข้ึน  
การท างานเป็นดงั Timing Diagram ต่อไปน้ี 
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ใบงานที ่3 
การควบคมุการติด-ดับของหลอดไฟ 
(Lamp ON-OFF Control) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่4 
การควบคมุการเปิด-ปิดมอตอร์ป๊ัมน ้าร่วมกบัการใช้สวิตช์ลกูลอย 
(Motor ON-OFF Control with Floating Switch) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถเขียน Ladder Diagram โดยใชค้  าสัง่พื้นฐานได ้
2. ผูเ้รียนสามารถเขา้ใจการท างานแบบ Sequence Control  

 
เงื่อนไขการควบคุม 
 สวิทชล์ูกลอยตวัหน่ึงใชใ้นการควบคุมการแบ่งโหลดการท างานของมอเตอร์ป๊ัม 2 ตวั 
ความตอ้งการคือ จะใชส้วิตชลู์กลอยท่ีเป็นแบบขั้วเดียว(ปกติปิด)ตวัน้ีสัง่งานวงจรสองตวัท่ีเป็น
อิสระกนัในลกัษณะดงัต่อไปน้ี 

1.เม่ือหนา้สมัผสัของสวิตชต์วัน้ีปิดคร้ังแรก, จะไปสัง่ใหม้อเตอร์ตวัท่ี 1 ท างาน 
2.เม่ือของหนา้สัมผสัสวิตชลู์กลอยตวัน้ีเปิดออก, จะไปสัง่ใหม้อเตอร์ตวัท่ี 1 หยดุท างาน 
3.การปิดวงจรของสวิตชต์วัน้ีปิดคร้ังท่ีสอง, จะไปสัง่ใหม้อเตอร์ตวัท่ี 2 ท างาน 
4.เม่ือของหนา้สมัผสัสวิตชลู์กลอยตวัน้ีเปิดออกคร้ังท่ีสอง, จะไปสัง่ใหม้อเตอร์ตวัท่ี 2 หยดุ 
5.การท างานจะท าซ ้ าจากเร่ิมตน้อีกคร้ัง และจะท าซ ้ าวนไปวนมาไปเร่ือยๆ   

 
ท าการเขียนโปรแกรมส าหรับเง่ือนไขการท างานขา้งตน้ 
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ใบงานที ่4 
การควบคมุการเปิด-ปิดมอตอร์ป๊ัมน ้าร่วมกบัการใช้สวิตช์ลกูลอย 
(Motor ON-OFF Control with Floating Switch) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่5 
การควบคมุการเติมน ้าใส่ถงั 
(Level Control System) 

 
Timing Diagram 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่6 
การเขียนโปรแแกรมเพือ่สร้างไทม์เมอร์แบบหน่วงเวลาปิด 
(OFF Delay Timer) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถจ าแนกประเภทของไทมเ์มอร์ และเขา้ใจการท างานของค าสัง่ได ้
2. สามารถเขียน Ladder Diagram เพื่อควบคุมการท างานของระบบร่วมกบัการใชค้  าสัง่ 
ไทมเ์มอร์ได ้
3.สามารถเลือกใชไ้ทมเ์มอร์ใหเ้หมาะสมกบังาน 

 
เงื่อนไขการท างาน 
          Timer ท่ีใชง้านจะมีอยูด่ว้ยกนั 2 ประเภท คือ ไทมเ์มอร์แบบหน่วงเวลาปิด (OFF Delay 
Timer) และ ไทมเ์มอร์แบบหน่วงเวลาเปิด(ON Delay Timer) แต่ส าหรับไทมเ์มอร์ท่ีอยูใ่น PLC นั้น 
เป็นประเภท Timer แบบหน่วงเวลาเปิด(ON Delay Timer) คือถา้ยงัไม่ถึงค่าท่ีตั้งไวจ้ะยงัไม่ส่ง
สัญญาณเอาตพ์ตุออกมา การท างานของ ON Delay Timer จะเป็นดงั Timing Diagram ตามรูป a) 
          แต่ส าหรับโจทยใ์นขอ้น้ีตอ้งการใหท่้านสร้าง OFF Delay Timer ข้ึนมา โดยเง่ือนไขการ
ท างานเป็นดงั Timing Diagram ตามรูป b) 
 
 
 
 
 

a) On Delay Timer 
 

 
 

 
 

b) OFF Delay Timer 
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ใบงานที ่6 
การเขียนโปรแแกรมเพือ่สร้างไทม์เมอร์แบบหน่วงเวลาปิด 
(OFF Delay Timer) 

 
จากกราฟ สามารถอธิบายการท างานไดว้า่ ในขณะท่ีสัง่ใหอิ้นพตุ “ON” เอาตพ์ตุจะท างานทนัแต่
ไทมเ์มอร์จะยงัไม่เร่ิมจบัเวลา จนกวา่จะสัง่ใหอิ้นพตุ “OFF”เอาตพ์ตุยงัคงท างานอยู ่และ ไทมเ์มอร์
จะเร่ิมจบัเวลาจนครบตามเวลาท่ีก าหนดท่ีไทมเ์มอร์ เอาตพ์ตุจึงจะหยดุท างาน 
 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่7 
การใช้ ไทม์เมอร์ หรือ เคาน์เตอร์ใน PLC เพือ่ต้ังเวลา 
(Timers/Counters) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. เขา้ใจการท างานของค าสัง่ไทมเ์มอร์และเคาน์เตอร์ 
2. สามารถเขียนโปรแกรมโดยใชค้  าสัง่ไทมเ์มอร์และ/หรือ เคาน์เตอร์ได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

ตอ้งการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการท างานของมอเตอร์ตวัหน่ึง โดยก าหนดใหน้บัเวลา
ครบ 1 วนั (24 hrs) จึงจะสัง่ใหม้อเตอร์ท่ีต่ออยูท่างดา้นเอาตพ์ตุท างาน ตาม Timing Diagram ดงัน้ี 
 
 
 
 
 
 
 

ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่8 
การควบคมุการท างานของมอเตอร์ 3 ตัว ให้ท างานเรียงตามล าดับ 
(3 Motor’s Sequence Control) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1.เขา้ใจการท างานของมอเตอร์แบบ Sequence 
2.เขา้ใจการท างานของไทมเ์มอร์/เคาน์เตอร์ 
3.สามารถใชค้  าสัง่ไทมเ์มอร์/เคาน์เตอร์ร่วมกบัการเขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของ 
ระบบควบคุมแบบ Sequence ได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

มอเตอร์สามตวัตอ้งสัง่ใหท้  างานเรียงกนัตามล าดบัเวลาดงัน้ี 
เม่ือกดปุ่ม Start จะใหม้อเตอร์ 1 ท างานก่อน แลว้อีก 3 วนิาทีต่อมาจึง ใหม้อเตอร์ 2 เร่ิม

ท างาน แลว้อีก 3 วินาทีต่อมาจึงใหม้อเตอร์ 3 เร่ิมท างานไดต้ามล าดบัและเม่ือกดปุ่ม Stop จะให้
มอเตอร์ 1 หยดุท างานก่อน แลว้อีก 3 วินาทีต่อมาจึงใหม้อเตอร์ 2 หยดุท างาน แลว้อีก 3 วินาทีต่อมา
จึงใหม้อเตอร์ 3 หยดุท างานตามล าดบั 
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ใบงานที ่8 
การควบคมุการท างานของมอเตอร์ 3 ตัว ให้ท างานเรียงตามล าดับ 
(3 Motor’s Sequence Control) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่9 
การควบคมุการกลบัทางหมุนของมอเตอร์ 
(Forward/Reverse Rotating) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. เขา้ใจการท างานของมอเตอร์ 
2. สามารถเขียนโปรแกรมดว้ยค าสัง่พื้นฐาน เพื่อควบคุมการหมุนของมอเตอร์ได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

ก าหนดใหม้อเตอร์ตวัหน่ึงสามารถสัง่ใหห้มุนไปขา้งหนา้ (Forward) โดยการกดปุ่ ม FW  
และหมุนกลบัทาง(Backward) โดยการกดปุ่ม BW แต่ในขณะท่ีมอเตอร์หมุนไปทางหน่ึง จะตอ้งให้
มอเตอร์หยดุหมุนก่อนจึงจะหมุนกลบัทางได ้(ถา้มอเตอร์ก าลงัหมุนอยูไ่ม่สามารถสัง่ใหห้มุนกลบั
ทางไดท้นัที) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  
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ใบงานที ่9 
การควบคมุการกลบัทางหมุนของมอเตอร์ 
(Forward/Reverse Rotating) 

 
Ladder Diagram                                       
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ใบงานที ่10 
การใช้ ไทม์เมอร์/เคาน์เตอร์ควบคมุการกลบัทางหมุนของมอเตอร์ 
(Forward/Reverse Rotation Use Timers/Counters) 

 
วตัถุประสงค์ของการควบคุม 

1. เขา้ใจการท างานของมอเตอร์ 
2. เขา้ใจการท างานของไทมเ์มอร์/เคาน์เตอร์ 
3. สามารถเขียนโปรแกรมโดยใชค้  าสัง่ไทมเ์มอร์ร่วมกบัค าสัง่พื้นฐาน เพื่อควบคุมการหมุน 
ของมอเตอร์ได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

มอเตอร์ตวัหน่ึงสามารถรับสัญญาณสัง่ใหห้มุนไปขา้งหนา้(Forward) โดยการกดปุ่ม FW 
และหมุนกลบัทาง(Backward)ไดโ้ดยการกดปุ่ม BW แต่ในขณะท่ีมอเตอร์ก าลงัหมุนไปทางหน่ึงอยู่
และตอ้งการท่ีจะใหห้มุนไปอีกทางหน่ึงกส็ามารถจะกดปุ่มใหม้อเตอร์หมุนไปอีกทางหน่ึงไดเ้ลย 
แต่มอเตอร์จะหยดุท างานไปเป็นระยะเวลา 3 วินาที แลว้จึงเร่ิมหมุนไปอีกทิศทางหน่ึงโดยอตัโนมติั  
ปุ่ม Stop จะเตรียมไวเ้พื่อสัง่ใหห้ยดุการท างานเม่ือมอเตอร์หยดุหมุนจากการกดปุ่ม Stop แลว้กดปุ่ม
ใหห้มุนไปทางใดกจ็ะใหม้อเตอร์หมุนไปทางนั้นทนัที 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

M

Forward

M

Reverse

Stop 3 Sec

Stop 3 Sec

Press Reverse Rotate Reverse

Press ForwardRotate Forward  
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ใบงานที ่10 
การใช้ ไทม์เมอร์/เคาน์เตอร์ควบคมุการกลบัทางหมุนของมอเตอร์ 
(Forward/Reverse Rotation Use Timers/Counters) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram 
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ใบงานที ่11 
การควบคมุการติด-ดับของหลอดไฟ 
(Lamp ON-OFF Control) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. เขา้ใจการท างานของค าสัง่ Shift Register  
2. สามารถเขียนโปรแกรมเพือ่ควบคุมการท างานโดยใชค้  าสัง่พื้นฐานอ่ืนๆท่ีเรียนรู้มาแลว้ 
ร่วมกบัค าสัง่ Shift Register ได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

ตอ้งการให ้PLC ควบคุมการปิด-เปิดของหลอดไฟดงัน้ี 
 

 บิตท่ี07 บิตท่ี 06 บิตท่ี 05 บิตท่ี 04 บิตท่ี 03 บิตท่ี 02 บิตท่ี 01 บิตท่ี 00 

STEP 1 0 0 0 0 0 0 0  

STEP 2 0 0 0 0 0 0  0 

STEP 3 0 0 0 0 0  0 0 

STEP 4 0 0 0 0  0 0 0 

STEP 5 0 0 0  0 0 0 0 

STEP 6 0 0  0 0 0 0 0 

STEP 7 0  0 0 0 0 0 0 

STEP 8  0 0 0 0 0 0 0 

STEP 9 วนกลบัมาท่ี STEP 1 แลว้ท าตามขั้นตอนเดิม 
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ใบงานที ่11 
การควบคมุการติด-ดับของหลอดไฟ 
(Lamp ON-OFF Control) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram 
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ใบงานที ่12 
การควบคมุการท างานของ 7-Segment 1 
(7-Segment  ON-OFF Control 1) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถเขียน Ladder Diagram เพือ่ควบคุมการท างานแบบเปิด-ปิด ได ้
2. สามารถเลือกใชค้  าสัง่ท่ีมีความยากข้ึนจากค าสัง่พื้นฐานเพื่อควบคุมการท างานแบบ 
เปิด-ปิดได ้
3. เขา้ใจการท างานของ 7-Segment  

 
เงื่อนไขการควบคุม 

ก าหนดการใชง้าน 7-Segment โดย LED แต่ละดวงของ 7-Segment ต่อไวก้บัเอาตพ์ตุแต่ละ
บิตของ PLC ดงัต่อไปน้ี 
 
 
 
 
 
 
 
หมายเหตุ  a(00) หมายถึง LED ดวงท่ี a ต่ออยูก่บัเอาตพ์ตุบิตท่ี 00 

ตอ้งการควบคุมใหท้ างานดงัน้ี 
1. กดสวิตซ์ 0 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 0 
2. กดสวิตซ์ 1 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 1 
3. กดสวิตซ์ 2 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 2 
4. กดสวิตซ์ 3 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 3 
5. กดสวิตซ์ 4 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 4 
6. กดสวิตซ์ 5 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 5 
7. กดสวิตซ์ 6 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 6 
8. กดสวิตซ์ 7 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 7 
9. กดสวิตซ์ 8 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 8 
10. กดสวิตซ์ 9 ท่ีชุด Training Kit ให ้7-Segment ติดเป็นเลข 9 

 

a(00) 

b(01) 

c(02) 

d(03) 

e(04) 

f(05) 
g(6) 
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ใบงานที ่12 
การควบคมุการท างานของ 7-Segment 1 
(7-Segment ON-OFF Control 1 ) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram 
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ใบงานที ่13 
การควบคมุการท างานของ 7-Segment 2 
(7-Segment ON-OFF Control 2) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. สามารถเขียน Ladder Diagram เพื่อควบคุมการท างานแบบเปิด-ปิด ได ้
2. สามารถเลือกใชค้  าสัง่ท่ีมีความยากข้ึนจากค าสัง่พื้นฐานเพื่อควบคุมการ 
ท างานแบบเปิด-ปิดได ้
3. เขา้ใจการท างานของ 7-Segment  

 
เงื่อนไขการควบคุม 
ก าหนดการใชง้าน 7-Segment โดย LED แต่ละดวงของ 7-Segment ต่อไวก้บัเอาตพ์ตุแต่ละบิตของ 
PLC ดงัต่อไปน้ี 
 
 
 
 
 
 
 
หมายเหตุ  a(00) หมายถึง LED ดวงท่ี a ต่ออยูก่บัเอาตพ์ตุบิตท่ี 00 

ตอ้งการควบคุมใหท้ างานดงัน้ี 
ให ้7-segment ติดเป็นเลข  

 0 1  2  3  4  5 6   7  8  
 
 

การท างานจะวนอยา่งน้ีไปเร่ือยๆจนกวา่จะกดปุ่มสัง่ใหห้ยดุการท างาน(Stop 
Button) 

 
 
 
 

 

a(00) 

b(01) 

c(02) 

d(03) 

e(04) 

f(05) 
g(06) 
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ใบงานที ่13 
การควบคมุการท างานของ 7-Segment 2 
(7-Segment ON-OFF Control 2 ) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram 
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ใบงานที ่14 
การควบคมุจ านวนรถเข้า-ออกในลานจอดรถ 
(Car Park) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. เขา้ใจการท างานของค าสัง่เพิ่มเติมข้ึนมาจากค าสัง่พื้นฐานไดแ้ก่ค าสัง่ Compare,  
Increment, Decrement เป็นตน้ 
2. สามารถน าค าสัง่ดงักล่าวมาใชร่้วมกบัการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการท างานของ 
ระบบได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

ท่ีจอดรถแห่งหน่ึงจุได ้20 คนั มี sensor 2 ตวัติดตั้งอยูท่ี่ประตูทางเขา้และทางออก และ
ประตูทางเขา้ท่ีปิดโดยอตัโนมติัอีกหน่ึงตวั โดยเซนเซอร์ตวัแรกติดตั้งอยูท่ี่ประตูทางเขา้ และอีกตวั
ติดตั้งอยูท่ี่ประตูทางออก โดยประตูทางเขา้จะเปิดท้ิงไวเ้ร่ือยๆ จนกระทัง่เม่ือรถคนัท่ี 20 วิ่งผา่น
ตวัเซนเซอร์เขา้ไปแลว้จะใหป้ระตูทางเขา้ปิดโดยอตัโนมติั และจะเปิดข้ึนมาอีกเม่ือจ านวนรถในท่ี
จอดรถมีค่านอ้ยกวา่ 20 อีกคร้ังหน่ึง 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

IN

OUT
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ใบงานที ่14 
การควบคมุจ านวนรถเข้า-ออกในลานจอดรถ 
(Car Park) 

 
ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram 
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ใบงานที ่15 
การให้คะแนนนักมวย 
(Scoring of Boxers) 

 
วตัถุประสงค์การทดลอง 

1. เขา้ใจการท างานของค าสัง่เพิ่มเติมข้ึนมาจากค าสัง่พื้นฐานไดแ้ก่ค าสัง่ Compare,  
Increment, Decrement เป็นตน้ 
2. สามารถน าค าสัง่ดงักล่าวมาใชร่้วมกบัการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมการท างานของ 
ระบบได ้

 
เงื่อนไขการควบคุม 

กรรมการใหค้ะแนนมวยสากลสมคัรเล่น 3 คน จะนัง่อยูค่นละมุมกบัเวทีมวยสากล
สมคัรเล่น คะแนนของนกัมวยคนหน่ึงจะเพิ่มข้ึนไดโ้ดยตอ้งใหก้รรมการกดปุ่มพร้อมกนั 2 ใน 3 
ปุ่ม ใหล้องออกแบบวงจรลอจิกในการใหค้ะแนนส าหรับนกัมวยหน่ึงคน (โดย scorePB1 เป็นปุ่มท่ี
อยูท่างดา้นกรรมการคนแรก,scorePB2 เป็นปุ่มท่ีอยูท่างดา้นกรรมการคนท่ี 2, scorePB3 เป็นปุ่มท่ี
อยูท่างดา้นกรรมการคนท่ี 3) 
 

ก าหนดอนิพตุ/เอาต์พุตดังนี ้

Input Name Address Output Name Address 

1.  1.  

2.  2.  

3.  3.  

4.  4.  

5.  5.  

 
Ladder Diagram 
 
 


