
เดน่ชยั ดา่นวรรณกิจ



1. ตวัก ำเนิดสัญญำณ

2. ตวัช่วยจุดระเบดิ

3. หลักกำรท ำงำนของระบบจุดระเบดิอเิลก็ทรอนิกส์

4. กำรควบคุมมุมดเวล

5. ระบบจุดระเบดิอเิลก็ทรอนิกส ์llA

6. ระบบจุดระเบดิอิเล็กทรอนิกสค์วบคุมด้วยคอมพวิเตอรแ์บบมีจำนจำ่ย

7. ระบบจุดระเบดิอเิลก็ทรอนิกสแ์บบไม่ใช้จำนจำ่ย



ท ำหน้ำที่สร้ำงสัญญำณไฟฟ้ำเพื่อก ำหนดให้ทรำนซิสเตอร ์
ตัดต่อกระแสไฟที่ไหลเข้ำขดลวดปฐมภูมิ ตัวก ำเนิดสัญญำณ
ประกอบด้วย แม่เหล็กถำวร ขดลวดก ำเนิดสัญญำณ และโร
เตอรส์ัญญำณ



ประกอบไปด้วยวงจรตรวจจับ ซึ่งคอยตรวจจับกำรก ำเนิด
แรงดันไฟฟ้ำจำกตัวก ำเนิดสัญญำณ วงจรขยำยสัญญำณแรง 
ดันไฟฟ้ำ และวงจรทรำนซิสเตอรก์ ำลัง ท ำหน้ำทีตัดกระแสไฟ
แรงต ำ่ของคอยสจุ์ดระเบิด
อย่ำงถูกต้องแม่นย ำตำม
สัญญำณจำกวงจรขยำย
สัญญำณ



เมื่อเคร่ืองยนตด์ับ ขณะเปิดสวิตชจุ์ดระเบิด

เมื่อเครื่องยนตท์ ำงำน  
เกิดแรงดันไฟฟ้ำช่วงบวก
ในขดลวดก ำเนิดสัญญำณ

เมื่อเครื่องยนตท์ ำงำน  เกิดแรงดันไฟฟ้ำ
ช่วงลบในขดลวดก ำเนิดสัญญำณ



คือ  กำรควบคุมระยะเวลำในขณะที่กระแสไฟแรงต ำ่
ไหลผ่ำนคอยลจุ์ดระเบิดตำมควำมเร็วรอบในกำรหมุนของ
เพลำแกนจำนจ่ำย ที่ควำมเร็วต ำ่มุมดเวลจะลดลง



IIA หมำยถึง ชุดจุดระเบิดรวม IIA รวมตัวช่วยจุดระเบิด 
และคอยลจุ์ดระเบิดไว้ภำยในจำนจ่ำย



ภำย ในจำนจ ่ำ ยจ ะม ีต ัว ก ำ เ น ิด
ส ัญญำณ เพื ่อตรวจจ ับม ุม เพลำข ้อ
เหวี ่ยงและตรวจจับควำมเร็วรอบของ
เครื่อง ยนต ์แล้วส่งสัญญำณไปยังกล่อง
คอมพิวเตอร์

เมื่อสตำรท์เครื่องยนต ์ตัวตรวจจับ
มุมเพลำข้อเหวี่ยงจะส่งสัญญำณ G1 ไป
ยังคอมพิวเตอร  ์ เพื ่อท ำกำรค ำนวณ
องศำกำรจุดระเบิดที่เหมำะสม



ระบบนี้ใช้คอยลจุ์ดระเบิด
แบบหน่ึงตัวต่อหัวเทียนทุกๆ 2
หัว ECU จ่ำยกระแสไฟแรงต ำ่
ไปยังคอยลจุ์ดระเบิดแต่ละตัว
โดยตรง


