
การควบคุมมอเตอร ์

เบือ้งตน้



ชนิดของมอเตอร ์

มอเตอร์จะท ำหน้ำท่ี แปลงพลงังำนไฟฟ้ำเป็น
พลังงำนกลให้เรำไปใช้ในกำรท ำงำน แทนกำรใช้
แรงงำนจำกมนุษย ์เรำอำจแบ่งมอเตอร์ ตำมระบบไฟท่ี
ใชไ้ด ้2 ประเภท คือ

• มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง (DC Motor)

• มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลบั (AC Motor)



ชนิดของมอเตอร ์

โดยมอเตอร์ทั้ งสองประเภทจะมีส่วนประกอบท่ี
แตกต่ำงกนัออกไป บำ้ง แต่ส่วนประกอบหลกัคือจะมีส่วนท่ี
อยูก่บัท่ีเรำเรียกวำ่ สเตเตอร์ (Stator) และส่วนท่ีเคล่ือนท่ี
ซ่ึงเรำเรียกว่ำโรเตอร์(Rotor)มอเตอร์ไฟฟ้ำกระแสตรงมี 
ดว้ยกนัหลำยแบบ 
ถำ้จะแบ่งตำมกำรสร้ำงสนำม
แม่เหลก็ของ สเตเตอร์ 

กจ็ะแบ่งไดเ้ป็น 3 แบบคือ



ชนิดของมอเตอร ์

• แบบที่ใช้แม่เหลก็ถาวรเป็นตัวสร้างสนามแม่เหลก็ 

(Permanent DC Motor)

• แบบที่ใช้ขดลวดในการสร้างสนามแม่เหลก็ 

(Wound DC Motor)

• แบบใช้ขดลวดพนัพเิศษเพ่ือหมุนแบบทีล่ะขั้นที่ละจุด

มักเรียกกนัว่า สเตปป้ิงมอเตอร์ (Stepping Motor) 



ชนิดของมอเตอร ์

ส ำหรับมอเตอร์ไฟฟ้ำกระแสสลบั ก็มีดว้ยกนัหลำยประเภท เช่น 
มอเตอร์แบบซิงโครนสั (Synchronous Motor), มอเตอร์แบบอิน
ดกัชัน่ (Induction Motor) เป็นตน้ซ่ึงในท่ีน้ีจะไม่ขอกล่ำวถึง 
เพรำะมีรำยละเอียดมำกมำย ไม่เหมำะกบักำรเรียนรู้ในระดบัพ้ืนฐำน จึงขอ
กล่ำวรำยละเอียด เฉพำะมอเตอร์อยำ่งง่ำย ท่ีใชแ้ม่เหลก็ถำวรเท่ำนั้น เพรำะ
ศึกษำไดง่้ำยและเห็นกนัอยูเ่สมอ



หลกัการท างานของ

มอเตอร ์

หลักกำรท ำ ง ำนของมอ เตอ ร์จะอำศัยแรงผลัก ท่ี  เ กิ ดจำก
สนำมแม่เหลก็ โดยควำมรู้เบ้ืองตน้ท่ีเรำไดเ้รียนมำคือ เม่ือมีกระแสไหลผ่ำน
ลวดตวัน ำ จะท ำใหเ้กิดสนำมแม่เหลก็รอบตวัน ำนั้น

ถำ้เรำน ำตวัน ำดงักล่ำวไปวำงไวใ้นสนำมแม่เหลก็ถำวร ก็จะเกิดกำร
ตำ้น และเสริมกบัเสน้แรงแม่เหลก็จำกแม่เหลก็ถำวร ท ำใหเ้กิดแรงผลกัข้ึนท่ี
ขดลวด
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หลกัการท างานของมอเตอร ์

จำกรูปจะเห็นไดช้ดัเจนวำ่ เม่ือจ่ำยกระแส
ผ่ ำ น ขั้ ว ต่ อ ท่ี เ รี ย ก ว่ ำ แ ป ร ง ถ่ ำ น 

(Brushes)

ไปยงัวงแหวนพิเศษท่ีเรียกวำ่
คอมมิวเตเตอร์ (Communtator) 

ซ่ึงต่อ
เขำ้กบัวงรอบตวัน ำ กระแสท่ีไหลผำ่น
ตวัน ำจะท ำให้เกิดเส้นแรงแม่เหล็กรอบตวั

น ำ โดยดำ้นหน่ึงจะเกิดเป็นแรงผลกัข้ึน ส่วนอีกดำ้นจะเกิดแรงผลกัตวัน ำลง
มำ ท ำใหว้งรอบตวัน ำมีกำรหมุน โดยแรงท่ีเกิดจะแปรตำม กระแสท่ีไหลผ่ำน
(I) ควำมยำวของตวัน ำ (L) และ ควำมเขม้ของสนำมแม่เหลก็สเตเตอร์ (B) 



หลกัการท างานของมอเตอร ์

มอเตอร์ในทำงปฏิบติัจะเพ่ิม ควำมยำว
ของลวดตวัน ำซ่ึงเป็นโรเตอร์ โดยพนั
ลวดรอบแกนโลหะ ซ่ึงเรำมกัเรียกกนั
อีกช่ือหน่ีงวำ่

อำร์เมเจอร์ (Armature) เพ่ือเพ่ิม
แรงบิด (Torque)ใหก้บัมอเตอร์



สว่นประกอบของมอเตอร ์



สว่นประกอบของมอเตอร ์



โดยทัว่ไปจะควบคุมองคป์ระกอบ 3 ประกำรคือ
1. ควบคุมควำมเร็วของมอเตอร์ 

(Speed Control)
2. ควบคุมแรงบิดของมอเตอร์ 

(Torque Control)
3. ควบคุมทิศทำงกำรหมุนของมอเตอร์ 

( Direction Control)

การควบคมุมอเตอร ์
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การควบคมุมอเตอร ์


