
2.
สญัลกัษณ ์โครงสรา้ง และการท างานของอปุกรณใ์นระบบนิวเมตกิส ์



สญัลกัษณข์องอปุกรณใ์นระบบนิวเมตกิส ์

✢ อปุกรณนิ์วเมตกิสโ์ดยทัว่ไปแลว้มีส่ญัลกัษณท์ีต่ดิที่

อปุกรณซ์ ึง่จะบอกต าแหน่งของรู P(1), A(2), B(4), R(3), S(5), 
X(12), Y(14) ถา้เป็นปกตปิิดรู P(1) ตอ่อยู่กบัท่อตนั (Tp) 

✢ ในการทดสอบการท างานของอปุกรณนิ์วเมตกิสจ์งึ

สามารถตอ่สายลมตามสญัลกัษณไ์ดเ้ลย โดยตอ่รู P(1) กบั
แหล่งจา่ยลม รู A(2), B(4) รูตอ่ใชง้าน (ตวัควบคมุกระบอก
สูบ, มอเตอรล์ม) ส่วน X(12), Y(14) รูตอ่ใหว้าลว์เลือ่นการ
ท างานเพือ่ใหล้มจากรู P ออกรู A หรอื B ตามตอ้งการ
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ชนิดและโครงสรา้งของอปุกรณใ์นระบบนิวเมตกิส ์

✢ Linear Motion
✢ Oscillating Motion
✢ อปุกรณท์ างานในลกัษณะหมุนรอบตวั
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