
11. 
การอา่นและการเขยีนวงจรในระบบไฮดรอลกิส ์



ผงัการท างานของวงจรไฮดรอลกิส ์
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วงจรไรภ้าระ

✢ วงจรไรภ้าระ (No - load Circuit) จะน ามาใชเ้มือ่ตอ้งการใหปั้ม๊ท างานใน
สภาพทีไ่ม่มภีาระโดยสง่ใหน้ า้มนัทีไ่หลออกจากปัม๊ไหลลงไปสูถ่งัน า้

เก็บน า้มนัดว้ยความดนัต ่า

✢ วงจรไรภ้าระมหีลายรปูแบบดงันี้

1. การท างานดว้ยคน
2. วงจรความดนัสงู-ต ่า (ปัม๊ 2 ตวั)
3. วงจรใชปั้ม๊ชดเชยความดนั
4. วงจรชนิดต าแหน่งกลางของวาลว์เปิด
5. วงจรทีใ่ชแ้อคควิมูเลเตอร ์
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วงจรควบคมุความดนั

✢ วงจรควบคมุความดนั คอืวงจรทีม่หีนา้ทีค่อยควบคมุความดนัของ

น า้มนัทัง้หมดหรอืบางสว่นใหอ้ยูท่ีร่ะดบัความดนัเดยีวกนัทัง้วงจร เพือ่

จดุประสงคใ์นการป้องกนัความเสยีหายทีจ่ะเกดิขึน้กบัอปุกรณใ์นวงจร

อนัเน่ืองมาจากความดนัสงูเกนิคา่ทีก่ าหนด

1. วงจรควบคมุจากห่างไกล (แบบรโีมท)
2. วงจรความดนัท างานสองคา่
3. วงจรชนิดวาลว์นิรภยัแบบตัง้โซลนีอยดเ์ป็นสดัสว่น
4. วงจรเคลือ่นทีก่ลบัดว้ยความดนัต ่า
5. วงจรสองดนัทีใ่ชว้าลว์ลดความดนั
6. วงจรควบคมุความดนัพุ่งพรวด (Surge)
7. วงจรความดนัน า้มนัขากลบั 4



วงจรควบคมุความเรว็

✢ วงจรควบคมุความเรว็ คอืวงจรทีใ่ชว้าลว์ควบคมุอตัราการไหลเพือ่

ควบคมุอตัราการไหลของน า้มนัทีส่ง่มาจากปัม๊ เพือ่น าไปควบคมุ

ความเสยีหายในการท างานของกระบอกสบู และมอเตอรไ์ฮดรอลกิส ์

1. วงจรควบคมุความเรว็ 3 วงจรพืน้ฐาน

2. วงจรลดความเรว็
3. วงจรเปลีย่นอตัราเรว็
4. วงจรวาลว์เสรมิปรมิาณน า้มนั

5. วงจรใชว้าลว์ควบคมุการไหลชนิดตัง้โซลนีอยดเ์ป็นสดัสว่น
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วงจรจดัล าดบัการท างาน

✢ วงจรจดัล าดบัการท างาน (Sequencing Circutis) คอืวงจรที่
ออกแบบเพือ่ใหเ้คร ือ่งจกัรท างานตามล าดบัหรอืเงือ่นไขใน

การท างาน ซึง่อาจจะใชเ้ทคนิคของวาลว์จดัล าดบัมาชว่ย

ในการออกแบบวงจร

1. วงจรเคลือ่นทีไ่ป-กลบัอย่างตอ่เน่ือง
2. วงจรจดัล าดบัการท างานทีใ่ชว้าลว์จดัล าดบั
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วงจรทีม่แีอคควิมูเลเตอร ์(ถงัสะสมความดนัน า้มนั)

1. วงจรใชท้ดแทนปัม๊ 
ประสทิธภิาพจะมคีา่เท่ากบัการใชว้าลว์ความดนัสูงและวาลว์

ความดนัต ่า โดยการใชแ้อคควิมูเลเตอรข์นาดใหญ่ และเล็กแทน

แอคควิมูเลเตอรต์วัใหญ่

2. วงจรประหยดัพลงังาน 
จะประหยดัพลงังานทีปั่ม๊ใชโ้ดยการใชแ้อคควิมูเลเตอร ์
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วงจรล็อกต าแหน่ง

✢ วงจรล็อกต าแหน่งใชใ้นการป้องกนัการขยบัเคลือ่นทีข่อง

ลูกสูบอนัเน่ืองมาจากภาระงานสูงหรอืเมือ่เกดิความดนัลด

ต ่าในวงจรในขณะทีห่ยุดลูกสูบใหอ้ยู่น่ิงทีต่ ่าแหน่งที่

ตอ้งการ โดยวงจรล็อกตาแหน่งมหีลายรูปแบบดงันี้

1. วงจรล็อกต าแหน่งทีใ่ชว้าลว์กนักลบั
2. วงจรล็อกต าแหน่งใหม้ัน่คงแมอ้าจมกีารร ัว่ซมึ
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วงจรมอเตอรไ์ฮดรอลกิส ์

✢ วงจรมอเตอรไ์ฮดรอลกิส ์ คอืวงจรทีอ่อกแบบมาเพือ่ป้องกนัการเกดิความดนั

สูงในขณะทีส่ ัง่ใหม้อเตอรไ์ฮดรอลกิสห์ยุดท างาน ซึง่เป็นผลมาจากแรงเฉ่ือย

ของมอเตอร ์

1. วงจรเบรก เมือ่ท าการหยุดการหมุนของมอเตอรไ์ฮดรอลกิสด์ว้ยการ
เลือ่นวาลว์ควบคุมทศิทางหรอืหยุดการท างานของปัม๊แลว้ มอเตอรไ์ฮดรอลกิสจ์ะ

ยงัคงหยุดต่อไปอกีดว้ย แรงเฉ่ือยของมอเตอร ์ตลอดจนภาระงานและจะท างาน

เสมอืนเป็นปัม๊

2. วงจรการขบัเคลือ่นดว้ยก าลงัคงที ่ชดุเกยีรข์บัเคลือ่นดว้ยก าลงัคงที ่
สามารถท าไดโ้ดยการจา่ยน า้มนัทีม่คีวามดนัและอตัราการไหลคงทีเ่ขา้สู่มอเตอร ์

ชนิดปรบัความจไุด ้โดยใชปั้ม๊ชนิดความจคุงทีเ่ป็นตวัจา่ยน า้มนั
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