
12. 
วงจรไฮดรอลกิสค์วบคมุดว้ยไฟฟ้าและการบ ารงุร กกาา



วงจรไฮดรอลกิสค์วบคมุดว้ยไฟฟ้า

✢ วงจรไฮดรอลกิสค์วบคมุไฟฟ้าประกอบดว้ย ชดุจา่ยพลกงงาน (1) วาลว์ 
4/3 (3) ต าแหน่งกลางน า้มกนไหลลงถกงโดยตรง (2) และกระบอกสบู ชนิด
ท างาน 2 ทศิทาง 1 กระบอก (4)
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การบ ารงุร กกาาระบบนิวเมตกิส ์

✢ 1. ความชืน้ แนวทางแกไ้ขในการระบายน า้ทีเ่กดิจากความชืน้ สามารถท าได ้
โดยใชเ้คร ือ่งระบายความรอ้นลมอกดเพือ่ดกกเอาไวก้อ่น ถา้ยกงมคีวามชืน้ปนอยู่

ก็อาจจะใชเ้คร ือ่งท าอากาศแหง้ตดิตกง้เขา้ไปในระบบอกีทหีน่ึง จะท าให ้

ความชืน้ทีเ่จอืปนไปกกบลมอกดมคี่านอ้ยมาก

✢ 2. น า้มกนหล่อลืน่ทีป่นไปกกบลมอกด การแกไ้ขปกญหาดกงกล่าวจะใชก้รองลมทีม่ี

ขนาดละเอยีด มากรองเพือ่แยกน า้มกนออกจากลมอกดในกรณีทีอุ่ปกรณข์อง

ระบบนิวเมตกิสไ์ม่ตอ้งการน า้มกนหล่อลืน่ แต่ถา้เป็นอุปกรณนิ์วเมตกิสท์ี่

ตอ้งการน า้มกนหล่อลืน่ไปหล่อลืน่อุปกรณ ์ก็ไม่จ าเป็นตอ้งใชก้รองละเอยีด     

มากๆ ก็ได ้
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“อปุกรณ์ไฮดรอลิกสน์อกจากจะควบคมุด้วย
กลไกทางเมคคานิกสแ์ล้ว ยงัสามารถควบคมุได้
ด้วยระบบไฟฟ้า ทัง้น้ีถ้าเป็นวงจรทีม่ีล าดบัการ
ท างานทีซ่บัซ้อน การควบคมุด้วยระบบไฟฟ้าจะ
ออกแบบได้ง่ายและสะดวกกว่าแบบกลไก รวมทัง้
สามารถออกแบบเป็นระบบอตัโนมติัทีม่ีสญัญาณ
ป้อนกลบัเป็นการควบคมุแบบระบบปิด กจ็ะมี

ความแม่นย าในการท างานมากข้ึน ”
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การตรวจสอบและการบ ารงุร กกาาใน

ระบบไฮดรอลกิส ์เป็นวธิกีารทีด่ทีีจ่ะยดือายุ

การใชง้านของเคร ือ่งจ กกรใหม้อีายุการใชง้าน

ทีย่าวนาน ซึง่อาจจะมกีารตรวจสอบรายวกน 

รายเดอืน หรอืรายช กว่โมง ซ ึง่จะสกงเกตอาการ

เบือ้งตน้ไดจ้ากการตรวจสอบระดกบน า้มกน 

รอยคราบน า้มกน เสยีงของมอเตอรป์กม๊ เกจ

วกดความดกน และอณุหภูมิ
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