
แผนการจัดการเรียนรู้ 

วิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรม (Industrial Robotics)รหัสวิชา30127-2103 

หน่วยการเรียนพื้นฐานของหุ่นยนต์อุตสาหกรรมประเภทของหุ่นยนต์ 
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บทนำ 

แผนการจัดการเรียนรู้วชิาหุ่นยนต์อุตสาหกรรม(Industrial Robotics)รหัสวิชา30127-2103 

หน่วยการเรียนพื้นฐานของหุ่นยนต์อุตสาหกรรมประเภทของหุ่นยนต์ส่วนประกอบและหลักการทำงาน  

นี ้มีวัตถุประสงค์เพื ่อให้นักศึกษาเข้าใจหลักการทำงานของหุ ่นยนต์อุตสาหกรรม สามารถเขียน

โปรแกรมควบคุม และบำรุงรักษาหุ่นยนต์ได้ รวมถึงพัฒนาทักษะการแก้ปัญหาและการทำงานเป็นทีม 

 

มาตรฐานการเรียนรู้ 

๑.นักศึกษาสามารถอธิบายโครงสรา้งและส่วนประกอบของหุ่นยนต์อุตสาหกรรมได้ 

๒.นักศึกษาสามารถเลือกใช้หุ่นยนต์อุตสาหกรรมให้เหมาะสมกับงาน 

๓.นักศึกษาสามารถเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์อุตสาหกรรมได้ 

๔.นักศึกษาสามารถบำรุงรักษาและแก้ไขปัญหาของหุ่นยนต์อุตสาหกรรมได้ 

 

ตัวชี้วัด 

๑.นักศึกษาสามารถวาดภาพโครงสรา้งของหุ่นยนต์อุตสาหกรรมได้ 

๒.นักศึกษาสามารถเลือกหุ่นยนต์ที่เหมาะสมสำหรับงานยกของที่มนี้ำหนักต่างกันได้ 

๓.นักศึกษาสามารถเขียนโปรแกรมให้หุ่นยนต์เคลื่อนที่ตามจุดที่กำหนดได้ 

๔.นักศึกษาสามารถระบุสาเหตุและแก้ไขปัญหาเมื่อหุ่นยนต์ทำงานผิดปกติได้ 

 

สื่อการเรียนรู้ 

สไลด์นำเสนอ 

วิดีโอสาธิต 

โมเดลหุ่นยนต์ 

ซอฟต์แวร์จำลองหุ่นยนต์ 

คอมพิวเตอร์  

หุ่นยนต์จริง (ถ้ามี) 

 



ขั้นตอนการจัดการเรียนรู้ 

ขั้นตอน กิจกรรม เวลา วัตถุประสงค์ 

1. สร้างแรงบันดาล

ใจ 

- แสดงวิดโีอหุ่นยนต์อุตสาหกรรมที่

ทำงานในโรงงาน 

- อภปิรายเกี่ยวกับประโยชน์ของ

หุ่นยนต์อุตสาหกรรมในอุตสาหกรรม

ต่างๆ 

30 นาที กระตุน้ความสนใจ

และสร้างแรงบันดาล

ใจใหน้ักศึกษา 

2. ทำความรู้จัก

หุ่นยนต์ 

- อธิบายโครงสร้างและส่วนประกอบ

ของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 

- แสดงโมเดลหุ่นยนต์และอธิบายการ

ทำงานของแต่ละส่วน 

60 นาที ทำให้นักศึกษาเข้าใจ

โครงสรา้งและ

หลักการทำงานของ

หุ่นยนต์ 

3. การเลือกใช้

หุ่นยนต์ 

- แบ่งนักศกึษาออกเป็นกลุ่ม 

- มอบหมายใหแ้ต่ละกลุ่มเลือก

หุ่นยนต์ที่เหมาะสมสำหรับงานที่

กำหนดให้ 

- นำเสนอผลการเลือกและอธิบาย

เหตุผล 

60 นาที ฝกึใหน้ักศึกษา

เลือกใช้หุ่นยนต์ให้

เหมาะสมกับงาน 

4. การเขียน

โปรแกรม 

- สอนการเขียนโปรแกรมควบคุม

หุ่นยนต์เบือ้งตน้ 

- ฝกึใหน้ักศกึษาเขียน

โปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ให้เคลื่อนที่

ตามจุดที่กำหนด 

90 นาที ฝกึใหน้ักศึกษาเขียน

โปรแกรมควบคุม

หุ่นยนต์ 

5. การบำรุงรักษา - อธิบายขั้นตอนการบำรุงรักษา

หุ่นยนต์เบือ้งตน้ 

- สาธิตการตรวจสอบและทำความ

สะอาดหุ่นยนต์ 

30 นาที ทำให้นักศึกษาเข้าใจ

ความสำคัญของการ

บำรุงรักษาหุ่นยนต์ 

6. ปฏิบัติจริง ( - ให้นักศึกษาทดลองเขียนโปรแกรม

และควบคุมหุ่นยนต์จริง 

- แก้ไขปัญหาที่เกิดขึน้ในการ

ปฏิบัติงาน 

90 นาที ฝกึใหน้ักศึกษานำ

ความรูไ้ปใช้จริง 

 

 



การวัดและประเมินผล 

การสังเกต: สังเกตพฤติกรรมของนักศึกษาในการทำงานกลุ่ม การมสี่วนร่วมในการอภปิราย 

และความเข้าใจในเนื้อหา 

ผลงาน: ประเมินผลงานของแต่ละกลุ่มจากการนำเสนอและการเขียนโปรแกรม 

แบบทดสอบ: ประเมินความรูค้วามเข้าใจของนักศึกษาด้วยแบบทดสอบ 

การปรับปรุง 

หากมีเวลาเหลอื สามารถจัดกิจกรรมเพิ่มเตมิ เช่น การแข่งขันเขียนโปรแกรมหุ่นยนต์ หรอืการ

เยี่ยมชมโรงงานอุตสาหกรรมที่ใช้หุ่นยนต์ 

ปรับเปลี่ยนสื่อการเรียนรู้ให้เหมาะสมกับความสนใจของนักศึกษา 

ปรับเปลี่ยนกิจกรรมตามความเหมาะสมของเวลาและทรัพยากรที่มี 

 


