
วิทยาลัยเทคนิคชลบุรี                         วรกิจ  วิริยะเกษามงคล และ สิริกร แสนสีนาม  ผู้จัดท า 

  

ใบงาน   
ช่ืองาน ทดสอบ GPIO 

วิชา 20901-9203   ช่ือวิชา การอินเทอรเ์ฟสในระบบสมองกลฝงัตัวและไอโอที 

 
ขั้นตอนการทำงาน 
1. เพิ่มบอร์ดลงในโปรแกรม Arduino IDE 

1.1. ไปที่เมนู File > Preferences 

 

1.2. ทีช่่อง Additional Boards Manager URLs เพิ่มคำว่า    
http://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json 

 
  

http://arduino.esp8266.com/stable/package_esp8266com_index.json
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1.3. เพิ่มบอร์ดที่เมนู Tools > Board > Board Manager... 

 

1.4. พิมพ์ค้นหาคำว่า esp8266 แล้วกดปุม่ Install 
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2. ติดตั้งไดรเวอร์ CP2102 และ CH340 แนะนำใหล้ง 2 ตัวพรอ้มกันเลยจะได้สะดวก ใช้ได้กับ NodeMCU ทุก
รุ่น ดาวน์โหลดไดรเวอร์ที่นี ่ 
https://www.arduinoall.net/arduino-tutor/code/DriverNodeMCU.rar 

3. เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด NodeMCU 1.0(ESP-12E Module) 
และ Com port ให้ถูกต้อง 

 

4. ที่ Upload Speed คือความเร็วในการส่งข้อมลู ยิ่งค่ามากยิง่อัพโหลดเสร็จเร็ว เราสามารถเลือกเป็นค่า 
921600 ได้เลย แต่บางกรณีอาจมสีัญญาณรบกวน ทำให้อพัโหลดไม่สำเรจ็ ก็ใหล้องปรบัมาเป็นค่าต่ำลง เช่น 
115200 แทน 

 

5. อัพโหลดโค้ด Arduino ตัวอย่างนี้ แล้วดูผลลัพธ์ 
void setup() { 
  Serial.begin(9600); 
  pinMode(2, OUTPUT); 
  pinMode(LED_BUILTIN, OUTPUT); 
} 

https://www.arduinoall.net/arduino-tutor/code/DriverNodeMCU.rar
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void loop() { 
  Serial.println("ArduinoAll TESTED"); 
  digitalWrite(2, 0); 
  digitalWrite(LED_BUILTIN, LOW); 
  delay(1000); 
  digitalWrite(LED_BUILTIN, HIGH); 
  digitalWrite(2, 1); 
  delay(1000); 
} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ output เปิดปิดไฟ LED 

วิชา 20901-9203   ช่ือวิชา การอินเทอรเ์ฟสในระบบสมองกลฝงัตัวและไอโอที 

ใบความรู ้
คำสั่ง Digital Write 
เป็นคำสัง่ที่ใช้กำหนดสัญญาณ HIGH LOW ของขาดิจิตอลของ NodeMCU ESP8266 
HIGH คือลอจิก 1 ปลอ่ยไฟออกแรงดัน 5V 
LOW คือลอจิก 0 กำหนดขาน้ันใหเ้ป็นกราว์ด 0V 
digitalWrite(PiN,Status) 
PiN หมายถึง  ขา Digital ของ NodeMCU ESp8266 ทีจ่ะสั่งงาน ใหเ้ป็น HIGH หรือ LOW 
Status หมายถึง สถานะ HIGH หรือ LOW 
 
ตัวอย่างคำสั่ง Digital Write 
ต้องการให้ขา Digital ขา D0 เป็นสถานะ HIGH 
digitalWrite(D0,HIGH) 
 
คำสั่ง pinMode(led1, status); 
เป็นคำสัง่กำหนดการทำงานของขา  
led1 คือ ขาที่ต้องการกำหนดสถานะการทำงาน 
status คือ สถานะการทำงาน มี Input อ่านค่าสถานะลอจกิขานั้น และ Output ปล่อยสัญญาณลอจกิ 1 
0 
 
ตัวอย่างคำสั่ง pinMode(led1, status); 
ต้องการให้ขา Digital ขา D0 เป็น Output ปลอ่ยสญัญาณดิจิตอล 1 0 HIGH LOW 
pinMode(D0, Output); 
 

ขั้นตอนการทำงาน 
1. ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้
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2. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ตัวต้านทาน LED ลงบน Breadboard ตามที่ออกแบบไว้ 

 

3. เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  

 

4. เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

int LEDD0 = D0; // ขา D0 
int LEDD1 = D1; // ขา D1 
int LEDD2 = D2; // ขา D2 
int LEDD3 = D3; // ขา D3 
int LEDD4 = D4; // ขา D4 
void setup() { 
  pinMode(LEDD0, OUTPUT); // กำหนดการทำงานของขา D0 ให้เป็น Output 
  pinMode(LEDD1, OUTPUT); 
  pinMode(LEDD2, OUTPUT); 
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  pinMode(LEDD3, OUTPUT); 
  pinMode(LEDD4, OUTPUT); 
 
  digitalWrite(LEDD0, LOW); 
  digitalWrite(LEDD1, LOW); 
  digitalWrite(LEDD2, LOW); 
  digitalWrite(LEDD3, LOW); 
  digitalWrite(LEDD4, LOW); 
 
} 
void loop() 
{ 
  digitalWrite(LEDD0, HIGH); // สั่งให้ ขา D0 ปล่อยลอจิก 1 ไฟ LED ติด 
  delay(50); // หน่วงเวลา 50mS 
  digitalWrite(LEDD1, HIGH); // สั่งให้ ขา D1 ปล่อยลอจิก 1 ไฟ LED ติด 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD2, HIGH); // สั่งให้ ขา D2 ปล่อยลอจิก 1 ไฟ LED ติด 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD3, HIGH); // สั่งให้ ขา D3 ปล่อยลอจิก 1 ไฟ LED ติด 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD4, HIGH); // สั่งให้ ขา D4 ปล่อยลอจิก 1 ไฟ LED ติด 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD0, LOW);  // สั่งให้ ขา D0 ปล่อยลอจิก 0 ไฟ LED ดับ 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD1, LOW);  // สั่งให้ ขา D1 ปล่อยลอจิก 0 ไฟ LED ดับ 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD2, LOW);  // สั่งให้ ขา D2 ปล่อยลอจิก 0 ไฟ LED ดับ 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD3, LOW);  // สั่งให้ ขา D3 ปล่อยลอจิก 0 ไฟ LED ดับ 
  delay(50); 
  digitalWrite(LEDD4, LOW);  // สั่งให้ ขา D4 ปล่อยลอจิก 0 ไฟ LED ดับ 
  delay(50); 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ output เปิดปิดไฟบ้าน ด้วย Relay Module 

วิชา 20901-9203   ช่ือวิชา การอินเทอรเ์ฟสในระบบสมองกลฝงัตัวและไอโอที 

ใบความรู ้
Relay Module -> NodeMCU ESP8266 

• gnd -> GND 
• Vcc -> 5V 
• In-> ขาD0 

 
ขั้นตอนการทำงาน 
5. ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้

 

6. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ตัวต้านทาน LED ลงบน Breadboard ตามที่ออกแบบไว้ 

 

7. เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  
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8. เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

int Relay1 = D0; // กำหนดขาใช้งาน 
void setup() 
{ 
pinMode(Relay1, OUTPUT); // กำหนดขาทำหน้าท่ีให้ขา D0 เป็น OUTPUT 
digitalWrite(Relay1, HIGH); 
} 
void loop() 
{ 
digitalWrite(Relay1, LOW); // ส่งให้ไฟติด 
delay(1000); // ดีเลย์ 1000ms 
digitalWrite(Relay1, HIGH); // ส่งให้ไฟดับ 
delay(1000); // ดีเลย์ 1000ms 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ output แสดงผลออกจอ LCD 1602 แบบ I2C 

วิชา 20901-9203   ช่ือวิชา การอินเทอรเ์ฟสในระบบสมองกลฝงัตัวและไอโอที 

 

 
ใบความรู ้
จอแสดงผล LCD 1602 ตัวที ่1 -> NodeMCU ESP8266 

 

• gnd -> GND 
• Vcc -> 5V 

• SDA -> ขาD2 (NodeMCU ESP8266) 
• SCL -> ขาD1 (NodeMCU ESP8266) 

 
จอแสดงผล LCD 1602 ตัวที ่2 -> NodeMCU ESP8266 

 

• gnd -> GND 
• Vcc -> 5V 

• SDA -> ขาD2 (NodeMCU ESP8266) 
• SCL -> ขาD1 (NodeMCU ESP8266) 

•  

 
ขั้นตอนการทำงาน 
9. ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้
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10.ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ลงบน Breadboard ตามที่ออกแบบไว้ 

 

11.เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  

  

 

12.เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

#include <Wire.h> 
#include <LiquidCrystal_I2C.h> 
LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 
void setup() 
{ 
  lcd.begin(); 
  lcd.backlight(); 
} 
void loop() { 
  LCD1(); // สั่งให้ไปทำงานในฟังก์ชั่น LCD1 
  LCD2(); // สั่งให้ไปทำงานในฟังก์ชั่น LCD2 
} 
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void LCD1() { 
  LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); //เลือก Address จอ LCD ท่ีจะเขยีนข้อความ 
  lcd.begin(); 
  lcd.setCursor(0, 0); // กำหนดให้ เคอร์เซอร์ อยู่ตัวอักษรตำแหน่งท่ี0 แถวท่ี 1 เตรียม
พิมพ์ข้อความ 
  lcd.print("LCD1602 I2c No1"); //พิมพ์ข้อความ "LCD1602 I2c No1" 
  lcd.setCursor(2, 1); // กำหนดให้ เคอร์เซอร์ อยู่ตัวอักษรกำแหน่งที3 แถวท่ี 2 เตรียม
พิมพ์ข้อความ 
  lcd.print("myarduino.net"); //พิมพ์ข้อความ "myarduino.net" 
} 
void LCD2() { 
  LiquidCrystal_I2C lcd(0x26, 16, 2); //เลือก Address จอ LCD ท่ีจะเขยีนข้อความ 
  lcd.begin(); 
  lcd.setCursor(0, 0); // กำหนดให้ เคอร์เซอร์ อยู่ตัวอักษรตำแหน่งท่ี0 แถวท่ี 1 เตรียม
พิมพ์ข้อความ 
  lcd.print("LCD1602 I2c No2"); //พิมพ์ข้อความ "LCD1602 I2c No2" 
  lcd.setCursor(2, 1); // กำหนดให้ เคอร์เซอร์ อยู่ตัวอักษรกำแหน่งที3 แถวท่ี 2 เตรียม
พิมพ์ข้อความ 
  lcd.print("myarduino.net"); //พิมพ์ข้อความ "myarduino.net" 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ input กดปุม่สวิตช์ ควบคุมเปิดปิดหลอดไฟ LED 

วิชา 20901-9203   ช่ือวิชา การอินเทอรเ์ฟสในระบบสมองกลฝงัตัวและไอโอที 

 

 
ใบความรู ้
การต่อสวติชม์ ี2 แบบ คอื pull up โดยจ่ายสัญญาณ 1 ใหกั้บสวติช ์อกีแบบคอื pull down โดยจ่ายสัญญาณ 0 
ใหกั้บสวติช ์โดยผ่านตัวตา้นทานเพือ่ใชค้งค่าสถานะ ป้องกันไฟ 5V และ 0V ชนกันลัดวงจร 
 

 
 

 

การต่อสวติชม์ ี2 แบบคอื 

1. Pull UP คอืการคงค่าสญัญาณ 1 ใหกั้บขา Digital Arduino ทีม่าต่อกับสวติช ์เมือ่สวติชถ์ูกกดจะใหส้ัญญาณ 0 

2. Pull Down คอื การคงค่าสญัญาณ 0 ใหกั้บขา Digital Arduino ทีม่าต่อกับสวติช ์ เมือ่สวติชถ์ูกกดจะให ้
สัญญาณ 1 

ค ำส ัง่ Digital Read 

เป็นค าสัง่ทีใ่ชอ่้าค่าสถานะขาดจิติอลของ Arduino ว่าเป็น 5V หรอื 0V 
HIGH คอืลอจกิ 1 ปล่อยไฟออกแรงดนั 5V 
LOW คอืลอจกิ 0 ก าหนดขานัน้ใหเ้ป็นกราวด์ 0V 
digitalRead(PiN) 

PiN หมายถงึ  ขา Digital ของ Arduino ทีต่อ้งการอ่าน 
 
ตวัอยำ่งค ำส ัง่ Digital Read 
ตอ้งการอ่านค่า สถานะขา 13 ว่าเป็น 1 หรอื 0 เก็บในตัวแปล Val 
Val = digitalRead(13) 
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ขั้นตอนการทำงาน 
1. ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้

 

2. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ลงบน Breadboard ตามทีอ่อกแบบไว้ 
 

 

2. เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  
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3. เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

int led1 = D0; // กำหนดขาใช้งาน 
int buttonPin = D1; 
int buttonState = 0; 
void setup() 
{ 
  pinMode(led1, OUTPUT); // กำหนดขาทำหนา้ท่ีให้ขา D0 เปน็ OUTPUT 
  pinMode(buttonPin, INPUT);// กำหนดขาทำหนา้ท่ีให้ขา D1 เป็น INPUT รับคา่
จากสวิตช ์
  digitalWrite(led1, LOW); 
  Serial.begin(9600); 
} 
void loop() 
{ 
  buttonState = digitalRead(buttonPin); // อ่านคา่สถานะขาD0 
  if (buttonState == HIGH) { //กำหนดเง่ือนไขถา้ตัวแปล buttonState เก็บ ค่า 
1(HIGH) ให้ทำในปีกกา 
    digitalWrite(led1, HIGH); // ไฟ LED 1ติด 
    Serial.print("LED : "); 
    Serial.println(buttonState); 
  } 
  else { //ถ้าตัวแปล buttonState ไม่ได้เก็บ คา่ 1(HIGH) คือ ตัวแปล buttonState 
เก็บค่า 0(LOW) อยู่ ให้ทำปีกกาขา้งลา่ง 
    digitalWrite(led1, LOW); // ไฟ LED 1ดับ 
    Serial.print("LED : "); 
    Serial.println(buttonState); 
  } 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ input  วัดอุณหภมูิและความช้ืนด้วย Sensor DHT11 
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ใบความรู ้
 
NodeMCU ESP8266 -> Sensor DHT11 วัดอุณหภูมแิละความชืน้ 

 

• 5V -> ขา1 

• GND -> ขา4 
• ขาD4 = GPIO 2 -> ขา2 

โหลด Library Sensor วดัอุภณหมูแิละควำมชืน้ DHT11 ตดิต ัง้ในโปรแกรม Arduino IDE 

 

• http://www.mediafire.com/download/6qh8q1g0kmokl4g/DHT11.rar 

 

วธิลีง Library  

 

• สอนใชง้าน NodeMCU ESP8266 ตดิตัง้ Library ในโปรแกรม Arduino IDE เชือ่มต่อกับ Sensor ต่างๆ 

 

ขั้นตอนการทำงาน 
13.ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้

 

 

http://www.mediafire.com/download/6qh8q1g0kmokl4g/DHT11.rar
https://www.cybertice.com/article/153/%E0%B8%AA%E0%B8%AD%E0%B8%99%E0%B9%83%E0%B8%8A%E0%B9%89%E0%B8%87%E0%B8%B2%E0%B8%99-nodemcu-esp8266-%E0%B8%95%E0%B8%B4%E0%B8%94%E0%B8%95%E0%B8%B1%E0%B9%89%E0%B8%87-library-%E0%B9%83%E0%B8%99%E0%B9%82%E0%B8%9B%E0%B8%A3%E0%B9%81%E0%B8%81%E0%B8%A3%E0%B8%A1-arduino-ide-%E0%B9%80%E0%B8%8A%E0%B8%B7%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%A1%E0%B8%95%E0%B9%88%E0%B8%AD%E0%B8%81%E0%B8%B1%E0%B8%9A-sensor-%E0%B8%95%E0%B9%88%E0%B8%B2%E0%B8%87%E0%B9%86
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2. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ลงบน Breadboard ตามทีอ่อกแบบไว้ 
 

 

14.เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  

  

 

15.เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

#include "DHT.h" 
DHT dht; 
void setup() 
{ 
  Serial.begin(9600); 
  Serial.println(); 
  Serial.println("Status\tHumidity (%)\tTemperature (C)\t(F)"); 
 
  dht.setup(2); // data pin 2 
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} 
 
void loop() 
{ 
  delay(dht.getMinimumSamplingPeriod()); 
  float humidity = dht.getHumidity(); // ดึงคา่ความชื้น 
  float temperature = dht.getTemperature(); // ดึงค่าอุณหภูม ิ
  Serial.print(dht.getStatusString()); 
  Serial.print("\t"); 
  Serial.print(humidity, 1); 
  Serial.print("\t\t"); 
  Serial.print(temperature, 1); 
  Serial.print("\t\t"); 
  Serial.println(dht.toFahrenheit(temperature), 1); 
  delay(1000); 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ input  วัดความเข้มแสงด้วยเซน็เซอร์ LDR 
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ใบความรู ้

เชือ่มต่ออุปกรณ์ตามดา้นล่าง 
NodeMCU ESP8266 -> หลอดไฟ LED 

            • ขา2 -> LED 
            • ขา3 -> LED 
NodeMCU ESP8266 -> เซนเซอรวั์ดความสว่างความเขม้แสง LDR Photoresistor Sensor Module 
            • A5 -> A0 
            • 5V -> VCC 

            • GND -> GND 

 

ขั้นตอนการทำงาน 
1. ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้

 

 

2. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ลงบน Breadboard ตามทีอ่อกแบบไว้ 
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2. เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  

  

 

3. เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

int ledPin = D0; 
int ledPin3 = D1; 
int analogPin = A0; //ประกาศตัวแปร ให้ analogPin แทนขา analog ขาท่ี5 
int val = 0; 
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void setup() { 
  pinMode(ledPin, OUTPUT);  // sets the pin as output 
  pinMode(ledPin3, OUTPUT);  // sets the pin as output 
  Serial.begin(9600); 
} 
 
void loop() { 
  val = analogRead(analogPin); 
  Serial.print("val = "); 
  Serial.println(val); // พิมพ์คา่ของตัวแปร val 
  if (val < 900) { // ค่า 900 สามารถกำหนดปรบัได้ตามค่าแสงในห้องต่างๆ 
    digitalWrite(ledPin, LOW); // สั่งให้ LED ท่ี Pin2 ดับ 
    digitalWrite(ledPin3, HIGH); // สั่งให้ LED ท่ี Pin3 ติดสว่าง 
  } 
  else { 
    digitalWrite(ledPin, HIGH); // สั่งให้ LED ท่ี Pin2 ติดสว่าง 
    digitalWrite(ledPin3, LOW); // สั่งให้ LED ท่ี Pin3 ดับ 
     
  } 
  delay(100); 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานควบคุมอุปกรณ์ input  เซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุ IR Infrared 
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ใบความรู ้
Sensor IR Infrared ตรวจจับสิง่กดีขวาง ตรวจจับวัตถุขา้งหนา้ ตัว Sensor จะใชห้ลักการสะทอ้นของแสง
อนิฟราเรด ตัวสง่ยงิแสงออกไปตกกระทบวัตถุ และรับค่าการสะทอ้นกลับเขา้ตัวรับ 
 
NodeMCU ESP8266 -> หลอดไฟ LED 

• ขาD0 -> LED1 

NodeMCU ESP8266 -> เซ็นเซอรต์รวจจับวัตถ ุIR Infrared 

• D1 -> A0 
• Vin -> Vcc 
• GND -> GND 

 

ขั้นตอนการทำงาน 
16.ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้

 

 

2. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ลงบน Breadboard ตามทีอ่อกแบบไว้ 
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17.เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  

  

 

18.เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

int ledPin = D0; 
int digitalPin = D1; 
int val = 0; 
void setup() { 
  pinMode(ledPin, OUTPUT);  // sets the pin as output 
  pinMode(digitalPin, INPUT); // sets the pin as input 
  Serial.begin(9600); 
} 
 
void loop() { 
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  val = digitalRead(digitalPin);  //อ่านค่าสัญญาณ digital ขาD1 ท่ีต่อกับ เซ็นเซอร์
ตรวจจับวัตถุ IR Infrared 
  Serial.print("val = "); // พิมพ์ข้อมความส่งเขา้คอมพิวเตอร์ "val = " 
  Serial.println(val); // พิมพ์คา่ของตัวแปร val 
  if (val == 0) { // คา่ เป็น 0  ตรวจจับเจอวัตถุ สั่งให้ไฟ LED ติด 
    digitalWrite(ledPin, HIGH); // สั่งให้ LED ติดสว่าง 
  } 
  else { 
    digitalWrite(ledPin, LOW); // สั่งให้ LED ดบั 
  } 
  delay(100); 

} 
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ใบงาน   
ช่ืองาน งานวัดอุณหภมูิและความช้ืนด้วย Sensor DHT11 แสดงผลออกจอ LCD 1602 
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ใบความรู ้
การต่อวงจร 
LCD  ---->  ESP8266 

 
GND  ---->  GND 
VCC  ---->  Vin 
SDA  ---->  D2 
SCL  ---->  D1 

 
DHT11  ---->  ESP8266 

 
+         ---->  Vin 
OUT     ---->  D4 
-         ---->  GND 

โหลด library โมดลูจอ LCD NodeMCU ESP8266 
LiquidCrystal_I2C 
 https://www.arduinoall.net/arduino-tutor/code/LiquidCrystal_i2c.rar 

 
ขั้นตอนการทำงาน 

1. ออกแบบการเช่ือต่อวงจรตามโจทย์กำหนดให ้

 

  

https://www.arduinoall.net/arduino-tutor/code/LiquidCrystal_i2c.rar
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2. ต่อวงจรระหว่าง NodeMCU ลงบน Breadboard ตามทีอ่อกแบบไว้ 
 

 

2. เสียบบอร์ด NodeMCU เข้ากบัเครือ่งคอม เลือกบอร์ด และ Comport  

  

 

3. เขียนโปรแกรม และทำการอัพโหลดโค้ด Arduino แสดงผลลัพธ์ที่ได้ 
 

#include <Wire.h> 
#include <LiquidCrystal_I2C.h> 
#include "DHT.h" 
#define DHTPIN D4 
#define DHTTYPE DHT11 
 
DHT dht(DHTPIN, DHTTYPE); 
LiquidCrystal_I2C lcd(0x27, 16, 2); 
 
void setup() { 
  Serial.begin (115200); 
  dht.begin(); 
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  lcd.begin(); 
  lcd.display();        //เปิดหนา้จอ 
  lcd.backlight();      //เปิดไฟ backlight  
  lcd.clear();          //ล้างหนา้จอ 
} 
 
void loop() { 
  float h = dht.readHumidity();             //รบัคา่ความชื้น 
  float t = dht.readTemperature();          //รับคา่อุณหภูมิ 
  lcd.setCursor(0, 0); 
  lcd.print("Temp = "+String(t,1)+" C");    //แสดงค่าอุณหภูม ิ
  lcd.setCursor(0, 1); 
  lcd.print("Humi = "+String(h,1)+" %");    //แสดงค่าความซืน้ 
  delay(1000); 
  lcd.clear(); 

} 

 
 
 

 


