
 

  
 

 

  

     
   
 

 
    

 
 

 
   

 
 
 
 
 
 

วิทยาลยัเทคนิคชลบุรี 
 

แผนการสอน
มุ่งเนน้ สมรรถนะอาชีพและบูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง

วิชา  งานระบบควบคุมยานยนตไ์  ฟฟ้า

รหสั วิชา  30101  -  2604
หลกั  สูตรประกาศนียบตั รวิชาชีพ  (ปวส.)ประเภทวิชาอุตสาหกรรม

สาขาวิชาเทคนิคยานยนตไ์  ฟฟ้า
ภาคเรี ยนท่ี  2  ปี การศึกษา  2566

จดั  ทา  โดย
เบญญา รักสม



 

แผนการสอน 
มุ่งเนน้สมรรถนะอาชีพ 

วิชา งานระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า 

รหสัวิชา  30101 - 2604 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

   
 

 
 



 

แผนการเรียนรู้รายวิชา 
ช่ือรายวิชา      งานระบบควบคุมยานยนต์ไฟฟ้า        รหสัวิชา          30101 - 2604                        
(ท-ป-น)         1-3-2 
ระดบัชั้น         ปวส                                  สาขาวิชา/กลุ่มวิชา/แผนกวิชา    

                                                                                                  
                                                                                 

                               

  

        
 

 
       
        

  
    
       
    
       
   
      

  
 

   
 

 

 

 

จุดประสงค์รายวิชา

1. เขา้  ใจเก่ียวกบั  หลกั  การทา  งานของระบบควบคุมยานยนตไ์  ฟฟ้า ระบบขบั เคลื่อน ระบบจ่ายพลงั งาน
  ไฟฟ้า

2.ส ามารถใชโ้ ปรแกรมในงานควบคุมระบบยานยนตไ์  ฟฟ้า
3.ม  ีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการปฏิบตั ิงาน ประณีตรอบคอบ ประหยดั มีวินยั ตรงต่อเวลาและ ปฏิบตั  ิงาน
ไดอ้  ยา่ งปลอดภยั

สมรรถนะรายวิชา
1.แ  สดงความรู้เก่ียวกบั  คุณสมบตั ิ การทา  งานของระบบควบคุมยานยนตไ์  ฟฟ้า ระบบขบั เคลื่อน ระบบ
จ่ายพลงั งานให้มอเตอร์

2.  ช้โปรแกรมในการปรับเปลี่ยนพารามิเตอร์ให้เหมาะสมกบั การใชง้ านและสัมพนั ธ์กบั  อุปกรณ์
ส่วนควบ

3.ใ ชโ้ ปรแกรมในงานควบคุมระบบยานยนตไ์  ฟฟ้าวิเคราะห์แกไ้  ขปัญหาระบบซอฟทแ์ วร์และ การ
ส่ือสาร

ค าอธิบายรายวิชา
  ศึกษาและปฏิบัติเก่ี่ยวกับหลักการทำงาน การใช้เครื่องมือตรวจสอบปรับเปลี่ยนและบำรุงรักยา 
ความปลอดภัย

ของระบบควบคุมยานยนต์ไฟฟ้า

หน่วยกิต  2  จา  นวนคาบรวม  72  คาบ
ทฤษฏี  1  คาบ/สัปดาห์   ปฏิบตั  ิ  3  คาบ/สัปดาห์
ภาคเรียนท่ี  2  ปี การศึกษา  2566



 

รายการหน่วย ช่ือหน่วย และสมรรถนะประจ าหน่วย 
ช่ือเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 1 การจดัเตรียมดา้นความปลอดภยัใน
การท างานกบัไฟฟ้าแรงเคลื่อนสูง 

สมรรถนะ 
1. แสดงความรู้เก่ียวกบัความปลอดภยัในการท างาน

กบัไฟฟ้าแรงเคลื่อนสูงได ้
 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้ 

1. อธิบายประเภทของไฟฟ้าได ้
2. อธิบายไฟฟ้าแรงต ่าได ้
3. บอกความหมายของป้ายเตือนได ้

 
ด้านทักษะ 

4. สังเกตลกัษณะสมบตัิของไดโอดได ้
5. แสดงกราฟลกัษณะสมบตัิของไดโอดได ้
6. ทดสอบไดโอดดว้ยโอห์มมิเตอร์ได ้

 
ด้านจิตพิสัย 

7. จ าแนกสัญลกัษณ์ของไดโอดได ้
8. เลือกไบอสัตรงและไบอสักลบัได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
9. ใช้เคร่ืองมือในการทดสอบไดโอดไดอ้ย่างถูกตอ้ง

เหมาะสม 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 2 ระบบควบคุมในยานยนตไ์ฟฟ้าขนาด
เล็กและยานยนตไ์ฟฟ้าที่มี VCU 

สมรรถนะ:     
1. เขียนวงจรเรียงกระแสแบบคร่ึงคลื่นและค านวณหา

แรงดนัเอาตพ์ุต 

 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้                                                                                              

1. อธิบายลกัษณะวงจรกระแสแบบคร่ึงคลื่นได ้
 
ด้านทักษะ                                                                                              

2. เขียนวงจรเรียงกระแสแบบคร่ึงคลื่นได ้
3. ค านวณหาแรงดนัเอาตพ์ุตได ้

 
ด้านจิตพิสัย 

4. จดัล าดบัการท างานของวงจรเรียงกระแสแบบคร่ึง
คลื่นได ้

 
                                                                                                                                                             
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง     

5. เขียนวงจรเรียงกระแสแบบคร่ึงคลื่นและค านวณหา
แรงดันเอาต์พุตด้วยความมี เหตุผลถูกต้องตาม
หลกัการ 

 
 
 
 
 
 
 

 

 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 3 
หลกัการท างานของระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า 

BLDC PMSM 

สมรรถนะ :   
1. วดัและทดสอบทรานซิสเตอร์ดว้ยโอห์มมิเตอร์ 

 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้                                                                       

1. อธิบายประวตัิความเป็นมาของทรานซิสเตอร์ได ้
2. บรรยายขาของทรานซิสเตอร์ได ้

 

 ด้านทักษะ 
3. วดัและทดสอบทรานซิสเตอร์ดว้ยโอห์มมิเตอร์ได ้

 
ด้านจิตพิสัย 

4. ช้ีแจงการให้ไบอสัทรานซิสเตอร์ได ้
5. จดัล าดบัโครงสร้างและสัญลกัษณ์ของ

ทรานซิสเตอร์ได ้
6. ผสมผสานชนิดของทรานซิสเตอร์ได ้

  
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 

7. วดัและทดสอบทรานซิสเตอร์ด้วยโอห์มมิเตอร์ได้
อยา่งถูกตอ้งเหมาะสม 

 
 

 

 

 
 
 
 
 



 

สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 4 งานระบบขบัเคลื่อน สมรรถนะ:    
1. บอกวิธีการไบอสัทรานซิสเตอร์ได ้

 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม: 
ด้านความรู้ 

1. บรรยายลกัษณะวงจรไบอสัทรานซิสเตอร์ได ้
2. สรุปการท างานของวงจรไบอสัทรานซิสเตอร์ได ้

     
ด้านทักษะ                                                                       

3. วดัไบอสัทรานซิสเตอร์ไดช้นิดต่างๆได ้
4. ต่อวงจรไบอสัทรานซิสเตอร์ได ้

 
ด้านจิตพิสัย 

5. ยอมรับแรงดนัเอาต์พุตของวงจรและแรงดนัสูงสุด
ดา้นกลบัได ้

 
ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 

6. ค านวณหาแรงดนัสูงสุดดา้นกลบัไดอ้ยา่งถกูตอ้ง
เหมาะสม 

 

 

 

 

 

 

 
 



 

สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
หน่วยที่ 5 

งานระบบจ่ายพลงังานให้มอเตอร์ 
สมรรถนะ: บอกหลกัการท างาน การออกแบบวงจรดิจิตอล 
แบบคอมบิเนชัน่และซีเควนเชียลถูกตอ้งตามมาตรฐาน 
 
จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม: 
ดา้นความรู้ 

1. อธิบายการท างานของดิจิตอลลอจิกเกตไดอ้ยา่ง
ถูกตอ้ง 

ดา้นทกัษะ 
2. แยกประเภทของดิจิตอลลอจิกเกตไดอ้ยา่งถูกตอ้ง 
3. วดัและทดสอบการท างานของดิจิตอลลอจิกเกตได้

อยา่ง 
ดา้นคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 

4. เตรียมความพร้อมดา้นวสัดุ อุปกรณ์สอดคลอ้งกับ
งาน ไดอ้ยา่งถูกตอ้งและใช้วสัดุอุปกรณ์อย่างคุม้ค่า 
ประหยดั ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง
และคุณ ลักษณะ3D (ความ รับ ผิดชอบ ความ
ประหยดั ความ ขยนั ความอดทน  แบ่งปัน) 

5. ปฏิบตัิงานไดอ้ย่างถูกตอ้ง และส าเร็จภายในเวลาที่
ก  าหนดอย่างมีเหตุและผลตามหลักปรัชญาของ
เศรษฐกิจพอเพียงและคุณลกัษณะ3D  (ความสนใจ
ใฝ่รู้  ความรอบรู้  รอบคอบ ระมดัระวงั) 

 

 

 

 

 

 



 

หน่วยที่ 6 การปรับความเร็ว 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ 
2. แสดงความรู้เก่ียวกบัทรานสดิวเซอร์ 

 
จุดประสงค์ทั่วไป 

1. เพื่ อ ให้ รู้และ เข้ าใจ เก่ี ยวกับ ความหมายขอ ง
ทรานสดิวเซอร์ 

2. เพื่อให้มีทักษะในการค านวณหาค่าการใช้งานโพ
เทนชิโอมิเตอร์ลกัษณะต่างๆ 

3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของรายละเอียดคุณสมบตัิของโพ
เทนชิโอมิเตอร์ 

4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดีเก่ียวกบัเลือกทรานสดิวเซอร์มา
ใชง้าน 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

10. อธิบายความหมายของทรานสดิวเซอร์ได ้
11. ขยายความทรานสดิวเซอร์ชนิดความต้านทาน

เปลี่ยนแปลงตามต าแหน่งได ้
12. เขี ยนกราฟแสดงความเป็นเชิงเส้นของความ

ตา้นทานในตวัโพเทนชิโอมิเตอร์ได ้
ด้านทักษะ 

13. สาธิตการค านวณหาค่าการใช้งานโพเทนชิโอ
มิเตอร์ลกัษณะต่างๆ ได ้

ด้านจิตพิสัย 
14. เลือกทรานสดิวเซอร์มาใชง้านได ้
15. จ าแนกรายละเอียดคุณสมบตัิของโพเทนชิโอ

มิเตอร์ได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
16. มีความรอบรู้เก่ียวกบัทรานสดิวเซอร์ได ้

 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 7 การแสดงค่าการใช้พลงังาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ 
1. ต่อสเตรนเกจเพื่อใชง้าน 

 
จุดประสงค์ทั่วไป 

1. เพื่อให้รู้และเขา้ใจเก่ียวกบัลกัษณะสเตรนเกจ 
2. เพื่อให้มีทกัษะในการต่อสเตรนเกจไปใชง้าน 
3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของสเกตรนเกจชนิดแยกออกจาก

กนั 
4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดีเก่ียวกบัการต่อสเตรนเกจเพื่อใช้

งาน 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

1. อธิบายลกัษณะสเตรนเกจได ้
2. บรรยายรูปร่างสเตรจเกจได ้
3. ยกตวัอยา่งวสัดุใชผ้ลิตสเตรนเกจได ้
4. เปรียบเทียบความเคน้และความเครียดได ้

ด้านทักษะ 
5. สาธิตการต่อสเตรนเกจไปใชง้านได ้

ด้านจิตพิสัย 
6. ช้ีแจงสเกตรนเกจชนิดแยกออกจากกนัได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
7. มีความรอบคอบ  ระมัดระวงัในการต่อสเตรนเกจ

ในการใชง้านได ้
 
 
 

 
 
 



 

ช่ือเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
หน่วยที่ 8 การใช้โปรแกรมในการปรับเปลี่ยน

พารามิเตอร์ 
สมรรถนะ 

1. แสดงความรู้เก่ียวกับทรานสดิวเชอร์ชนิดหม้อ
แปลงแสดงความแตกต่าง 

จุดประสงค์ทั่วไป 
1. เพื่อให้รู้และเข้าใจเก่ียวกับรูปร่างลักษณะหม้อ

แปลงแสดงความแตกต่าง 
2. เพื่อให้มีทักษะในการใช้งานหม้อแปลงแสดง

ความแตกต่าง 
3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของการท างานของหม้อแปลง

แสดงความแตกต่าง 
4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดีเก่ียวกบัหมอ้แปลงแสดงความ

แตกต่างชนิดแรงดนัไฟตรงและหมอ้แปลงแสดง
ความแตกต่างชนิดแกนหมุน 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

1. อธิบายรูปร่างลักษณะหม้อแปลงแสดงความ
แตกต่างได ้

2. เขียนรายละเอียดคุณสมบตัิของหมอ้แปลงแสดง
ความแตกต่างได ้

ด้านทักษะ 
3. ทดลองใชง้านหมอ้แปลงแสดงความแตกต่างได ้

ด้านจิตพิสัย 
4. ติดตามการท างานของหมอ้แปลงแสดงความ

แตกต่างได ้
5. จ าแนกระหว่างหมอ้แปลงแสดงความแตกต่าง

ชนิดแรงดนัไฟตรงและหมอ้แปลงแสดงความ
แตกต่างชนิดแกนหมุนได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
6. มีภูมิคุม้กนัที่ดีเก่ียวกบัทรานสดิวเชอร์ชนิดหมอ้

แปลงแสดงความแตกต่างได ้
7.  



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 9 การตั้งค่าซอฟทแ์วร์และการส่ือสาร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ 
1. ใชง้านเทอร์โมคปัเปิลทรานสดิวเซอร์ 

จุดประสงค์ทั่วไป 
1. เพื่อให้รู้และเข้าใจเก่ียวกับหลักการเบื้องต้นเทอร์

โมคปัเปิล 
2. เพื่ อให้มีทักษะในการใช้งานเทอร์โมคัป เปิล

ทรานสดิวเซอร์ 
3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของการวดัอุณหภูมิเปรียบเทียบ

กบัอุณหภูมิที่จุด  0oC 
4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดีเก่ียวกับลักษณะหัวใช้งานของ

เทอร์โมคปัเปิล 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

1. อธิบายหลกัการเบื้องตน้เทอร์โมคปัเปิลได ้
2. รวบรวมขอ้ควรค านึงในการใช้งานเทอร์โมคปัเปิล

ได ้
3. เปรียบเทียบชนิดของเทอร์โมคปัเปิลได ้

ด้านทักษะ 
4. สังเกตลกัษณะหัวใชง้านของเทอร์โมคปัเปิลได ้
5. สัมผสัเทอร์โมคิปเปิลที่ผลิตมาใชง้านได ้

ด้านจิตพิสัย 
6. ช้ีแจงการวดัอุณหภูมิเปรียบเทียบกบัอุณหภูมิที่จุด  

0oC    ได ้
7. ยอมรับหลกัการชดเชยดว้ยรอยต่อความเยน็ได ้
8. อภิปรายเทอร์โมคปัเปิลเทอร์โมมิเตอร์ได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
9. มีภูมิคุม้กนัที่ดีเก่ียวกบัการใชง้านเทอร์โมคปัเปิล

ทรานสดิวเซอร์ 
10.  

 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 10 การตรวจสอบและปรับปรุงเฟิร์มแวร์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ 
1. ต่อใชง้านของ  RTD  ใชโ้ลหะพลาตินมั 

จุดประสงค์ทั่วไป 
1. เพื่อให้รู้และเข้าใจเก่ียวกับหลักการเบื้ องต้นตัว

ตรวจวดัอุณหภูมิดว้ยความตา้นทาน 
2. เพื่อให้มีทักษะในการต่อใช้งานของ  RTD  ใช้

โลหะพลาตินมั 
3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของความต้านทานออกเอาต์พุต

ของ  RTD  ชนิด พลาตินมั 
4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดี เก่ียวกับรายละเอียดคุณสมบัติ

ของเทอร์มิสเตอร์ 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

1. อธิบายหลักการเบื้องต้นตัวตรวจวดัอุณหภูมิด้วย
ความตา้นทานได ้

2. ระบุหลกัการเบื้องตน้ของเทอร์มิสเตอร์ได ้
3. สรุปความ  RTD  ที่ผลิตมาใชง้านได ้
4. เปรียบเทียบชนิดของเทอร์มิสเตอร์ได ้
5. รวบรวมรูปแบบของตวัตรวจวดัอุณหภูมิดว้ยความ

ตา้นทานได ้
ด้านทักษะ 

6. สังเกตการณ์ใชโ้ลหะพลาตินมัท า  RTD  ได ้
7. ฝึกต่อใชง้านของ  RTD  ใชโ้ลหะพลาตินมัได ้

ด้านจิตพิสัย 
8. ช้ีแจงความตา้นทานออกเอาต์พุตของ  RTD  ชนิด 

พลาตินมัได ้
9. จดัล าดบัสัมประสิทธ์ิอุณหภมิของเทอร์มิสเตอร์ได ้
10. จ าแนกรายละเอียดคุณสมบตัิของเทอร์มิสเตอร์ได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
11. มีความรอบรู้และรอบคอบใช้งานของ  RTD  ใช้

โลหะพลาตินมัได ้
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 11 การวิเคราะห์แกไ้ขปัญหา
ระบบซอฟทแ์วร์และการส่ือสาร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ 
1. น า  LRD  และโฟโตไดโอดใชง้าน 

จุดประสงค์ทั่วไป 
1. เพื่อให้รู้และเข้าใจเก่ียวกับแสงและแหล่งก าเนิด

แสง 
2. เพื่อให้มีทกัษะในการน า  LRD  และโฟโตไดโอด

ใชง้าน 
3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของคุณสมบตัิของ LDR   
4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดี เก่ียวกับทรานสดิวเซอร์ท างาน

ดว้ยแสง 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

1. อธิบายแสงและแหล่งก าเนิดแสงได ้
2. ยกตวัอยา่งตวัตา้นทานเปลี่ยนค่าตามแสงได ้
3. บรรยายโฟโตไดโอดได ้
4. สรุปความโฟโตทรานซิสเตอร์และการท างานของ

โฟโตทรานซิสเตอร์ได ้
ด้านทักษะ 

5. ทดลองน า LDR ไปใชง้านได ้
6. สังเกตเซลล์แสงอาทิตยแ์ละเซลล์แสงอาทิตยช์นิด

ฟิลม์บางได ้
ด้านจิตพิสัย 

7. ช้ีแจงคุณสมบตัิของ LDR  ได ้
8. น าโฟโตไดโอดไปใชง้านได ้
9. ยอมรับโฟโตดาร์ลิงตนัได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
10. มีระมดัระวงั  รอบคอบในการน า  LRD  และโฟโต

ไดโอดใชง้าน 
 
 
 
 



 

ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

หน่วยที่ 12 การปรับแต่งค่าตวัแปร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

สมรรถนะ 
1. ใช้งานทรานสดิวเซอร์และเซ็นเซอร์คลื่นเสียง  ควนั  

ความร้อน  ก๊าช 
จุดประสงค์ทั่วไป 

1. เพื่อให้รู้และเขา้ใจเก่ียวกบัคลื่นเสียง 
2. เพื่อให้มีทกัษะในการใชง้านทรานสดิวเซอร์และ

เซ็นเซอร์คลื่นเสียง  ควนั  ความร้อน  ก๊าช 
3. เพื่อให้เห็นคุณค่าของเซ็นเซอร์ป้องกนัอคัคีภยั 
4. เพื่อมีจิตส านึกที่ดีเก่ียวกบัสัมผสัเซ็นเซอร์ตรวจจบั

ก๊าซร่ัว 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
ด้านความรู้  

1. อธิบายคลื่นเสียงได ้
2. สรุปความคลื่นเหนือเสียงได ้
3. ลงความคิดเห็นเก่ียวกบัทรานสดิวเซอร์คลื่นเหนือ

เสียงได ้
ด้านทักษะ 

4. สังเกตเซ็นเซอร์ป้องกนัอคัคีภยัได ้
5. สัมผสัเซ็นเซอร์ตรวจจบัก๊าซร่ัวได ้

ด้านจิตพิสัย 
6. ช้ีแจงการท างานของคลื่นเหนือเสียงได ้
7. แสวงหาการก าเนิดคลื่นเหนือเสียงได ้
8. ประยกุตใ์ชง้านคลื่นเหนือเสียงได ้

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการเศรษฐกิจพอเพียง 
9. มีภูมิคุม้กนัที่ดีเก่ียวกบัทรานสดิเซอร์-เซ็นเซอร์  

คลื่นเสียง ควนั  ความร้อน  ก๊าซ 
 
 
 
 
 



 

วิชางานระบบควบคุมยานยนต์ไฟฟ้า 30101-2604 
 

หน่วยที ่ ช่ือหน่วยการเรียนรู้ 
จ านวน
ช่ัวโมง 

สัปดาห์ที ่

หน่วยที่ 1 
หน่วยที่ 2 
หน่วยที่ 3 
หน่วยที่ 4 
หน่วยที่ 5 
หน่วยที่ 6 
หน่วยที่ 7 
หน่วยที่ 8 
หน่วยที่ 9 
หน่วยที่ 10 
หน่วยที่ 11 
หน่วยที่ 12 

 
 
 
 
 
 
 

การจดัเตรียมดา้นความปลอดภยัในการท างานกบัไฟฟ้าแรงเคลื่อนสูง
ระบบควบคุมในยานยนตไ์ฟฟ้าขนาดเล็กและยานยนตไ์ฟฟ้าที่มี VCU 
หลกัการท างานของระบบควบคุมยานยนตไ์ฟฟ้า BLDC PMSM  
งานระบบขบัเคลื่อน 
งานระบบจ่ายพลงังานให้มอเตอร์ 

การปรับความเร็ว 
การแสดงค่าการใชพ้ลงังาน 
การใชโ้ปรแกรมในการปรับเปลี่ยนพารามิเตอร์ 
การตั้งค่าซอฟทแ์วร์และการส่ือสาร 
การตรวจสอบและปรับปรุงเฟิร์มแวร์ 
การวิเคราะห์แกไ้ขปัญหาระบบซอฟทแ์วร์และการส่ือสาร 
การปรับแต่งค่าตวัแปร 

สอบปลายภาค 
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