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1. CiRA CORE Overview

- System Overview

- Strengths

- Application

2. CiRA CORE Platform 1

- Basic Tools

3. CiRA CORE Platform 2

- Connecting to IoT

4. Workshop
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เป็นโปรแกรมที่ท ำงำนอยู่บนระบบปฏิบตัิกำร

หุ่นยนต์ (Robot Operating System : ROS) โดย ROS เป็น

Framework ที่เป็นที่นิยมส ำหรับกำรพัฒนำหุ่นยนต์ในปัจจุบัน
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แนวคิดหลักของ ROS คือ กำรแตกโปรแกรมหรือระบบ ให้

เป็น Node ย่อยๆ ซึ่งแต่ละ Node จะมีหน้ำที่ของตัวเอง เช่น  

Node1 ท ำหน้ำที่รับภำพจำกกล้อง ส่วน Node2 ท ำหน้ำที่รับ

ภำพประมวลผล และสั่งงำนหุ่นยนต์ เป็นต้น
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จุดเด่นที่ส ำคัญของ ROS คือ รองรับอุปกรณ์ (Hardware) จ ำนวนเยอะมำก ซึ่งเกิดจำกที่ ROS นั่น 

เป็น Opensource จึงท ำให้มีผู้พัฒนำจำกที่ต่ำงๆ ทั่วโลก ได้ท ำ Node ส ำหรับ Hardware ต่ำงๆ แล้ว

เผยแพร่ ให้ผู้อื่นได้น ำไปใช้ประโยชน์ต่อไป
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ทีมพัฒนำ CiRA CORE มีจุดประสงค์

หลัก คือ กำรท ำให้ผู้ใช้สำมำรถใช้ ROS 

และท ำกำรรวมระบบต่ำงๆได้ง่ำยขึ้น

โดยวิธีกำรใช้โปรแกรมจะเป็นกำรใช้งำน

แบบ Node Flow Programing มี

ลักษณะเป็น Drag&Drop และ Debug

ได้แบบ Realtime
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กำรประมวลผลแบบ Graph Computational สำมำรถออกแบบกระบวนหรือขั้นตอนกำรท ำงำนแบบขนำน หรือแบบอนุกรมได้
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ถ้ำเอำ CiRA CORE ไปใช้งำนจริง

จะเสถียรไหม ?
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Deep learning platform end-to-end AI solutions





Manufacturing Processes :  Belt tracking and counting
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Manufacturing Processes : QC mask
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Manufacturing Processes : Driver assistance
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Manufacturing Processes : Counting Pipe

17CiRA Automation and Technology



Manufacturing Processes : Machine Sounding
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General : Face mask detection
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General : Social distancing alert system
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General : Detect Car ID
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Healthcare : Avian malaria parasite Plasmodium gallinaceum blood stages detected
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Healthcare : Detect COVID-19 pneumonia from chest X-Ray image
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Healthcare : กำรแยกชนิดพยำธิ ในมนุษย์
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Research
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Control Industrial Robot
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Control Industrial Robot
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Industrial Robot ที่ CiRA CORE Robot รองรับ
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1. เพื่อกำร Train Model deep learning AI

- CPU Intel i5 ขึ้นไป

- RAM 8GB ขึ้นไป

- กำร์ดจอ Nvidia ที่มี RAM 8GB ขึ้นไป

2. ส ำหรับ DEPLOY deep learning AI 

- CPU Intel i5 ขึ้นไป

- RAM 8GB ขึ้นไป

- กำร์ดจอ Nvidia ที่มี RAM 4GB ขึ้นไป

3. ส ำหรับกำร deploy ด้วย embedded กำรใช้งำนบนบอร์ด Nvidia Jetson ทำง CiRA รองรับ 3 รุ่นคือ

- Jetson Nano

- Jetson Xavier NX

- Jetson AGX Xavier

ควำมต้องกำรระบบ

- Windows 10 64bit

- ส ำหรับกำรใช้งำนเอไอบน Nvidia GPU ควรติดตั้ง Nvidia driver version ล่ำสุด

- ควำมต้องกำรพื้นที่หน่วยควำมจ ำบนไดรฟ์ C:\ 5.5GB ล่ำสุด
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1. ตรวจสอบไดรฟ์ C:\ ว่ำมี folder CiRA-CORE

และ opt อยู่หรือไม่ ถ้ำมีให้ลบท้ิง

2. ท ำกำรDownload ไฟล์ติดตัง้ (มี 5 ไฟล์)

https://tinyurl.com/cira-core-win

31CiRA Automation and Technology



3. ติดตั้งไฟล์ “1-VC_redist.x64.exe” และ “2-vcredist-2010_x64.exe”

4. ติดตัง้ฟอนต์ Ubuntu โดยกำรแตกไฟล์ 3-Ubuntu Font.zip ท ำกำรเปิด Font settings บน Windows 10

จำกนั้นท ำกำรลำกคลุมและคลิกลำกฟอนต์ต่ำง ๆ ไปวำงบนส่วนของ Drag and drop to install
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5.ติดตั้ง ROS Melodic โดยกำรแตกโฟลเดอร์จำกไฟล์ 4-opt.rar ไปไว้ที่ C:\

33CiRA Automation and Technology



6. ติดตั้ง CiRA CORE โดยกำรแตกโฟลเดอร์จำกไฟล์ 5-CiRA-CORE.rar ไปไว้ที่ไดรฟ์ C:\
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7. ท ำกำรติดตั้ง shortcut โดยกำร copy ไฟล์และโฟลเดอร์จำก C:\CiRA-CORE\shortcut ไปไว้ที่ Desktop
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กำรใช้งำนเบื้องต้น



• วิธีกำรเปิด Software CiRA CORE

1. เปิดโปรแกรมที่ชื่อ ROS CORE ก่อน ห้ำมปิด!!! 2. จำกนั้นเปิดโปรแกรมที่ชื่อ CiRA CORE
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

Save Scene
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

Load Scene
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น
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payload.

DeepDetect.

count = จ ำนวนวัตถุในภำพ

obj_count = อำเรย์ของจ ำนวนวัตถุประเภทต่ำงๆ

objects = อำเรย์ของวัตถตุ่ำงๆ ที่ตรวจพบ โดยมีข้อมูลค่ำ

ควำมม่ันใจ ไอดี ช่ือ ต ำแหน่ง xyและขนำด wh



• กำรใช้งำนเบื้องต้น
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เน่ืองจำกตัว objects เป็นอำเรย์ดังนั้น

กำรเข้ำถึงเรำจึงต้องใช้กำรวนลูปเพื่อ

เข้ำถึงข้อมูลในแต่ละ index



• กำรใช้งำนเบื้องต้น
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ในตัวอย่ำงเป็นกำรใช้กล่อง IfElse เพ่ือ

ตรวจสอบว่ำพบคนหรือไม่



• กำรใช้งำนเบื้องต้น
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ในตัวอย่ำงเป็นกำรใช้กล่อง IfElse เพ่ือหำ

จ ำนวนรถ แล้วตรวจสอบว่ำมีมำกกว่ำ 10

คันหรือไม่ โดยเรำจะใช้ key ช่ือ obj_count

แทน objects



Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

เป็นกำรใช้กล่อง Button Run ต่อกับกล่อง Debug โดย

- กล่อง Button Run มีหน้ำที่เป็นจุดเริ่มต้นของกำรท ำงำน จะเร่ิมท ำงำนก็ต่อเมื่อ มีกำรกดปุ่ม

- กล่อง Debug ใช้ส ำหรับกำรดูว่ำข้อมูลที่ออกมำจำกกล่องกอ่นหน้ำ มีข้อมูลหรือรูปภำพอะไรอยู่
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Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

กล่อง Delay ท ำหน้ำที่หน่วงเวลำ หน่วยเป็น มิลลิวินำที (ms) * 1 มิลลิวินำที = 0.001 วินำที
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Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

กล่อง Flow Set&Get ใช้ส ำหรับกำรรับ-ส่งข้อมูลแบบไร้สำย
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Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

กล่อง IfElse ใช้ส ำหรับกำรก ำหนดเงื่อนไขส ำหรับกำรเลือกเส้นทำงโฟลว
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Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

กล่อง Label ส ำหรับกำรแสดงผลข้อควำม

กล่อง SetPayload มีหน้ำท่ีประกำศหรือก ำหนดตัวแปร เพ่ือส่งออกไปยังกล่องถัดไป
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Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

กล่อง PipeConnection ส ำหรับกำรเชื่อมเส้นทำง
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Tab : General

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

กล่อง WaitFlow ส ำหรับกำรรอกำรท ำงำน
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Tab : UI

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

Button ใช้ท ำหน้ำท่ีเป็นปุ่ม

เพ่ือ trick กล่องต่ำง ๆ

LED ใช้ท ำหน้ำท่ีแสดง

สถำนะไฟสีต่ำง ๆ

Text ใช้ท ำหน้ำท่ีแสดง

สถำนะเป็นตัวอักษร

Image ใช้กำรแสดงภำพ

จำก กล่อง Set
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Tab : Acquisition

• กำรใช้งำนเบื้องต้น

Image File ใช้ส ำหรับกำรเปิดภำพที่อยู่ใน folder

VideoFile ใช้ส ำหรับกำรเปิดวิดีโอ

Image Sub ใช้ส ำหรับกำรดึงภำพจำกกล้องท่ีเช่ือมต่อ
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

Tab : Acquisition

ท ำกำร Browse ไปยังโฟลเดอร์ที่มีรูปภำพหลำยๆภำพ
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

ใช่ร่วมกันกับกล่อง

Button Run และ

กล่อง Debug
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

ตัวอย่ำงท่ีท ำให้มี

กำรเปลี่ยนภำพไป

เรื่อยๆ อัตโนมัติ
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

ท ำกำร Browse

ไปยังไฟล์วิดีโอที่

เรำต้องกำร
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

ตัวอย่ำงส ำหรับ

กำรส่งออกภำพ

วิดีโอออกอัตโนมัติ
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

Tab : Acquisition

กล่อง Image Capture ใช้ส ำหรับรับข้อมูลภำพจำก

กล่องก่อนหน้ำ เพ่ือน ำไปเก็บเป็นไฟล์ภำพ
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• กำรใช้งำนเบื้องต้น

ท ำกำร Browse ไปยังโฟลเดอร์ที่เรำต้องกำรเก็บรูปภำพ

เอำไว้ เม่ือต้องกำรเก็บภำพให้คลิกปุ่ม Capture
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• ตัวอย่ำงที่ 1
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1. ถ้ำกดปุ่มท่ี 1 ให้แสดง รูปแมว และแสดงไฟสีเขียว (“green”)

2. ถ้ำกดปุ่มท่ี 2 ให้แสดง รูปหมำ และแสดงไฟสีน้ ำเงิน (“blue”)

3. ถ้ำกดปุ่มท่ี 3 ให้แสดงไฟสีแดง (“red”)

Block – Button run, Set Payload, PipeConnection, if else, Set,

Image file,led ,Debug



กำรใช้งำน CiRA AI
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ควำมฉลำดเทียมที่สร้ำงขึ้นให้กับเครื่องจักร (Machine)

กำรสอนให้เครื่องจักรหรือระบบ ท ำกำรเรียนรู้

ได้ด้วยตนเองโดยกำรใช้ข้อมูล (Data)

ซอฟแวร์หรืออัลกอริทึ่มที่เลียนแบบกำรท ำงำนของ

ระบบโครงข่ำยประสำท (Neurons)ในสมองมนุษย์



ตัวอย่ำงกำรใช้ Deep CNN ประเภทต่ำงๆ ส ำหรับกำรตรวจจับวัตถุ
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• DATASET

หมำยถึง กำรน ำข้อมูลมำจัดเป็นชุด ให้ถูกต้องตำมลักษณะโครงสร้ำงขอ้มลู พอเพียงที่จะน ำไปใช้

ประมวลผลได้ บำงทีใช้มีควำมหมำยเหมือนแฟ้มข้อมูล

Dataset = ข้อมูล ( Data) + องค์ควำมรู้ (knowledge)
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• Deep CNN : Detection

เป็นอัลกอริธึม ที่น ำแนวควำมคิดของกำร

ท ำนำยต ำแหน่งและขนำดของกล่องจำก

ควำมน่ำจะเป็นที่กล่องนั้น จะเป็นกรอบล้อม

วัตถุ แต่สิ่งที่ YOLO มีควำมสำมำรถและ

ควำมเร็วเหนือกว่ำอัลกอริธึมอื่น



Deep CNN : Classification

• กำรใช้งำน CiRA AI
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Tab : DeepClassif

• กำรใช้งำน CiRA AI
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กล่อง DeepClassif เป็น AI ท่ีรันอยู่บนกำร์ดจอ

หรือ GPU

กล่อง *DeepClassif เป็น AI ท่ีรันอยู่บน 

CPU มีควำมเร็วต่ ำกว่ำที่รันบน GPU



• กำรใช้งำน CiRA AI
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Model ที่เรำสร้ำงขึ้น

ท ำกำร labeling

Dataset เพ่ือให้

คอมพิวเตอร์รู้จัก

น ำ model ไปใช้งำน



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำร Training dataset

ให้เรำท ำกำรแบ่งรูปภำพ โฟลเดอร์ตำมช่ือ class ท่ีต้องกำร  

ตัวอย่ำงสำมำรถดูได้ที่ /share_files/ClassifTrain/dataset



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำร Training dataset

คลิก open folder เลือกโฟลเดอร์ที่เรำท ำกำรเก็บข้อมูลรูปภำพ แล้วคลิก Choose



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำร Training dataset

ปุ่ม Augmentation ใช้ส ำหรับกำรท ำ Data Augmentation 

หรือสร้ำงข้อมูลเสมือน เพื่อให้เอไอมีควำมฉลำดมำกขึ้น



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำร Training dataset

• เลือก Model ที่ต้องกำร

• กด Browse เพ่ือ เลือก

โฟลเดอร์ ในกำรจัดเก็บข้อมูล

• กด Generate

• กด Strat เพ่ือเริ่มกำร Train



• กำรใช้งำน CiRA AI

75CiRA Automation and Technology

กำร Training dataset

กด Export เลือกโฟลเดอร์

ในเก็บไฟล์ Weight 



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำร Training dataset

ไฟล์ท่ีได้หลังจำกกำรกด Export



• กำรใช้งำน CiRA AI
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ตัวอย่ำงกำรใช้งำน

กล่อง DeepClassif

รับภำพจำกกล่อง

VideoFile



• กำรใช้งำน CiRA AI
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Load AI Weights



• กำรใช้งำน CiRA AI
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Flow Diagram



• กำรใช้งำน CiRA AI
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Explainable AI

(เอไอคิดอย่ำงไร)



• ตัวอย่ำงที่ 2
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1. ถ้ำตรวจเจอรูปแมวให้แสดงไฟสีเหลือง (“yellow”)

2. ถ้ำตรวจเจอรูปหมำให้แสดงไฟสีแดง (“red”)

3. ถ้ำตรวจเจอรูปช้ำงให้แสดงไฟสีเทำ (“grey”)

4. ถ้ำตรวจเจอรูปม้ำให้แสดงไฟสีน้ ำเงิน (“blue”)

Blocks – Button Run, Image Slide, DeepClassif,

if else, Set, led, Debug



• กำรใช้งำน CiRA AI
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Model ที่เรำสร้ำงขึ้น

ท ำกำร labeling

Dataset เพ่ือให้

คอมพิวเตอร์รู้จัก

น ำ model ไปใช้งำน



Tab : CiRA AI

• กำรใช้งำน CiRA AI
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กล่อง Deep Detect เป็น AI ท่ีรันอยู่บนกำร์ดจอ

หรือ GPU

กล่อง *Deep Detect เป็น AI ท่ีรันอยู่บน 

CPU มีควำมเร็วต่ ำกว่ำที่รันบน GPU



• กำรใช้งำน CiRA AI

84CiRA Automation and Technology

วิธีกำรใช้งำน

โหลดโฟลเดอร์ภำพ



• กำรใช้งำน CiRA AI
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วิธีกำรใช้งำน

กำรตีกรอบ

ตีกรอบแบบคลิกลำกสร้ำงกรอบสี่เหล่ียม

แล้วตั้งชื่อ กด Enter เพื่อเปลี่ยนภำพ



• กำรใช้งำน CiRA AI
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วิธีกำรใช้งำน

กำรตีกรอบ

ตีกรอบแบบคลิกสร้ำงรูป polygon 

แล้วกดปุ่ม ‘ (ข้ำงๆ ปุ่ม enter)



• กำรใช้งำน CiRA AI
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วิธีกำรใช้งำน

กำรลบกรอบ

กด Shift ค้ำงไว้ แล้วเอำเมำส์ไปกลำงวัตถุ จนมีกรอบสีน้ ำเงิน แล้วคลิกขวำ



• กำรใช้งำน CiRA AI
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วิธีกำรใช้งำน

เทคนิคกำรตีกรอบ

ควรตีกรอบ class เดียวให้ครบทุกรูปก่อน

แล้วค่อยย้อนมำตีกรอบ class ที่เหลือให้ครบ



• กำรใช้งำน CiRA AI

89CiRA Automation and Technology

วิธีกำรใช้งำน

บันทึกไฟล์ตีกรอบ

เมื่อต้องกำรบันทึกไฟล์ ส ำหรับกำร

ตีกรอบครั้งต่อไป ให้กดที่ Save GT

เมื่อต้องกำรโหลดไฟล์เพื่อตกีรอบตอ่

ให้กด Load GT



• กำรใช้งำน CiRA AI
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Autogen

ใช้ส ำหรับกำรท ำ Data Augmentation

หรือสร้ำงขอ้มูลเสมือน เพื่อให้ AI มี

ควำมฉลำดมำกขึ้น



• กำรใช้งำน CiRA AI
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วิธีกำรใช้งำน

Generate

กด Generate เพื่อท ำกำรสร้ำง Training files



• กำรใช้งำน CiRA AI
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วิธีกำรใช้งำน

กด Train

กด Train จำกนั้นรอจนกว่ำ Avg

(ค่ำ avg loss) เหลือต่ ำประมำณ 0.2



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำรส่งออกไฟล์ (Export)



• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำรสร้ำงไฟล์ทดสอบ

*ในระหว่ำงกำรTrain เรำควรใช้กล่อง DeepDetect CPU ส ำหรับกำรทดสอบเน่ืองจำกระหว่ำงกำรTrain

คอมพิวเตอร์จะยังใช้กำร์ดจอหรือ GPU อยู่



• กำรใช้งำน CiRA AI
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ตัวอย่ำงกำรใช้งำนกล่อง

DeepDetect รับภำพ

จำกกล่อง VideoFile



Tab : CiRA AI

• กำรใช้งำน CiRA AI
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กำร Load AI Weights



Tab : CiRA AI

• กำรใช้งำน CiRA AI
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กล่อง Deep Train เป็นกล่องที่เอำไว้ label

วัตถุให้คอมพิวเตอร์ หรือพูดง่ำยๆ คือสอน

ให้คอมพิวเตอร์รู้ก่อนว่ำส่ิงๆน้ันคืออะไร

หำกเรำอยำกลองสอนคอมพิวเตอร์ให้จดจ ำภำพเองบ้ำงหล่ะ?



• ตัวอย่ำงที่ 3
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ให้นับจ ำนวน Apple ทั้งหมดท่ีสำมำรถตรวจจับได้ภำยในคลิปวิดีโอ

Block – Button Run, VideoFile, Deep Detect, Label,

Debug
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Deep Detect ต่ำงจำก DeepClassif อย่ำงไร?

เป็นกำรตรวจสอบว่ำมีข้อมูลที่เรำสอน

อะไรอยู่ในรูปบ้ำง

เป็นกำรตรวจสอบว่ำข้อมูลที่อยู่ในรูป

คืออะไร



กำรเชื่อมต่อ Line notify



Tab : Notification

• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

กำรตั้งค่ำกล่อง Line notify
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

Add Line notify 

เป็นเพ่ือน
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

1.เข้ำเว็บ แล้วกดเข้ำสู่ระบบ
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

2.เลือกเมนู My page
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

3.เลือก Generate token 
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

4. ตั้งชื่อและเลือกกลุ่มกด Generate token

*กรณีตั้งเป็นกลุ่มต้องเพิ่ม Account  Line Notify เข้ำกลุ่มด้วย
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

5.คัดลอก token ไปไว้ในกล่อง Line Notify
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• กำรเชื่อมต่อกับ Line notify

สำมำรถใช้งำน กล่อง Line Notify บน CiRA CORE



• ตัวอย่ำงที่ 4
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โจทย์ – ให้ท ำกำรส่งข้อควำมเข้ำ Line หำกพบมนุษย์ในวิดีโอ

Block – Button Run, VideoFile, Deep Detect, if else,

Delay, Line Notify, Debug



Internet of Things



• Internet of Things
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Smart Home Smart Grid

Smart WearableSmart City Smart Factory



• Internet of Things
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• Internet of Things
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NVIDIA Jetson Nano Developer Kit

Jetson Nano คือ บอร์ดคอมพิวเตอร์

ส ำหรับใช้ใส่ในหุ่นยนต์หรืออุปกรณท์ี่

ต้องกำรควำมฉลำดของ AI เพยีงแต่ติด

เข้ำไปก็จะเพิ่มควำมสำมำรถอย่ำงกำร

จดจ ำวัตถุ (object recognition) และกำร

ขับเคลื่อนอัตโนมัติโดยไม่จ ำเป็นต้อง

เชื่อมต่อกับระบบ cloud



• Internet of Things
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• Internet of Things
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Data Protocols



• เชื่อมต่อกับ MQTT
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Message Queuing Telemetry Transport : MQTT เป็น

Protocol ที่ออกแบบมำเพื่อกำรเชื่อมต่อแบบ M2M (Machine-

to-machine) คือ อุปกรณ์ติดต่อหรือสื่อสำรกับอุปกรณ์ โดยเป็น

ส่วนหนึ่งของเทคโนโลยี IoT (Internet of Things) ซึ่งเป็น

เทคโนโลยีท่ีอินเตอร์เน็ตเช่ือมต่อกับอุปกรณ์ต่ำงๆ



• เชื่อมต่อกับ MQTT
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• เชื่อมต่อกับ MQTT
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Tab : MQTT

• กำรเชื่อมต่อกับ MQTT
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MQTT Publisher คือกล่องส ำหรับส่งข้อมูลออก MQTT Publisher คือกล่องส ำหรับรับข้อมูลเข้ำ



• เชื่อมต่อกับ NodeRed
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Node-RED เป็นเครื่องมือท่ีช่วยให้เรำท ำงำน

แบบ Flow-based programming ซึ่งเป็นอุปกรณ์

ที่ช่วยให้นักพัฒนำโปรแกรมสำมำรถท ำงำนให้

เครื่องมือ IoT (Internet of Things) ท ำงำนได้

ตำมท่ีเรำต้องกำรได้ง่ำยโดยท ำผ่ำนเว็บเบรำวเซอร์



• เชื่อมต่อกับ NodeRed
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DashBoard
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Ref. https://www.nectec.or.th/news/news-public-document/industrial-communication-protocols.html

Ethernet/IP Rockwell

PROFINET Siemens

EtherCAT Beckhoff

Modbus TCP Modicon (now Schneider Electric)

POWERLINK B&R

Sercos II ABB, AEG, AMK, Robert Bosh, Indramat, 

Siemens

CC-Link IE Mitsubishi Electric Corporation
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stands for net for

ontrol utomation echnology by

Beckhoff. Simply, EtherCAT is a realtime

fieldbus base on Ethernet network.
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รูปแบบกำรท ำงำนของ EtherCAT
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http://drive.google.com/file/d/1dRvoFaMne9IPwZgnLiB3fhq3elHypsu3/view


●

●

●

●
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Process Job

1.) กดเริ่มโปรแกรม Conveyor และ Camara Station จะท ำงำน

2.) เมื่อ Object ไปถึง sensor ให้ Conveyor หยุดกำรท ำงำน และ Camara Station จะเช็คว่ำเป็น Object ที่

ผ่ำนมำตรฐำนหรือไม่

3.) ถ้ำ Object ผ่ำนมำตรฐำน ให้สั่งงำนหุ่นยนต์ไปหยิบ Object และน ำไปวำงไว้ทำงซ้ำยมือของ Output Station

ถ้ำ Object ไม่ผ่ำนมำตรฐำน ให้สั่งงำนหุ่นยนต์ไปหยิบ Object และน ำไปวำงไว้ทำงขวำมือของ Output Station

4.) เมื่อ Robot ท ำงำนเสร็จให้สำยพำนกลับไปท ำงำนปกติ

5.) วน Process 2-4 ไปเรื่อยๆจนกว่ำจะกดหยุดระบบ
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เกณฑ์กำรให้คะแนน

Description : Score:

1.) ใช้กล่องมำกกว่ำหรือเท่ำกับ 8 ชนิด 30

2.) สำมำรถส่งและรับค่ำจำก CiRA CORE ไปยัง Node-red ผ่ำน MQTT ได้ 20

3.) แสดง Button, Text, Text input, Video บน Node-red ครบ 15

4.) Button ทุกตัวสำมำรถควบคุมได้ 5

5.) สำมำรถแสดงวิดีโอบน Node-red ได้ 10

Extra: สำมำรถบันทึกรูปภำพได้โดยสั่งจำก Node-red 10
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Final Project

Description : Parameter:

1.) ตรวจสอบจ ำนวนของ Person ในวิดีโอหำกมำกกว่ำจ ำนวนคนทีก่ ำหนดในภำยใน 1 เฟรม

ให้แสดงไฟ LED สี “red” ถ้ำปกติให้ขึ้นสี “grey”

Threshold = 80%

nsm = 0.7

2.) Stream วิดีโอไปยัง Node-red N/A

3.) ส่งจ ำนวนของ Person และ Car ไปยังหน้ำ Node-red ผ่ำน MQTT N/A

4.) สร้ำงปุ่มควบคุมกำรเล่นวิดีโอบน Node-red N/A

Extra: สร้ำงปุ่มบันทึกรูปภำพบนหนำ้ Node-red และส่งสัญญำนกำรบันทึกมำยัง CiRA

CORE
N/A



Q&A
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info@ciratech.ai

www.ciratech.ai

Facebook.com/ciratechnology

085-111-4768 (คุณปุณญิศำ)

061-825-1928 (คุณเบญจรัตน์)


